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Tento pfedpis obsahuje v3eobecnou charakteristiku vfzbroje letounu a popis jednotli=-
vych druhd vyzbroje, pylend pfidavnych palivovych néddrZi{i a startovacich raket.

Pfedpis je ur¥en pPisludnikim inZenyrské letecké sluZby specializace "vyzbroj leta-
del”.

V tomto pfedpise jsou hodnety fyzikédlnich veli¥in uvéd&ny v zdkonnych mérovych jed-
notkéch (podle 8SN 01 1300); v z&vorkdch jsou hodnoty v jednotkéch, které budou po 1. led-
nu 1980 z praktického pouZivéni vyloudeny.



HLAVA 1
VSEOBE g TERIST V{ZBROJE LETOUNU

Frontovy stihaci prepadovy letoun MiG=21MF je jednomfatnym letounem schopnym létat za
kazdého polasi a je vybaven vykonnou moderni vyzbroji.

V zédvislosti na tikolu se mehou na letoun zavid3ovat rakety se samonavdddc{ infralerve-
nou hlavici, rakety fizené pe paprsku radiolokétoru, pumy do hmetnesti 500 kg, meffzené ra-
kety, jak v raketovych bleocich, tak také zav&Sené na specidlni odpalovaci zafigzeni. Kromé
toho je v trupu letounu nsmentovén kanén G35-23, rd%e 23 mm, jenZ dosahuje velkou rychlest
atfelby a je opatfen palebnym primérem 200 nébeji (obr. 1).

Hlavni variantou vyzbroje letounu je Fizené raketovéd vyzbroj, jeZ umeZnuje scudasné
zavédeni Ety’ samonavéd&cich raket R-3S nebo &tyF Fizenych raket RS-2US. Rakety se zav&3uji
na vnitPnf k¥fdlové zévdsniky BDZ-60-21D a na vné j5i kF¥fdlové zévdsniky BDZ-60-21R, pomoci
specidlnich odpalovacich zatrizeni.

Ovlédaci systém zabezpeluje jednotlivé nebo salvové edpdleni dvou raket se symetricky
nemontovanych zdvdanikd, Rakets R-3S je uréena k nifen{ pozemnich a vzdufnych c{ld ve dne
i v noci, za nermélnich povitrnostnich podminek v celém provoznim rozsahu rychlost{ a ve
viech vySkédch letu letounu. 2

Samonavedeni rakety na cil zabezpeluje ovlddaci zaffzeni, jeZ se sklédd z pasfvni infra-
fervené hlavice a kormidlovéhoe néhonu.

Zachyceni c{le hlavic{ raekety a pfipravenost rakety k odpdleni kxontroluje pilot pod-
le zvukového signdlu, jen’ je vysfldn do sluchdtek pilota.

Rakety RS=2US, jez\jaou ovlddané po paprsku radiolokdtoru, jsou ur¥ené k nifeni vzdui-
nych i pozemnich cf1ld, ve dne i v noci, nezévisle na optické viditelnesti a v libevolnych
povétrnostnich podminkéch. :

K zabezpefeni mifeného odpdleni raeket, stielby ﬁefizsnymi raketami, stielby z kanénu
a bombardovéni z letu stfemhlav, je letoun vybaven radiolokétorem RP-21MA ¥ a opticko~-mecha~-
nickym automatickym zamiFovalem ASP-PFD-21 *™,

Poznémka, %) radiolokétor bude ddle v textu oznafovén RP=21;
¥x) zamdPovad bude déle v textu eznafovédn ASP.

_ Rediolokditor RP-21 zabezpeluje vyhleddvén{ a zjistovén{ vzdudnych cfll, poloautomatic=-

ké zachyceni cile a sledovédni cile v thlech a délce, vysilénf pfislusngch ddajl, raketd a de
peditale zaméFovale, jeZ jesou nezbytné k pfipravd a odpdleni raket a vyjit{ letounu ze zte-
e a k miFfenému odpélenf raket. Zam#Ffova® ASP zabezpeduje zaméfovéni ma viditelné cile a
st¥elbu z kandnu G5-23, raketami S-5M, odpéleni raket R-3S, RS-2US a takté% zamiFovént pfi
bombardovéni z letu stfemhlav. PFi odpdleni raket RS-2US na pozemn{ cfle mohou byt k zamd-
fovdni poulity zam¥foval ASP nebo radiolokétor RP-21. PFi odpéleni raket je zamifova® pouZit
8 aretovanym gyroskopem, jsko prosty koliméter.

PFi stfelbd nerizenymi raketeami a z kanonu je zamdFfovad poufit Jjake automaticky, wvyhod-
nocujic{ a nastavujfci thlové opravy. Pre vyhednocevéni uhlovych oprav se do zaméfovafe auto-
maticky zavdddji: skutefnd ddlka k cfli, skutedné uhly néb&hu, vyboleni a klopen{ a skuted-
né hodnota vysky letu, nebol je zamiPoval spojen:-a radiolokdtorem RP-21, se snimalem hld
nébthu a vybo¥eni DUAS-61-14 (pouze v refimu "Vzduch"), s gyroskopickym snimaZem 'hid klo-
peni AGD-1 a se snimalem vySky DV-30 s nastavovalem vysky ZDV-30. Balistické charakteris-
tiky nefizenfch raket se do zamifovale zavéd®ji na zemi, zasunutim phfsludnych balistickyeh
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Obr. 1. Varianty vyzbroje letounu MiG-21MF



blokd do poZftafe zam&Fovafe. PFi bombardovéni z letu stifemhlav je zamdFoval pouZit jake
presty kolimétor s ru¥n¥ nastavenym zém&rnym dhlem,

Pri poufivéni zamdifovale zavdd{ rédiolokétor do zam&Fovale hodnotu skutelné délky k ci-
1i, okamZik zachyceni cile radiolokétorem v ddlce, ZamdToval vysild aigndl povolené ddlky
odpédlenf a signdl vyjit{ ze ztele, jeX se kontrolujf podle pffsludnych stupnic a signélnich
%érovek, jeZ jsou na hlavé zamdfovale.

K soulasnému fotografovéni zémErného obrazce zamdfovale a cile pii cvilnych letech je
na letounu pou?it fotograficky kontrolni pffatroj S5-45-1-100-0S s Zasovym mechanismem VM=2.

Speciélnf odpalovaci zalfzeni umoZnuji soufasné zavifeni &ty raketevych blekd UB-16-
=5TU po 16ti raketédch S-5M nebo S=5K v kaZdém nebo &tyF raket S-24.

Ovléddac{ systém zabezpefuje soufasnou stFfelbu z dvou raketovych blokd, jeZ jsou za-
véSené na soumErnych kfidlovych zévésnicich. StFfelba se mfiZe provéAdét:

a) sérif{ Ztyr salv (salva je soulasné odpdleni reket z vnit¥nich nebo vnd j3ich raketo-
vych blokd);

b) sérii{ osmi salv;
¢) sérif Bestnécti salv, do Uplného vyst¥ilen{ palebnéhe prim&ru,

Nejprve je zahdjena stfelba z raketovych blokl, jeZ jsou zavéZené na vnitfnich kifd-

lovych zévSanicich a poté z reketovych blokl, jeZ jsou zaviZené na wvnd jSich k¥fdlovych zé-
vésnicich,

Stfelba raketami S-24 se miZe provéd&t salvou dveu reket s odpalovacich zaFf{izenich,
zavidenfch na soumd3rnych k¥{dlovych zdvEsnicich.

Pumové zdvdsné prostfedky umoZnuj{ souZaené zavifen{ dvou pum o hmotnosti 500 kg ne-
bo &tyF pum o hmotnosti 250 kg nebo deseti pum o hmotnosti 100 kg. Pritom k zavESeni osmi
pum o hmotnosti 100 kg se pouZivaji vicezdmkové nosnikové zdvEsniky MBD-2-67U, je¥ se za-
vé8uj{ na vnit¥n{ k¥{dlové zdvisniky BDZ-60-21D. DvE zbylé pumy se zavi3uj{ pfi{mo na zém-
ky DZ=57D vné&j8ich kf{dlovych zdvEsnikl BDZ=-60-21R.,

Ovlédac{ systém umoZnuje souZasny ahoz dvou pum se soumdrné umistdnych zdvEsnikd nebo
shoz salvou v3ech zav@3enych pum na letounu. V pfipad® pouZiti zdvZeniku MBD-2-67U, je mo¥né

shazovat pumy jak aérif{ &tyF pum z ka?dého MBD-2-67U, tak salvou, spolu s pumami zavdSenymi
na vné j8ich zédvésnicich BDZ-60-21R. :

Ovlédaci systém umoZnuje shazovat pumy jak na "ostre", tak také na "slepo”. Na lastou-
nu je mo¥ny nouzovy shoz pum a taktéZ zabezpelena signalizace zaviSeni zdtdZe,

Odpédleni raket je blokovédno pifi vysunuté predni podvozkové noze a také spotPebidi
s velkym pFfkonem, stfelba nef{zenymi raketami a z kandnu je blokovéna pouze pfi vysunuté
pfedni podvozkové noze.

Pti smiSeném zav&Sen{ sklddajicim se z F*{genych a ne¥izenych raket, systém zabezpelu-
Jje volbu jednoho nebo druhého druhu zbrand, elektricky obvod pFfitom pracuje podle zvolené-
ho druhu zbran® a odpdleni probihé podle zvolené varianty.

MoZné vwarianty vyzbroje letounu jsou uvedené na obr. 1.

Na letoun se mohou zavd3it tFfi prfdavné palivevé nddrie, Dvd z nich se pfitom zavi-
8ujf na pylony, namontované na ki{dla misto ki{dlovych zdv&snikd BIZ-60-21R.

Ke snadnd j3imu oznaleni ki*fdlovych zév&snikd a2 zav&dené zdt¥%e budou ddle v textu
ki{dlové zdvEsniky a zAt3% takto o¥islovédny a oznaleny (pFi pohledu va smdru letu):

- kF{dlovy zdv&snik (zAt&2%) &. 1 - vnit¥ni, na levém kifdie;
- kf{dlovy zévEsnik (z4t8%) &. 2 - vnit¥nf, na pravém kifdle;
- kf{dlovy zévisnik (zAt&Z) &. 3 - vné j8{, na levém kiidle;
- ki*{dlovy zdvé@snik (zdtE%) &. 4 - vn¥ji1, na pravém kifdle.



HLAVA 2
AV. 1 ovk VYZBROJ

Samonavédd&ci raketovd vyzbroj (obr. 2) letounu je urena k nifeni vzdu3nych a pozem-
nich c¢118 nepifitele v normédlnich pov&trnostnich podminkéch,

V¥zbroj se sklédé:

- ze StyF samonavéd&@cich raket R-3S, jeZ majf infraervenou semonavéd&ci hlavici s &in-
nost{ ve dne i v neci;

- ze Bty? k¥fdlovych zévEsnikl (dva BDZ-60-21D a dva BDZ-60-21R);

- ze ¥ty edpalevacich zalfizeni APU-3S, na n&%Z se rakety zavésuji;

- ze zaméfovaci soupravy, kterou tvo¥{ radiolokétor RP-21 a opticko-mechanicky automa~-
ticky zam&ifoval ASP;

- ze snimale pfetifen{ MP-28A-T. PFi prfetiZenich, jeX pPevySujf 2 ve vyskdch do 14 000 m
a 1,6 ve vyskdch nad 14 000 m snimal pfetf¥en{ zapiné signdln{ Zdrevku "Signdl pfetiZeni"
(Signal peregruzki). PFitom je zekdzdno odpalovat rakety;

- z ovlddactho zaf{zeni a signalizace v kabiné letounu a elektrické inatalace na pa=-
lubd letounu, jejichZ pomoc{ je zabezpeXeno napédjeni elektrickjch obvodd zavi3enych raket,
vyeldni signdlu k edpdleni raket, ovldddni odpdleni, signalizace zavi3BSeni a odpdleni raket.

l. Samonavéd&ci raketa R-3S

Uréend

Samonavdd&ci{ protivzdusnd raketa R-3S je urena k ni%eni{ c{le ve dne i v noci, za nor=-
médlnich povdtrnostnich podminek, v celém rozsahu provoznich rychlost{ po&finaje 0,8 M a ve
vSech vySkédch letu stthaciho letounu,

Kons e

Aerodynamicky je raketa provedena tak, Ze mé kormidla umfsténd pPed k¥{dly a kormidla
a kffdla jsou uloZena ve tvaru pismena "X" (obr. 3). T&leso rakety je védlcové, kovové s pil=-
kulovou piedni Zdsti. Aby byla mo¥nd zaminitelnost, snadnéd montéf a demontd¥, jsou hlavni
%dsti rakety provedeny v podob& &ty mezi sebou odpojitelnych usekil,

Prvn{ dsek (¥{dic{ usek) se.sklédé.ze dvou &4sti: infralervené samonavéddéci hlavice 1
a kormidlového mechanismu 2.

Infrafervend samonavédd&ci hlavice je opticko-gyroskopicky pfistroj pracujic{ pasfivni
metodou na zékladé piijmu infraferveného zdfeni cile. Je urfena k zachyceni a sledovéni ci-
le v libovolnou denni a no¥ni dobu,mimo oblaka a minimélnfm thlu ke slunci 20 °,

Opticky systém hlavice pFijimé infrafervené zéfeni cf{le a to se ddle zpracovédvé na P{-
dic{ signédl, ktery je veden pies blok magnetickych zesilova®d na vinut{ elektromagnetd kor-
midlového néhonu, jenZ je umistdn v druhé ¥dsti udseku.

K zachyceni c{le hlavic{ dochézi tehdy, kdy% je raketa je3té& zav&3ena na odpalovacim
zafizeni. Po zachycen{ cile vys{lé reketa zvukovy signédl do sluchédtek pilota v podob& mo=-
dulovaného nap&ti zvukového kmite&tu,

Ve druhé Eiaii dseku je kormidlovy mechanismus, prachevy akumuldtor tlaku PAD s rosz=-



Obr. 2. Rozmiast&n{ zafizen{ na letounu

1= snimaf uhld néb&hu a vybofeni DUAS-61-14; 2 - kontejner s bloky radiolokétoru; 3 - snimad vysky; 4 - politaf; 5 - rogz-
ad1ovas 8igndld; 6 - blok signalizace; 7 - filtr bloku signslizace: 8 - rozkladovy§ blok: 9 - kontroln{ pult radiolokétoru;
10 - fotograficky komtrolni pristroj S5-45-1-100-0S; 11 - zamdioval; 12 - ovldédaet pult radiolokdtoru; 13 - indikétor radio-
lokdtoru; 14 - usm¥rnovat (blok 3M-312); 15 - automat odpéleni APR-155; 16 - snima® pretiZen{ MP-28AT; 17 = polital gzamd¥o-
vaZe; 18 - raketa RS-2US; 19 - odpalovaci zaifzen{ APU-7D; 20 - raketa R-3S; 21 - odpalovaci zafizen{ APU-3S; 22 - ovlédaci
pfi{stroj stfelby PUS-36-68; 23 - z&vianik BDZ=-60-21D; 25 - pf{davnd palivovéd nddr¥; 26 - kanon; 27 - &asovy mechanismus:

28 - potenciometr pro ru€ni zevdd&n{ dédlky; 29 - potenciometr zachyceni; 30 - tlaZftkc zachyceni; 31 - snimaZ barometrické-
ho tlaku; 32 - skfinke s odpory; 33 - snima vzdusné rychlosti DVS-10; 34 - snima¥ vysky DV-30; 35 = snima& dhld klopeni
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délovaci podloZkou, turbogenerétor, tepelny reguldtor a pojistny vykonny mechanismus kon-
taktniho zapalovale.

Kormidlovy mechanismus je urZen k vytvofeni pohybovych momentd na kormidlech 6 rake-
ty, JjeZ odpovidajfi F{dicim signélim semonavédéc{ hlavice, mechanismus mé dva stejné, na so-
b& nezévislé, ridici kanély. :

Prachovy akumuldtor tlaku (PAD) je urden k vytvofeni vysokého tlaku prachovych plynd,
je% jsou vyu¥ivané k pohonu kormidel rakety a k otddeni turbiny turbogenerdtoru. Doba hoFe-
ni prachového skumulétoru tlaku je 21 s,

Turbogenerdtor zsbezpefuje napédjeni aparatury rakety jednofdzovym st¥f{davym napstim.

Pojistny vykonny mechanismus zajisfuje bezpelnost zapalovaZe pri jeho monté%i a na
dréze, aZ do okamZiku uplynutf doby jeho délkového odjistdni a ddle pojistny vykonny} me-
chanismus zajiZfuje iniciaci bojové ¥dsti pifi sepnut{ nérazovych kontaktd vlivem nérazu na
cil.

V tdlese useku jsou ve dvou vzdjemnd kolmych rovindch, pod thlem 45 © k horizontu, umis-
téna kormidla 6, jei jsou ovlddéna kormidlovymi mechanismy. Na nébZ¥né hran& kormidel jsou
vyfezy pro umistEZni nérazovych kontasktl a na odtokové hran¥ kormidel jsou vyfezy pro umistd-
n{ vodife, jenZ vede ke kontaktnimu zapalovaZi. Mezi kormidly je at¥i¥ny apoj SR-20D, jen¥
slouZi ke spojeni rakety s palubnimi obvody prostfednictvim edpalovaciho zaffzeni APU-3S.

Druhy¢ dsek tvoF{ bojovéd Edst 3. T&leso useku néleZi{ konstrukénd do bojové &dsti a slou=-
Zi k wvytvoreni stfepin s usmdrninym dZinkem pFi vybuchu,

Trhavina, kterou je naplnéno t&leso useku, je sm¥sf hexogenu, tritolu a hlinfkového
présku,

Mezi vnit¥nim povrchem védlce a trhavinou je vloZka s plastické hmoty s vyraZenymi ot=-
vory, tato vloZka zabezpeluje rozt¥i{5t&ni t&lesa na potfebny po¥et atPepin,

Ve tifet{m dseku je nekontaktni opticky zapalovaZ (NOV) 4, jen% se sklédé z elektronko-
vého optického bloku, napdjeci elektrické baterie a pojistného vykonného mechanismu.

Nekontaktni opticky zapaloval je urden k iniciaci bojové ¥dsti rakety pfi jejim prile-
tu v blizkosti cfle a taktéZ k samoznileni rakety, kdyZ mine cfl. Zapalova’ je uveden v &in-

noat infrafervenymi paprsky cile pFi priletu rakety ve vzddlenosti do 9 m od cfle s urie-
nou sbliZovaci rychlost{.

Opticky blok zapalovale mé dva kandély pro pfijem infrafervenych paprski z pfedni po=-
losféry pod tdhlem 45 ® a 75 © k ose rakety (po obvodu t¥lesa rakety). Kedy kandl mé Styri
optické piijimale.

Elektrickéd napdjeci baterie je chemickym zdrojem napdti s pyrotechnickym uvedenim

v &innoast a slouff k napéjeni zapalovafe na dréze samostatného letu rakety ste jnosmérnym
nap&tim.

Pojistny} vykonny mechanismus zabezpeluje:
a) iniciaci bojové Bdsti rakety v blizkosti cfile, pifi pfijmu signdlu z elektronkové=-
ho optického bleku;

b) samozniZeni rakety v pffpad®, Ze raketa prolet{ kolem ¢fle ve vzddlenosti vetsl,
neZ 9 m, k semoznifeni dochéz{ za 25 a% 26 s po odpédlent rakety;
c) bezpefnost zapalovale pri c3etfovén{ rakety.,

Gtvrty dsek tvolf prachovy reaktivni motor 5, ktery sloufi k uddleni raketd takové
rychlosti, jeZ je potrfebnd k dostiZeni cfle. Tento usek je zdkladni nosnou &ést{ rakety.

Na télese predni Zdsti motoru je pFednf vodici zdvis rakety 7, ve kterém jsou umis-
t&ny: kontakt obvodu zé¥ehu za¥ehova¥e prachové népln& motoru a kontakt obvodu zd%ehu te-
pelné baterie nekontaktnfiho optického zapalovade.

Na stfedni ¥dsti t&lesa prachového reaktivniho motoru je pomoci objimky upevndn atfed-



-

nf vodic{ zévds 8, Na zadni ¥dati tZlesa prachového reaktivniho motoru je upevnin zadni{ vo-
dic{ zévids 9 a kiffdla 10, jef jsou umist&néd ve stejnych rovindch, jako kormidla rekety.

Ke stabilizaci v néklonu jsou na kififdlech umist@né gyroskopické stabilizdtory néklo~
nu - rolerony 1ll.

Roleron je gyroskop se dvéma stupni volnosti: jeden stupen volnosti je otédleni koled-
ka (rotor gyroskopu) kolem vlastni osy a druhy stupen volnosti je otéZen{ roleronu spolu
8 koledkem kolem zédvésu na kiidle.

Kole&ko se otd%{ nédporem vzduchu, Do odpéleni rekety je roleron drZen zajistovacimi
koliky 12 v rovin& kifidel, rotory roleronii se pFitom otédZeji rychlest{f okolo 20 000 ot/min.
Za 0,5 8 po odpédlen{ rakety jsou rolerony uvolniZné a rychlost otdZenf rotorld se zvy3{ na
40 Q00 a% 80 000 ot/min.

PFi otédleni rakety okole podélné osy ¥zniké precese gyroskopu, v jejim% disledku se
viechny &tyFi rolerony pootdleji na zédvisech ve sm¥ru otéd¥eni rakety. OtéZeni rolerond né

za nédsledek vytvolreni aerodynamickych sil, jeZ vytvélfej{ moment, ktery omezuje rychloat oté-
feni rakety okolo podélné osy na maximélni{ hodnotu 1 rad/a.

2, Kf{dlovy zdvSsnik BDZ=60-21D

Vnit¥fni kif{dlové zévEsniky (&. 1 a &, 2) jsou namontovené symetricky na pravém a le-
~vém ki'{dle ve vzdélenosti 1975 mm od roviny symetrie letounu.

Urlent

K¥{dlovy zév&snik BDZ-60-21D (obr. 4) sloZ{ k zaviSenf t&chto bojovych prostiedki:

- Jedné rakety R-35 (pomoci odpalovacfho zaFf{fzen{ APU-=3S);

- jedné rakety RS-2US (pomoci odpalovactho zaFfizenfi APU-TD);

= jednoho raketového bloku se Zeatnécti nerizenymi raketami S-5M nebo S=5K;
- Jjedné nefizené rakety S-24 (pomoci odpalovaciho za¥fzen{ APU-TD);

- &tyf leteckych pum o hmotnosti 100 kg (pomoci vicezdmkového nosnikového zdvEaniku
MBD-2-6TU) ;

- jedné pumy o hmotnosti od 50 do 500 kg.

Zgkladn{ technické udaje

Hmotnost zévésniku pripraveného pro jednotlivé varianty zdt&Ze:

= pro rakety R-3S (nebo RS-2US nebo neffzené rakety S-24) . . . meximéln& 24,5 kg
- pro raketovy blok (nebo vicezémkovy nosnikovy zévEsenik) ., . . maximéln& 25,5 kg
“proletecképm ...................-..maximélné}[),}kg

Vné j&{ rozméry:
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Signalizace zav&Sen{ pumy, raketového bloku, zévéaniku MBD=2-
67U nebo jednoho z odpalovacich zaf{zeni . « + ¢« « « « o o s « o » » elektrickd, svitelnd
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Obr. 3. Blokové schéma rakety R-3S

1 - samonavéddci hlavice; 2 = kormidlovy mechanismus; 3 - bojovd %d4st; 4 - nekontaktni ogtickf zapalovad (NOV); 5 = prachovy
reaktivni motor; 6 - kormidla; 7 - pifedn{ vodic{ zdvis; 8 - stFfedni vedici zdvis; 9 - zadni vodic{ zévés; 10 = kffdla;
11 - gyroskopické stabilizétory néklomu; 12 - zajisfovaci koliky
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Konstrukce

K¥{dlovy zédvEsnik BDZ=-60-21D (obr. 4) tveF{ 1lit¥ nosnik z hlinfikové slitiny, praveih=-
lého prifezu 8 podélnymi vystuZovacimi Zebry uvnit¥#, nosnik je zakryt zpfedu a ze zadu sero-
dynemickymi kryty. Horn{ obvod zévdaniku odpovidé obrysu k¥fdla a je opatfen gumovym profi-
lem 4, aby zdvésnik tésn® pFiléhal ke k#idlu.

Nosnfk (kostra) tvof{ nosnou &4st zdvdeniku a je zhotoven z hlinfkové slitiny AL=19,

V ndlitcich,na horn{ &ésti nosniku, jsou specidlnimi Srouby 11 a 12 upevn&ny kuZelové
svorniky 10 a 17 pfednfho a zadnfho upevnini nosniku k uzlim k¥{dla. PFi zaviBovéni zédvisni-
ku se tyto svorniky zasouvajl do specidlnich uzld kiff{dla 6 a 19, Na svornicich jsou rozpdr=
né krouZky (peouzdra) 5 a 16 a kufelevym otvorem.

PFi utahovéni matic 9 a 21, jeZ jsou nadroubované na vélcovou zévitovou &ést svornfkd,

se¢ nosnik pfitlad{ ke k¥{dlu a rozpérné krouZky (pouzdra) zabezpeduj{ tdsné a bezvilové spo-
jeni,

Zadni svornik 17 mé ovélny otvor pro Sroub 22 nosnfku zdevSsnfku, &o% umo¥nuje odstra-
nit chybu pfi montd¥i uzld na k¥fdle v podélném smiru.

Uvnit? nosniku zévdsniku jsou umistdny: zémek DZ-57D (32) pro zavéSovéni z&tife; pled-
n{ 37 a zadni 55 dorazy k pfené¥en{ sil z odpalovaciho za¥ffzen{ ne nosnik (raketového bloku);
mikrovypina® 13; kolikové spoje 14 a 15 a elektrické kabely.

V bo&nich st&ndch nosniku zévEaniku jsou otvory k upevndni dchytd, k napnut{ a mecha-
nickému odemfeni z#mku rukou a pro koptrolu poloh pék zdmku. Okole otvoru pro napnuti zém-

_ ku (zprava) je ndpis "Napnut{ (Vzvod) a ¥ipka, jeZ ukazuje smdr otddenf kl{Ze pii napinédni

L e T g

zémku. Okolo otveru pro mechanické odemZenf zémku (zleva) je ndpis "Spustdni™ (Spusk) a EZip=-
ka, jeZ ukazuje smdr otélen{ kli¥e pfi mechanickém odemykén{ zsmku.

V mistech upevnini nosnfch uzld (pfednf a zadni dorazy, zadn{ svernik, zémek DZ-5TD,
ichyty a elektricky spoj) jsou do nosniku zalisovand ocelové pouzdra.

K upevnén{ pfedntho 1 a zadnfho 24 serodynamického krytu a krytu otvoru pro pristup
k pfednfmu dorazu 38 jsou na nosnfku zévdsniku umistdné kotevnf matice 40,

Nosnik (kostra) zdv&sniku je uvedena na obr. 5.

Predni aerodynamicky kryt (obr. 6) se sklédé ze dvou potahd 7, jei Jjsou sn¥tované s no=-
fovitou néb&Znou hranou 6 a spodnf pPepdfkou 9. V horn{ Zésti jsou pFinytované dva dhelniky
5 ke kterym se upevnuji gumové profily 4.

Z levé strany aerodynemického krytu levého zdv&sniku a z pravé atrany aerodynamického
krytu pravého zév&sniku je otvor 3 pro pfistup k mechanismu pro vysildn{ impulsu (MPI), Ot=-
vor je zskryt krytem, jenZ je uzamfen dvima zémky,

Pro prichod kulilky s kabelem zapalovale je ve spodni pirepé¥ce otvor, olemovany nétrub-
kem.

Pro upevnéni MPI je na potahu aerodynamického krytu umistdna konzola,

Zadni serodynamicky kryt (obr. 4, poz. 24) se skléd4 z potahu, ke kterému je pPingto-
vané vloZka, jeZ mé ve spodni &ésti dréZku pro stabilizdtor pumy. V zadnf Zdati Jje k pota-
hu pfinytovand prepd’ka, shora je umfstdna vloika 8 gumovym profilem. V zadn{ &dati aerody-
namického krytu je na st¥edni pi‘epéﬁce’mist.én panel, na kterém je upevnina skupina relé 25,
Panel je v aerodynsmickém krytu upevn&n tfemi kotevn{mi maticemi. Aby byla zabezpefena mon-
té% panelu je v potahu aerodynemického krytu zleva, u levého zévdsnfku a zprava, u pravého
zévésniku, otvor, jen%Z je zekryt krytem 23.

Uprostfed serodynamického krytu je prinytované konzola, jeZ slouff k prichodu kuli-
gek MPI s kabelem. V hornf #dsti aerodynamického krytu je na kotevnich maticfch umfstdna
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Obr. 4.K#{dlovy zdvésnik BDZ-60-21D

1= pfedni aerodynamicky kryt; 2- krytka pifedniho aerodynamického krytu; 3- pfedn{ mechanismus
pro vysiléni impulsd/MPI/; 4= té&snlci profil; 5- d&lené pouzdro; 6- kffdlovy} uzel; 7- kryt;
8- pojistnéd matice; 9~ matice; 10- pfedn{ svornik; 1l- Sroub; 12- 1lity nosnik; 13- blok minia-
turniho vypinafe; 14- spoj zdmku DZ-57D; 15- stykovy spoj zdvésniku; 16- dé€lené pouzdro; 17=-
zadni svornik; 18- kryt; 19- kFfdlovy uzel; 20- pojistnd matice; 21- matice; 22- 3roub; 23-
kryt pPfistupu k relé; 24- zadni aerodynamicky kryt; 25- skupina relé; 26- kryt pffstupu k zad-
nim mechanismus pro vys{lén{ impulsil; 27~ zadn{ mechanismus pro vysfilédn{ impulsd; 28~ odpory;
29~ stykovy elektricky spo); 30~ regula®ni 3roub; 31- zadnf uzel; 32- zsmek; 33~ vzletovy elekt-
ricky spoj; 34~ vidlice; 35- osa vidlice; 36= pruZina; 37- pifedni{ doraz; 38- krytka; 39-
odpory; 40- kotevni matice; 4l- t&€lo zardfky; 42- serizovaci pouzdro; 43- pouzdro; 44- pojis=-
tnd matice; 45~ odklopnd &4at pfedniho dorazu zdvésniku; 46- zadn{ uzel; 47- zadni doraz

(maléd zdkladna); 48- odklopnéd &4st zadniho dorazu zdv&aniku; 49- op&ra zadniho dorazu; 50-
opZra predniho dorazu; 51- doraz; 52- serodynamicky kryt pfedniho dorazu; 53~ odklapnd &4st
pPedniho dorazu zdv&sniku; 54- aerodynamicky kryt zadnfho dorazu; 55- zadni doraz (v&t3{
zédkladna); 56- odklopnd Zdst dorazu; 57- koncovy vypina¥; 58- pry%ovd manZeta
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Obr. 5. Nosnik (kostra) zédvésniku

1l - nosnik; 2 - pouzdro pifednfho dorazu; } - matice; 4 = #roub; 5 - pouzdro; 6 - matice;
7 = 8roub; & - matice; 9 - uzel zadnftho dorazu; 10 - aefizovaci{ Sroub; 11 - pouzdro
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Obr. 6. Pfedni aerodynamicky kryt

1 - MPI; 2 - odpor; 3 - qtvor pro pfistup k MFI; 4 - gumovy profil; 5 - uhelnfk; 6 - pro-
£il; 7 - potah; 8 - upevnovaci konzola MPI; 9 - pPepéZka
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 konzola pro upevnini dvou mechanismd pro vysiléni impulsu (MPI). Z pravé a levé strany aero-
~ dynamického krytu jsou otvory pro pfistup K MPI, jeZ se zakryvaj{ kryty 26, kryty se uzamy-
. kajl zémky.

g L T

V: pPedn{ Zésti aerodynamického krytu jsou dva ohmické odpory 28 a koncovy vypinal 57,
jef jsou pridroubovény Brouby. Elektricky obvod zadnfiho aerodynamického krytu je spojen
s elektrickym obvodem zdvdsniku kolikovym spojem 2ZRMD3C (29).

Aby se zabrénile zapadnuti elektrického kabelu pod stabilizétor pumy, je ke apodni pie=-
péice pfinytovén ochranny kryt.

Elektricky obvod zév&sniku

K pripojeni elektrickych obvodl zévEsniku (obr. 4) k palubnim obvodim letounu jsou v zé-
véeniku dva kolfkové spoje: desetisvorkovy 14, jenZ propojuje obvedy zédmku DZ-57D pfes kon-
tekty relé zadniho aserodynamického krytu s obvody MFI; tiicetiavorkovy 15, jenZ spojuje ob-
vody odpalovaciho zaf{zeni, raketového bloku nebo vicezdmkového nosnikového zévEsniku (pies
kontakty relé zadnfho aerodynamického krytu). Kolikové spoje 14 a 15 se otvory zasouvaji do
dutiny k#*fdla, kde se spojuji se zésuvkami palubnfho obvodu letounu. Pfistup ke kelikovym
spojim & k maticim svornfkd pro upevnini zévEsniku je zabezpelen otvory 7 a 18, jeZ jsou
v hornim potahu kiifdla.

Pro pfipojeni elektrickych obvodl odpalovaciho zaffzeni, raketového bloku nebo vicezém=-
kového nosnikového zévEsniku k elektrickym obvodim zédvEaniku slouZi melorozmérovy kolikovy
spoj 33 (2RM42 — zésuvka), k-t.ery Je wve /apodni tdsti zdv&aniku. Tento apoj je tladen dolll vid=-
licovitou pédkou 34 pomoci prufiny 36, &imZ je zabezpefené té&sné apojeni spoje s pFisludnou
tést! epoje odpalovactho zarfzenf, raketového bloku nebo vicezAmkového nosnikovéno zdv&sni-
ku, Gumové man¥eta 58, jeZ se nasouvé na zésuvku kolfkového spoje 2RM42 a chrénf tento spoj

proti vlhkosti po jeho spojeni s pfisludnym spojem odpalovaciho zafizeni, raketového bloku
nebo vicezdmkového nosnikového zévEsniku.

PFi odpojenf se kolfkovy spoj zév&enfiku vytrhuje ze spoje odpalovactho zatizeni, rake-
tového bloku nebo vicezémkové_ho noenikového zévésniku pootofenim péky 34 pomoci kli%se, nasa=-
zeného na &tyfhran osy péky pifes otvor v nosniku zév&sniku,

Sm&r otd¥en{ klife ukazuje B3ipka s nédpisem "Rozpojen{" (Rasstykovka) a "Spojeni" (Sty-
kovka), je% jsou na zévEsniku,

K odpojeni elektrického obvodu zadniho aserodynamického krytu od elektrického obvedu
zévésniku, pfi jeho snfméni, slouZ{ apoj 2RMD30 (22). Zésuvka tohoto spoje je upsvnina na
konzole v zadni &ésti kostry zdvésniku, V zadnim serodynamickém krytu jesou t¥i reléd 25, je%
propojuj{ ovlédac{ obvody zémku DZ-57D & vicezémkového nosnikového z4v&sniku.

Poloha kontaktd relé se urduje polohou koncového vypIna¥e 57, jen% je v zadnim aerody-

- nemickém krytu zévEsniku., KdyZ je na k¥fdlovy zév3anik zavddovén vicezdmkovy nosnfkovy zdvEs-
nik MBD-2-67U, tla¥{ svym dorazem na d¥fk koncového vypinale a pfi pfivedu napit{i zaujimajif

- relé polohu, pfi které jejich kontakty rozepfinajf ovlédaci obvody zdmku DZ-57D a uzaviraj{

. obvody ovlédéni vicezémkového nosnfkového zév&sniku,

Koncov inad

Koncovy vypinal tvofi svefovené téleso (obre 7, poz. 1), ns kterém jSou namontované

vSechny &dsti. Téleso 1 se sklddd z trubky, ke které je z jedné strany pfivafend destid-
_ka se dvéma pouzdry pro upevn&ni koncového vypinafe v zadnim aerodynemickém krytu a z druhé

strany je konzola 4 pro upevnéni vypina¥e V61l 8 listovou pru%inou 5.
Uvnit¥ t&lesa je pruZina 8, jeZ plisob{ na dffk 2. V horn{ &dsti dffku je zaSroubovén

- sefizovaci Sroub 6, jim% se nastavuje okamZfik zapnuti vypina¥e V611l pfi premfstdnf dF{ku.
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Serizovaci Zroub se zajistfuje zajiZtovacf maticf{ 7. Matice 9 chrén{ d¥{k proti vypad- =
nut{ z t&lesa koncového vypinafe. Na spodni &4sti dffku je nadroubovéna sefizovac{ matice 3,
jez se vyu¥ivé k sefizovéni okamZiku zapnut{ koncového vypinafe pii zav&Sovéni vicezémkové~

ho nosnikového z&vSsniku MBD-2-6TU, V seffzené poloze se matice zaji3fuje zajisfovacim dré- é

tem, >

Obr. 7. Koncovy vypinal

1 - t&leso; 2 - dFf{k; 3 ~ sefizovac{i matice; 4 - konzola; 5 - pruZina 6 - Sroub; 7 - matice;
8 = pruZina; 9 - matice

Mechanismus pro vysilénf{ impulst

Uvnit# serodynamickych krytd z&v&sniku (obr. 4) jsou na konzoléch namontované mechanis-

my pro vysilén{ impulsd (MPI): v pfednim aerodynamickém krytu je jeden MPI (3) a v zadnim
aerodynamickém krytu jsou dva MPI (27).

Mechanismus pro vysiléni impulsd vysflé elektricky impuls do elektrického zaji¥fovaZe
zapalovale pumy po jejim cddfleni od zévé&sniku.

Pristup k MPI, pfi zavAdd&n{i kabelu zapalovaZe, je zabezpelen otvory 2 a 26, jeZ jsou
v aerodynamickych krytech. Mechanismus pro vysildni impulsd (obr. B) se sklédd z télesa 1,
v jehoZ horn{ Zdsti jsou dv& kulilky 9 s pruZinkami 7 a 8 a zétkami 2, Na izolétoru 4 jsou

pomoc{ kontaktnfho 3roubu 3 s podloZkou a maticemi upevnény odpruZené kontakini destilky 10,

V t&lese 1 jsou podélné a pfi&né kanély kruhového prifezu a podélné dréd%fka pro pri-
chod kuliZky 6 s kabelem zapalovale. Pro spojeni kabelu zapalovale s MPI se kuli¥ka kabelu
zavédd{ do pF{&ného kandlu tZlesa a upevnuje se mezi kulidkami 9.

Po odemZeni zédmku DZ-57D vlele padajfci puma za sebou kabel s kuliZkou, kulifka pfitom
odtlaZ{ kuliZku 9 a pohybuje se v podélném kandlu tZlesa MPI, klouZe po kontaktnich destii=-
kédch 10 a v disledku toho je propojen proudovy impuls do zapalovale pumy,.

Sfla, jeZ je potfebnd k vytrZeni kulifky kabelu zapalovale musi byt v rozmezi 147,1 N
a% 245,2 N ()5 kp a% 25 kp) a sefizuje se stlafovédnim nebo uvolnovénim pruZiny 7 a to zad-
roubovédvdnim nebo vySroubovavénim spodniho Sroubku (zétky) 2.

e
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Obr. 8. Mechanismus pro vysildni impulsd

1 - t&leso; 2 - Sroubky (z&tky); 3 - kontektni #roub; 4 - izoldtor; 5 = prufina; 6 - kulid-
ka kabelu zapalovade; 7 - spodni{ pruZina; 8 - horni pruZina; 9 - kulilka; 10 - odpruZené
kontaktni destilky

KuliZku kabelu zapalovale nelze zavdddt do MPI zdola, nebof by se pritom mohly pofko-
dit kontaktni destiZky 10.

Vysléni proudového impulsu z MPI do zapalovale pumy je blokovéno koncovym vypinalem,
a% do udplného odem¥en{ a otevien{ nosnych hékd zémku z4vEsniku, to znemoZnuje vysléni prou-
dového impulsu do zapalovaZe pifi vytrZeni kulifky kabelu zapalovale nédsledkem néhodného me-
chanického pisobeni na kabel zapalovade, K tomuto dfelu je na zdmku DZ=-5TD listovd pruZina
8 kolikem a na k#{dlovém zédvEsniku BDZ-60-21D je mikrovypinal.

Ke sni’eni proudu, JjenZ vznikne pfi moZném zkratu na kostru (pfi n&mZ miZe dojit
k vypnut{ automatického jistife s{té& v palubnim ovlddacim obvodu), je ke kaZdému MPI pii-
pojen ohmicky odpor ( jeden v prednim a dva v zadnim aerodynamickém krytu).

Ohmicky odpor (obr. 9) tvof{ spirdla 2 z chromniklového drdtu, jeZ je v t&lese 1 a
je zakryté krytkou 3 z lisovaného materidlu,

Dorazy a ic zdvéaniku

K zabezpefeni zavdSeni odpalovacich zaffzeni, raketového bloku a vicezémkového nosni-
kového zdvésniku s rdznymi zédkladnami dorazd a taktéZ pum, je zédvEsnik dopln®n dvéma dvoji-
cepi dorazd a dvojic{ uchytd (obr. 10 a 11).

V prvn{ dvojici mé pfedni doraz zdkladnu 60 mm, zedni doraz mé zédkladnu 52 mm. Tato
dvojice se pouZivd pfi zavdSovéni odpalovacich zaffzeni na kffdlovy zdvdsnik.

{ Ve druhé dvojici mé pfednf doraz zékladnu 120 mm a zadni doraz mé zékladnu 108 mm,
Tato dvojice se pouZivéd pfi zavESovédn{ raketového bloku UB=16=5TU s vicezdmkového nosni-
kového zévéeniku na ki*{dlovy zdvéanik.

Predni a zadni uchyty se pouZivaji pii zavdSovdn{ leteckych pum, pfitom se ze zévéani-
ku snimaj{ dorazy.
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Obr. 9. Ohmicky odpor

1 - t&leso; 2 ~ chromniklové odporové spirédla; 3 - krytka; 4 = kontaktnf Srouby

Pfedn{ doraz 6 nebo 12 (obr. 10) je proveden v podobd objimky s kruhovym hladkym sver-
nikem, jen¥ obepind pfisluiny doraz raketového bloku UB-16-57U, vicezémkového nosnikevého
zévésniku nebo odpalovaciho zarfzeni. Na doraze 6 jsou Srouby 5 upevniny aerodynemické kry=-
ty 7. Na konei avorniku je zamontované zajisfovact dstrojf, je% se sklddd ze zajidfovale 9,
télesa zajistovale 10, zdvitového pouzdra 11 a pru¥iny 26,

Pomoci zéslepky 11 je zajisfovac! dstrojf upevnino na konci svornfku. P¥i zasunutém
zajisfovadi zapadd svornik do dutiny serizovaciho pouzdra 3 a zaji%fuje se proti vypadnuti
zajistovadem, ktery se vysune z t&lesa vlivem plscbeni sfly pruZiny 26, pfi zcela zasunutém
dorazu a pfitom zapadd za Zelo sefizovaciho pouzdra 3. Setizovac{ pouzdro se zadroubovédvs
do upevnovaciho pouzdra 2, je%Z je zalisované v kostfe 1 zévésniku.

V télese zéAvdsniku 1 a v upevnovacim pouzdfe 2 je viter, aby byl umoinén pFistup k za=-

jistovadi 9 svorniku (vytez je na pravé stran® pravého zédvEsnfiku a na levé stran® levého zé-~
v&aniku).

Pri oté¥eni sefizovactho pouzdra pomoci speciélnfho klide,zasunutého do hlavice s dré¥-
kami, se zvedd nebo snifuje dorez, v zévislosti na smyslu oté¥eni klf¥e, Po seb{zen{ polohy
dorazu ve svislé roving, mus{ byt serizovac{ pouzdro 3 zajistdno maticf 4.

K sejmuti dorazu je tPfeba vyPezem v zévdsniku a v upevnovacim pouzdie zatladit klfnem
na zajistova¥ a vyjmout doraz. Toto zaffzenf uzlu dorazu umo¥nuje rychlo vymsnu dorazu 6
pii vymEn& varianty zétdZe.

Predni doraz znemoZnuje pohyb zav&Seného odpalovaciho zafizeni, vicezdmkového noasnfko=-
vého zévEsniku nebo raketového bloku v podélné a prfdné rovind a umo¥nuje svislé se¥izovént

L4

v rozmezi +0 ° 30 °,
PFedni dorazy jsou znézorn&né na obr. 11,

Zadn{ doraz 16 nebo 19 (obr. 10) je proveden ve tvaru praveihlé plochy s opérnymi
plochami zékladny pro prisludny doraz zdté%e a vdlcovym pouzdrem, ve kterdm Jje diemetrédl-
n¥ uloZen odprufeny zajidfova® 15. Na dorazu 16 je pfidroubovén aerodynamicky kryt 17. Do-



Varianta zavésen/ UB-16-57U nebo MBD-2-67 Varianla zave'.s“em;pcm
Poloha V/

nebo APU-7 | : “““‘\o\\\\\{{'\\\\\\\é\\%
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Obr. 10. Dorazy, iuchyty a koncovka zévésniku BDZ=60=21D pro rdzné varianty z4téZe (prostor "C", A-A, B-B z obr, 5)

1-t&leso zévésnfku; 2 - upevriovac{ pouzdro; 3 - sefizovaci pouzdro; 4 - zaji¥fovac{ matice; 5 - Xroub; 6 - prfedn{ doraz se zékladnou
120, mm; 7,~17 - aerodynemicky kryt; 8 - pfedni doraz raketového bloku UB-16-5TU; 9 - zaji3tova¥; 10 - t3leso zajisfovade; 11 - zdvito-
vé zéplepka; 12 - predni doraz se zdkladnou 60 mm; 13 - pPednf doraz odpalovacfho zaPizeni; 14 - uzel zadnfho dorazu; 15 - odprufeny
zajistova¥; 16 - zadn{ doraz se zékladnou 108 mm; 18 - zadn{ doraz raketového bloku UB-16=57U; 19 - zadni doraz se zékladnou 52 mm ;
20 - zadni doraz odpalovactho zeffzeni; 21 - pfedni uchyt; 22 - zajikfovaci matice; 23 - pumovd opdrka; 24 - zadn{ dchyt; 25 - selfi-

diteln4d Eﬁeatavitelné pumovéd opérka; 26 - prufina; 27 - upevnovaci Zroub iuchytu; 28 ~ zdmek DZ=57D; 29 = mechanismus pro blokovén{

a signalizaci zavZ3eni z4td%e (MBS)



Obr. 11. Dorazy a dchyty zdvésniku

I - pfedn{ a zadn{ dorazy pro zavi3eni odpalovaciho zaPizenf APU-3S nebo APU-7D; II - pfedni a zadni dorazy pro zavéSeni raketo-

vého bloku UB-16-57U nebo vicezémkového nosnikového zévésniku MBD-2-67U; III - pifedni a zadni uchyty pro zavdSeni pum

—za-
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raz je svym pouzdrem zasunut do dutiny vélce uzlu dorazu 14 a je v nf zajistén kolfkem, jenZ
zaskakuje do otvoru védlce., Uzel dorazu 14 méd dv& dvojice ok, kterymi je zav@Zen na Erouby,
je% prochdzeji sténou zévésniku. Jeden upevnovaci 3roub mé hladky dffk a druhy méd dFik se
zévitem, Jedno oko vélce je taktéZ opatfeno zévitem (obr. 10, detail 14). Otédenim 3roubu
je mo%no posouvat uzel dorazu vlevo a vpravo. Takto zadni doraz znemoZnuje pr{&ny pohyb zé-
té%e a umozﬁuje sefizovat polohu odpalovaciho zafizeni (nebo raketového bloku) ve vodorovné

roving v rozmezi *0 95

K sejmut{ zadntho dorazu, pifi zm&n& varianty zété&Ze, je tieba pfes otvor ve sténd zé-
vésniku zatla®it klfnem na kol{k dorazu a vyjmout doraz. Zadn{ dorazy jsou znédzorndny na
obr. 1l.

P¥i zavdSovédni pum na letoun se na zév&snik montuji pfednf{ 21 (obr. 10) a zadni 24
dchyty, Jje¥ slouZeji k zajistZn{ polohy a ke znemoZndni bo&nich pohybd pumy, pomoci pumovych
sefiditelnych opdrek 23 a 25, jeZ majf kloubovd uloZené patice., Opdrky 25 zadniho dchytu mo-
hou byt zadroubovény do pfednich nebo zadnich 18Z%ek, v zévislosti ne hmotnosti pumy (do pfed-
nich l8Zek se opdrky zaBroubovévajl pouze pfi zavdSovédn{ pum o hmotnesti 50 aZ 100 kg).

Pri montéZi dchytd je tFfeba ze zévdsniku vyjmout pfedni a zadni dorazy, jeZ byly pou-
Zity pfi zavd3ovdni raket, raketového bloku nebo vicezdmkového nosnikového zév&sniku.

Uchyty se upevnujf k zévdsniku Srouby 27 (obr. 10) pres otvory s pouzdry, které jsou
v kostie zdvEsniku. PPedni dchyt se upevnuje v prostoru tficetisvorkového kolikového sepoje,
z toho divodu se tento spoj zasouvd do zévisniku a zaji¥fuje se upeviovacim Sroubem, jenZ
zéroven upevnuje dchyt; zadni dchyt se montuje v prostoru zadnfho dorazu.

Uchyty jeou znézorndhé na obr. 1l.
{

jo Zémek DZ-5TD

Zémek DZ-5TD je upevnén v zévEsniku t¥emi Brouby prochédzejicimi dutymi osami nosngch
hékd a samojisticimi maticemi.

Uréeni

Zémek DZ-5TD (obr. 12 a 13) je urfen k zavdSovédni a shozu leteckych odpalovacich za-
F{zenf, raketového bloku UB-16-57U, vicezémkového nosnikového zévésniku MBD-2-67U a pum
o hmotnosti od 50 de 500 kg.

Hlavni technie udaje

Ovléddni taktického a nouzového shozu o « o . « » s o elektrické, z palubnf sitd le-
tounu

Provosnf naptl , ¢ o o s « s ¢ s s &« s 62 s ¢ 2 o s 27T V210%

Spotfeba proudu pfi nap2tf 24 V a teplot#

pfi spinédni +20 c: .

- pFi taktickém 8hozu o o « « s o & ¢ ¢ o ¢ s o s o« ¢ 6,3 4

- pfi nouzovém‘shozu A o ek o e e DT A

Rozseh provoznich tePlot v v v a « ¢ wio s 55 o = »*0d 360 °c do =60 %

Signalizace zavéSenf zétd%e . . . ¢« . . + + « + + » o elektrickd pomoci MBSVN=-57T

Vn& j&1{ rozmdry:
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Konstrukce a vzédjemnd &innost &dst
z dmku

Zédmek (obr. 12 a 13) se sklédd z télesa 14, zhotoveného z nerezavéjici oceli ve tvaru
"g", ve kterém jsou umfstény: t¥i nosné hdky 15, 25, 29, je% slouZeji k zaviSeni zdtdZe;

opirné 11, 8 a zbylé pdky mechanismu; spoudtéci prufina 4; elektromagneticky spoudtéci mecha-ﬁ

nismus 16 a 17; mechanismus MBSVN-57 blokovén{ , signalizace a "Ostré-Slepd" 20, 21, 22, 24
a elektrickéd instalace. Na t3lese je upsvnina vidlice se zdsuvkou pro zapnut{ obvodd zdmku
do elektrického obvedu letounu. Zésuvka je zajisiténd ti¥menem 41,

Nosné héky ssou mezi sebou kloubové spojeny téhly 2 a 13. Na nosné hédky se zavdduji
zévésnd oka 30 zédtd%e. ZaréZka 27 uzavird oko zétSZe ve vybrénf hdku zémku, pruZina 28 p¥i=
tom tla¥f Zelo zaréZky k zévEsnému oku zédt&%e., Nesné hdky jsou udrfované v uzamené poloze
opérnou pdkou 11, kterd pies t¥fmen 10 a malou opérnou pédku 8 pifends{ silu na plo3ku "a" na-
pinaci péky 7. Napinac{ pdka je svym kolikem v zédbZru s pPfechodovou pdkou 18, kterd se zase
opird o plochu "S" spoultdc{ péky 17, je¥ je drZend tahem prufiny 39. Pro kontrolu zébiru
pék v mistech "a", "S" a "u" jsou ve stdZnédch zémku kontrolni okénka (otvory).

Listovd pruZina s kolfkem slouZi k zapnuti{ koncového vypinale, jenZ je v zdvEsniku a
zabezpefuje blokovdn{i vysléni proudového impulsu z MPI do zapalovade s elektrickym odji&td-
nim do uplného otevieni nosnych hékld zdmku,

Zémek ge napind takto: klf¥em,nasunutym na stifednf nosny hdk, pooto&it nosné héky ve
sméru letu, dr¥fet je v této poloze a napnout mechanismy zémku otodenim napinacfhe kliZe, na=-
sazeného na osu napinaci péky 6, ve sméru Sipky "Napnuti" (Vzvod). Napfnaci pdka 7, jeZ je
upevnénd na napinaci ose, pohybﬁje ptitom pistnici 5, jeZ je s ni spojend, stladuje (napi-

i

Lk )

l-ﬂ

néd) spoudtdef pruZinu 4 a jejf ploSka "a" zapadne pod koncovku malé opérné péky 8. Druhy ko=

nec napinac¢{ pdky zapadd kolfkem do vyPezu v pPechodové péce, pootéd{ pFechodovou péku a
uvédi ji do zéb&ru se spoudtéci pdkou 17 elekiromasgnetického spouditéciho mechanismu. Spous-
téc{ pru¥ina mé ched 7,5 mm. Minimdlnf velikost zdbdru "S" je 2,5 mm. Zadn{ nosny hék 15
vejde do zéb&ru s opdrnou pédkou 11l a odehne listovou pruZinu 40 s kolikem.

Ovléddni shozu z4t8%e je elektrické a je provedeno pomoci elektromagnetického spousté-
efho mechanismu zdmku.

Elektromagneticky spoustéc{ mechanismus zémku se skléd4d z elektromagnetu 16, jen% je
otolny; spoust&ci pdky 17, jeZ je upevninéd na ose kotvy elektromagnetu a prufiny 39, kterd
vraci kotvu do vychozi polohy po sepnuti. Provozni napdtf{ pro sspnutf{ elektromagnetu je
27V 10 %.

Poldtedni todivy moment kotvy (plfi natoden{ spoudtdci pdky na 11 b i 3 Jje 34 Nem
(3;5 kpem). Civka elektromagnetu mé dv& vinutf: taktického shozu a nouzového shozu,

Pri pfivodu elektrickéhe proudu do vinut{ elektromagnetu se kotva pootodf, spoudfové
péka 17 vyjde ze zéb&ru s prfechodovou pékou 18 a aystém pdk je pod vliivem tahu spoultdcf
pruZiny 4. SpouStdc{ pruZina se rozepind a pohybuje pfatnici{, pistnice poot&¥i napinect
péku. Napfnacf péka vyjde ze zéb&ru s malou opdrnou pékou 8 a soufasnd svym deldim ramenem
ude#{ na v¥stupek "v" opErné pdky 1ll.

Opérnéd péka se zvedd nahoru a vyjde ze zdb&ru se zadnim nosnym hékem 15,

Zbyvajici opéry a noené héky se pootéleji a zdvEsné oka z4td%e vypadnou z vybréni
nosnych hékd. Péky zémku se dostanou do odemfené polohy, jeX je znézerndna na obr. 13, pri-
tom se uvolni listové pruZina 40 s kolfkem,

Pri odemykéni{ zémku jsou uddery pék tlumené tlumiZi 9, 12 a 26.

Po prerudeni pFivodu proudu do vinut{ elektromagnetu se kotva vraci do vfchozi polo=-
hy vlivem plsoben{ sfly pruZiny 39.

-

-
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Schéma polohy pak mechansmv VN
Pri vzamcenem zamiu

/
30 09 a8 - m a h 232221-20 TG S

Cbr., 12. Zémek DZ-57D a jeho elektrické principidln{ schéma (poloha "Zamknuto")
1 - vidlice a zésuvka; 2 - pPednf téhlo; 3 - Zep; 4 - spoustdc{ pruZina; 5 - pistnice; 6 - napfnac{ osa; 7 - napinac{ péka; 8 - ma=-
14 opérné pdka; 9, 12 a 26 - tlumi¥; 10 - tfmen; 11 - opSrné péka; 13 - zadnf téhlo; 14 ~ tdleso; 15 ~ zadn{ nosny hék; 16 - elekt-
romagneticky spoudt&ci mechanismus; 17 - spoudfovd péka; 18 - prechodové pdka; 19 - sePFizovac! Broub uzlu pro pootédfeni kotvy elekt-
romagnetického spou¥técfho mechanismu; 20 - zdmek "Ostré-Slepé"; 21 - elektromagnet zémku "Ostré-Slepd"; 22 - koncovka dP{ku mecha-
nismu pro blokovén{ a signalizaci; 23 - vidlice; 24 - t8leso s pevnymi kontakty mechanismu blokovdn{ a signalizace; 25 - atfedn{
nosnf hék; 27 - opéra; 28 - prufina opéry; 29 - pPedni nosny hdk; 30 - zdviané oko zdtd¥e; 31 - zépadka mechanismu "Ostré-Slepd™;
33 - téhlo; 34 - péka; 35 ~ péka; 36, 37, 38 - pru¥iny; 39 = vratnéd prufina spoustdci péky;

- trmen

"

32 - hék mechanismu "Ostré-Slepd";
40 - listové pruZfina s kolikem; 4i

R T P TN A R T



Schéma polohy pak mechanismu VN
a) Shozera na , osfra "

Schéma polohy kontoktés
mechanismy MBS pii shozu

Obr. 13. Z4mek DZ-5T7D (poloha "Odemeno™)
Pozice na obrdzku jsou stejné, jako na obr. 12.
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Na zemi je moZné odemykat zémek mechanicky stladenim konce spouStéci pdky tam, kde je
upevniné pruZina 39.

Mechanismus MBSVN=57

Signelizace zav&Sen{ zAt3%e na zémku zévésniku a taktéf shoz zA4tEZe se zévdanfku (na
druhém k¥idle), v pfipad® samovolného shozu zédt¥%e se soumfrn® k nému namontovaného zévésni-
ku, jsou provedeny pomeoc{ mechanismu pro blokovéni a signalizaci, je% je spojen s machanis-
mem "Ostré-Slepé”, ktery slouZi k mechanickému zajidfovéni zepalovacll pumy. Tento spojeny
pechanismus se nazyvé MBSVN=5T.

ec smus okov 8j zaci se sklédd z tdlesa 24, uvnitf kterdho jsou i¥i
dvojice pevnych kontaktd v podob& listovych pruZin a d#{k s koncovkou 22, JjenZ je tlalen
dold spirdlovou pruZinou. Chod d¥fku je 24 #0,5 mm. V hornf &deti d¥iku jsou upevnéné dvé
dvojice listovjch kontaktd, jeZ klouzaji po pevnych kontsktech,

Kdy# je zavi3end z4t3%Z jsou koncovka a dFf{k zasunuty nshoru, kontakty 1-2 signalizace

a 3-4 blokovéni jsou sepnuté, kontakty 5-6 blokovén{, jsou rozepnuté, tato poloha je znézor-
n&né na obr, 12.

P¥i shozu zdt2%e se dFf{k s kxoncovkou vysune, vliivem plisoben{ s{ly prufiny, doll. Pifi~
tom kontakty 1-2, 3-4 se rozepinaj{ a kontakty 5-6, pro blokovéni, se spinaji k propojeni
napét{ do vinut{ elektromagnetu spou¥tového mechanismu druhého zémku (obr. 13).

Mechanismus “"Ostré-Slepd"” je v jednom télese s mechanismem pro blokovéni a signaliza-
¢i, zamontovaném v zémku DZ-57D. Sklégé se z elektromegnetu 21 a systému pdk 32, 34 a 35,
jeZ jsou uvédény v &innost koncovkou di*fku mechanismu pro blokovéni a signalizaci.

Pri zaviBené zAt¥é%i zapedd levé rameno pdky 35 (obr, 13) do vybrdn{ v kencovece difku
MBS (22) a je v této poloze drZeno pruZinou 36. Nosny hék "Ostré-Slepd" 32 pPekryvé vifez
v tilese & je drZen v této poloze pruZinou 37. Na nosny hék se za#ééu;}e krouZek drdtd UVP-IS,
Jje slouZej{ k mechanickému zajist&ni zapalovald pum. Aby bylo moZné zav&sit krouZek na nos-
ny hék, je t¥eba odtladit zépadku 31, jeZ je drZiena pouze silou své pru¥iny, pak zevdsit
kroufek na nosny hék mechanismu "Ostr&-Sleps" (provdd{i se pfed zavédenim pumy) .

Pri-shozu, v okamZfiku uvolnEni pum s nosnych hékd zdmku DZ-57D, se konccvka d¥f{ku MBS
vysune a jej{ vystupek odtla&{ pdku 35 mechenismu "Ostré-Slepd". Pootodeni této péky mé za
nésledek pfemfsténi odtatnich pék, jeZ vSak zédvisf na tom, zda je nebo neni pfivedenc napd-
t{ do vinut{ civky elektromagnetu "Ostré-Slepé"”.

Kotve elektromagnetu se p¥i piivodu nepdt{ pfitdhne k jédru, stladi vratnou pruZinu,
pii odpojeni napStf{ se kotva vraci do vychozi polohy. Vn&j&1 konec kotvy mé dva disky,
které omezuji pohyb pék mechanismu "Cstré=-Slepé”,

Pri shozu pum na "Ostro" Jje do civky elektromagnetu pfivedeno napdt{ a kontva se vtéh-
ne., Vndj51i konec kotvy ji% nebrénf{ pohybu pdk 34, 35 (obr. 13, poloha a/ shozeno na "Ostro"),

nosny hék "Ostré-Slepd"™ 32 je silou pruZiny 37 drZfen v uzam¥ené poloze. KrouZek drétd UVP-IS
zlstane v zémku a puma Jje shozena na "Ostro".

PFi shozu pum ne "Slepo” neni pfivedeno napdti do civky elektromagnetu a kotva., tlale~-
né silou prufiny, se dostévéd do mechanického spojenf se t¥menem 34 (obr. 13, poloha b/ sho-
zeno na "Slepd") pdkového systému.

Tfmen, usmdrndn diskem kotvy, odraz{ téhlo 33 vpravo, tdhlo 33 pootedf péku "Ostré-
-Slepd" 32 kolem jejf osy, pfitom plexondvéd sflu pruZiny 37 této pédky. Zémek "Ostré-Slepé”
se odemykd, kroulek drétd UVP-IS vypadne z vjfezu a pums je shozena na "Slepo".
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4., Letecké odpalovaci zafizenf APU-3S (APU=-1 M1 )

Letecké odpalovaci zafizeni APU=3S je urfenoc k zavd3ovéni a edpalevédn{ samenavéddci

Mt soadis

rakety R-3S s letounu.
Zékladni ddaje APU-3S i
1. Sfla, kterou mus{ raketa prekonat, aby opustila 4990 Fhoo i/
odpalovaci zaffzeni (sfla k otevieni zédpadky) . « o « - 4YI9¥392 N
(420-kep-+40-lep) §

2. Sfla, jeZ je potfebmd k ustFifent spoje SR-20D (spej (J00f4uep )
mus{ byt ustfiZen po uplném otevieni stavdc{ zdpadky) . 2942 +245 N
(300 kp +25 kp) b

3. Sila, kterou je APU-3S piitaZene k zévésniku . . . . . 8826 N a% 14 71O N
(900 xp a% 1500 xp)
/na eb& zAvEsnd oka/

4., Hmotnost APU-}S Bmlu 8 EHJ"‘].JTB]. e & ® 5 9 B & 8 8 & @ 20 '_"'1 kg l

Kgngt;}gcg

Letecké odpalovaci zarizeni APU-3S (obr. 14) tvofi nosnik 27, jenZ je snytovén s pro- =
fild, plechd a vlo¥ek. Spodni profil nogniku tvof{ veden{ 56 a m& podélnou dré¥ku, do kte-
ré se umisfujf zév&sné vedeni raskety. PFi odpéleni vedeni rakety klouZe ve vodici dréice
nosniku.

V predni %ésti nosniku je ma ose 3 kloubové upevnén aerodynamicky kryt 1. Aerodynamic-
ky kryt je na nosniku upevndn dvima deskami 30 aserodynamického krytu a dvima osami 33. jeZ
jsou v nosnfku. Desky majf etvory s vyfezy a osy majf disky. Osy jsou mezi sebou spojené
pouzdrem a jsou zakolfkované, tak¥e tvol{ jediny uzel. Tento uzel je v noenfku drZen pod-
loZkami, jeZ jsou pfinytované ke st¥ném nosniku, uzel se miZe otédlet. Disky os 33 jsou
unistdné proti vyfezim desek 30.

Konce o8 33, je% vy®nivaji ze stén nosniku, meji{ StyFfhranny profil pro kl1li&, kterym
jsou osy, spole¥n& s pouzdrem, otéZené pii odemykéni aerodynamického krytu., Otéfeni os 33 je
omezeno dorazem 31, jenZ je pfivaPfen k pouzdru. PFi zajistiné poloze aerodynamického krytu
se doraz 31 opiréd o konzolu 2 nosniku a kdyZ je aerodynamicky kryt otevien, opi{réd se doraz
31 o sténu konzoly. Samovolnému otevieni aserodynamického krytu (pootoeni os 33) brén{i pru-
Zina 32, Jjeji{% jeden konec je upevnin v oku pouzdra a druhy konec je upevndn v otveru oka
ptepdZky nosniku.

Smér oté¥eni os 33, pfi otevirdni aerodynamického krytu, je naznalen Sipkami, jeZ jsou
na bo¥nich st&néch nosniku, nad Ztyfhrannymi hlavicemi os 33. Zaji3tEnéd poloha aerodynamic-
kého krytu je oznadena ryskami na oséch 33 a na podloZkéch. PFi zajisté&né poloze aerodyna-
mického krytu museji byt rysky sesouhlasené. -Pod ryskami podloZek jsou na bo¥nich stZnéch
nosniku 27 3ipky s népisem "Uzamlen" (Zakryt). Rysky a 3ipky jsou znaleny Zervenym emailem.

V ptednf Zésti nosnfku je konzola 2, je# slou%{ k upevnin{ kolfkového spoje SRM-20 (28,
kterym se elektricky obved APU-3S pfipojuje k elektrickym obvodim rakety pifes st¥i%ny spoj. '
Zde je také kloubov& upevnénd konzola 29, v jejiZ boZnich stdndch jsou destilkové zépadky.
T&mite zdépadkami se konzola opird o stifi¥ny spoj rakety. Kdy% se raketa pohybuje ve vedeni,
opird se vystupujic{i ¥dst spoje o omezovaci.desti¥ku, jeZ je upevnZnd v pfedn{f ¥4sti konzo=~
ly, ustffhne se a zasune se za obrysy ustrojf APU-3S,

K hornimu profilu nosnfku jsou upevné&né dva dorazy: prfedni 6 a zadni 9, jeX bréni po-
hybu APU-3S na zévEsniku a pfejfmajf pretifenf, jeZ plsobi na odpalovaci zafizeni b&hem le- !
tu. :
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Obr. 14, Letecké edpalevaci zafizeni APU-3S5

1 - pfednf aerodynamicky kryt; 2 - kenzola pro upevnini kelfkevého speje SRM20; 3 - esa pro upeyninf prednfho aerodynamického krytu;

4 - vypinad VK-91; 5 - pojistny kolik s praporkem; 6 - pFednf deraz; 7 - kelfkevy spej 2RM42B3032V1; 8 - zAvEsné eke; 9 - zadni de-

raz; 10 - pFepd¥ka; 11 - elektrické spoudt¥ci{ Ustroji EPU-13TBl; 12 - potah; 13 - deska antivibrétoru; 14 - kelikovy spej 2RM2TKP24R1V1;

15 - zadni aerodynamicky kryt; 16 - pru¥ina; 17 - deska zadnfhe antivibrédteru; 18 - ty&; 19 - pedleZka; 20 - tef{itke dorazu; 21 - kon-

zola dorazu; 22 - kelfk; 23 = osa; 24 = esa; 25 - sverkevnice; 26 - tdhle; 27 - nesnik; 28 - kelfkevy spaj SRM20; 29 - konzola;

30 -~ desky; 31 - deraz; 32 - prufina; 33 - osa; 34 - %ep; 35 - kladidka; 36 -~ zadn{f nédlitek; 37 - pFiruba; 38 -~ pruZina; 39 - pruZina;

40 - kulovd pedlo¥ka; 41 - kentakty; 42 - deska pfednthe antivibrétoru; 43 - esa; 44 - tdhle; 45 - pruZina; 46 - esa; 47 - péka;

48 - 3roub; 49 - zédpadka; 50 - 3roub; 51 - pdka; 52 - pruZina; 53 - peuzdre; 54 - matice; 55 - pejistnd matice; 56 - vedeni; 57 - ka-
bel; 58 - objimka; 59 - kenzela; 60 -~ péka; 61 - pruZina A



Ve sifedn{ #dsti nosnfku Jje umisténé stavici zédpadka 49, je% drZ{ raketu na odpalova- 3
cim zaf{zeni. Zdpadka mé dva kontakiy 41, jeden je v obvodu pyrotechnickych zaZfehovadl moto=-
ru a druhy druhy v obvodu zd%ehu termobaterie nekontaktnftho optického zapalovade,

Téleso zépadky mé zdola dva v¥stupky a jeden vystupek v zadni &ésti. Spodni pFfedni
vy¥stupek slouZ{ k opevnén{ kladifky 35, kterd zabezpefuje konstantni plsobenf sily, kterou
mus{ raketa prekonat k tomu, aby mohla opustit odpalovaci zaf{zeni pifi odpéleni.

Spodnf zadni vystupek 36 tvo¥{i omezoval pro vodici zévéa rakety, zdpadka je owélnym
vyfezem t¥lesa nasunuta na osu 43, jeZ je upevn®néd v bo¥nfch stZndch nosniku. V horni &dati
t¥lesa zépadky je kufelovy otvor pro umist3ni kulové podloZky 40. Do zékladny podloZfky se
opirajl dvd pruZfiny 38 a 39, jeZ zabezpe¥ujf sflu 4119 #392 N (420 +40 kp), ktersd je
nutnd k otevieni zdpadky.

Tato asila se sefizuje oté¥enim pfiruby 37, kterd stla¥uje pruZiny 38 a 39. P¥frubu je
tFfeba otéddet kliZem.

Aby nedoflo k otevieni zdpadky a k vypadnutf rakety vzad, je zépadka opatiend dveura-
mennou pékou 51, kterd dvéma vystupky jednoho ramena tlaZi na v¥stupky desky pfednich anti-
vibrétord 42 a Sroubem 50, jenZ je za3roubovdn v druhém ramenu péky, tlal{f na t3leso zépad-
ky. Na péce 51 je ze dvou stran ryska a na vjstupcich desek antivibrdtord jsou dvé ryskyj
poloha rysek péky mezi ryskami desek pfednich antivibrdtord znamené, %e je raketa zcela
uzamfena zdpadkou. Poloha rysek se kontroluje otvory v bo¥nich sténdch nosniku, které se
zakryvajl zédslepkami z plastické hmoty.
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V nosnfku jsou &tyri entivibrétory (dva prfedni a dva zadnf), je% slouZ{ k odstraninf
v81{ mezi nosnfkem a vedenim rakety. Desky 17 zadnich antivibrétord jsou umistiné v deskéch
13, které jsou pFidroubované Srouby k bo¥nim st¥ném nosniku, Ka%d4 deska mé dv¥ ¥ikmé ovél-
né dréZky, po kterych klouzaj{ vystupky desek 17. Desky 42 prednich antivibrétord jsou upev-
n&né stejnym zplsobem a majf kulové dréfky, do kterych zapadajf hlavice téhel 44,

Mezi deskami 17 zadniho antivibrédtoru je upevndn &ep, na ktery se navléké konec pru-
Ziny 16 a oko sefizovacfho téhla 26. Téhlo 26 spojuje zadn{ a predni antivibrétory mezi se-
bou, nebet jeho druhy konec je proveden ve tvaru oka a pFfipojuje se k oku péky 47. Ke stej- i
nému oku péky 47 Jjsou ovélnymi otvory pripevndnéd téhla 44 8 kulovymi hlavicemi. Do otverd
volnych koncd téchto tdhel jsou navleZené konce prufin 45, jejich druhy konec je upevnin na
gepu, ktery je v nosniku.

Kdy% vznikne vile mezi vedenim rakety a vedenim 56 pfemfst{ pru¥ina 16 pohyblivé des-
ky 17 zadnich antivibrétord. Desky pPfednich antivibrétord, je% jsou spojené tdhlem 26 s des- |

kami zadnich antivibrétord, se taktéf pfemfstdj{ a dojde k zaklfnin{ vedeni rakety ve vedeni
nosniku.

Ke sniméni rakety s odpalovactiho zaff{zen{ APU-3S slou¥{ péka 47, je% se pooté¥{ kl{i=-
%em nasezenym na tyfhrannou hlavici os 46. Pdka 47 mé Avd ramena a dvé oka, JjeZ jsou pfi=-
vatené k pouzdru, které je dvima kolfky upevndné na osdch 46 se gtyfhrannymi hlavicemi. Hor-
ni rameno péky 47 se Sroubem 48 slouZf k dotladeni zépadky do uzaviené polohy pooto¥enim
hlavic oa 46, klifem proti sm&ru chodu hodinovych rudifek.
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Pri pootofeni pdky 47 ve sm¥ru chodu hodinovych ru¥ifek se zaZnou pohybovat téhla 44,
JeZ jsou 8 ni spojend oky a tla¥{ svymi kulovymi hlavicemi na desky 42 piFednfch antivibré-
tort. Desky se pohybujf v ovélnych dréZkéch , vysunou svoje vystupky z ramena péky 51 a
uvolnujf p&adni zépadku. Soufasn¥ se pohybuje i téhlo 26, které je jednim koncem 8po jeno
8 oky péky 47 a druhym s deskami 17 zadnfch antivibrétorﬁ. Desky 17 pPitom svymi vystupky
klouzajf v Sikmych dréZkédch desek 13 smdrem nahoru a vysouvajf se z podélné drdZky nosnifku,
pritom uvelnujf zadni vedent rakety. PFi daldfm pootédeni pdky 47 ve sm&ru pohybu hodino-
vych rudifek jejf spednf rameno, je% se opird o vystupek zépadky 49, zvedd zadni{ #ést z4-
padky 49 a uvolnuje veden{ nosnfku k priichodu pfednfho vedeni rakety vzad. PFi sniménf ra-

kety 8 odpalovactho zaffzenf APU-3S, je t¥eba nejprve raketu posunout vzad (proti smdru letu)
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na doraz omezovale a vysunout vodic{ zév&sy rakety z vedenf odpalovacfho zafizen{ (z otvo=-
rd v nosniku).

Kdy% je raketa sejmuta z odpalovaciho zaiffzeni tak se zdpadka 49, pohyblivé desky an=
tivibrdtord a péky 47 a 51 vlivem plsoben{ pruZin 16, 45 a 52 vraceji{ do vychozi polohy.

Qdpalovaci zaf{zen{ se zav&3uje na k¥fdlovy zdvEsnik dvima zdvianymi oky 8, je: jsou
upevnénd Zrouby v pouzdrech 53. Na spodni konec ok jsou nadroubované matice 54 se zajisfo-
vacimi maticemi 55. Po zav&3eni odpalovaciho zaFizen{i na zémek zévEeniku je tieba odpalova=-
¢! zatfizeny pi‘it.éh'nout momentovym kli%em k zdvdsniku, k tomu je tiFeba od3roubovat zajisdtova=
¢f matici 55 a momentovy k11Z nasunout na matici 54.

Aby se zabrénilo néhodnému odpdleni rakety na zemi je v zédvésnfku koncovy vypinal 4,
do kterého se zasouvé pozemni zajié{ovadlo s, praporkem, Vypina& je namontovén v tdlese nos-
niku pred zépadkou. PPed zaviZovénim rakety mus{ bjt pozemni zajiZfovadlo s praporkem zasu=
nuto do otvoru nosniku, v ddsledku toho se rozpojejf{ obvody pyrotechnickych zaZehovadl moto-
ru a baterie nekontaktnfho optického zapalovafe, Pfed letem letounu je tfeba pozemn{ zajisfo-
vadlo vyjmout, v dfisledku ioho se xontakty vypinale sepnou a pFfipravi obvedy k odpdleni. Na
stejném praperku je upevnin kolfk 34, ktery slouZi k zajidtdn{ zédpadky ve zvednuté poloze,
aby bylo moZné zavisit raketu. Po zavéZen{ rakety na odpalovac{ za¥{zen{ se kolik vyjim4,
zépadka mus{ byt pfitom nastavend do uzam¥ené polohy. Na bonich st&ndch nosniku, proti za=-
jistovadlu 5, je Zerveny ndpis "PPed letem zajisfovadlo vyjmout" (Pred vyletem ¥eku vwynutf)

a proti kolfku 34 je nédpis "Po zavé&3eni kolik vyjmout" (Posle podvdsky Ztyr vynuf).

V zadni Zésti nosniku je upevn&no elektrické spoultéc{ za¥izen{ EPU-13TBl (11), K upev=-
néni EPU-13TBl slou¥{ pifepéZfka 10, do jeJjiZ otvord jsou zasunuty koliky tZlesa EFU-13TBl.
pPepd’fka je upevnZnéd k bofnim st&nédm fiosniku. Ze zadn{ strany Jje zardika. Zardfka se sklddsd
z 1ité konzoly 21, kterd je upevnina v nosniku na splo¥t3lé ose 23. Krom&# tohe jsou v nélit=-
eich konzoly umistZné odpruZené osy 24, jejichZ vystupujici konce zapadaji do dréZek v bol-
nich st&ndch nosniku. Osy jsou upevn&né v nédlitcich koliky 22.

V t&lese je za3roubovédna ty¥ 18, na jejimZ zesf{leném konci je drédZka pro kolik tZle=-
sa EPU-13TB1l. Na druhém konci ty&e je kolikem upevnZno toZftko 20. Na ty¥i je nalroubovanéd
zajidfovac{ podloZka 19.

K vyjmut{ EPU-13TBl z odpalovacfho zafizeni je tfeba odBroubovat podloZku 19, zaslalit
na vystupujici koliky 22, sejmout pruZiny os 24 (osy se zasunou do nédlitkd), vytdhnout osy
zaréfky z otvord a odklopit zardZku. Elektrické spoultdci zaffizeni EPU-13TBl je shora zak-

ryto krytem 12 a ze zadni strany, zadnim aerodynamickym krytem 15. Zadni aerodynamicky kryt
je k nosnfku pFisroubevén Erouby.

Pro pfipojenf nosnfku k pelubn{ siti stihacfho letounu je na n¥m updvndn kolfikovy
8poj 2Rl_l42}330§2V1 (7). Elektrické instalace odpalovaciho zafizenf je provedena vodi&i BPVL,
JjeZ jsou spojené do kabelu 57. Kabel je ukonfen kolfkovym spojem 2RM2TKPN24G1lV1l, jehoZ
prostfednictvim je kabel pFipojen k EPU-13TBl a kolfkovym spojem SRM-20 (28), jen% slou?{
pro pripojeni APU-3S pres specidlni kebel ke stiiZnému spoji rakety. Kabel je upevnin v nos-
niku odpalovaciho zaiffzeni objimkami 58,

5 Vn& iSf kf{dlovy zévésnik BDZ-60-21R

Vng j8{ k¥{fdlové zévEsniky (obr. 15) jsou soum&rn® umist®né pod pravym a levym k¥idlem
letounu, ve vzdédlenosti 2575 mm od roviny soumdrnosti letounu.

Vn& j8{ kiffdlovy zévdsnik je urfen k zaviden{ jedné z tdchto zAtd%{:

~ Jjedné rakety R-3S (pomoc{ odpalovactho zafizeni APU-33);

jedné rakety RS-2US (pomoci odpalovactho za®fzen{ APU=-TD);

Jjednoho raketového bloku UB=~16-57U pro 16 neffzenfch reket S-5M nebo S=5K;
jedné neffzené rakety S-24 (pomoci odpalovaciho zaPizeni APU=TD);

jedné pumy o hmotnosti od 50 do 100 kg, ’



Howtai prednine dorezu Zovianiku sa zdkednes
zoviswike se zolkladnay 5% mm

Menko zodnihe doraxy

Meowkai zadnihe devazu

B0wmm

e zaklodnou 408 mm

Mosto.f predmihe doraxzu
zouGeniky se zdklodwou
420 mm

Obr. 15.Kfidlovy zdvEanik BDZ-60-21R
1= piednf serodynamicky kryt; 2- montd%ni otvor pfedniho aerodynamického krytu; 3- pFedni MPI;
4- t¥snici profil; 5- d3lené pouzdro; 6- k¥{dlovy uzel; 7- montéZn{ otvor; 8- matice; 9- ndkru-
#ek matice; 10=- pfedni{ svornik; 1ll- Sroub; 12- lity nosnik; 13- blok miniaturgtho vypinale;
14=- spoj zémku DZ-57D; 15=- stykovy spoj zdvEsniku; 16- dZlené pouzdro; 17- kiidlovy uzel;
18- montd4Zni otvor; 19- pojistnd matice; 20- matice; 21~ zadnf svornik; 22- 3roub; 23- zadn{
aerodynemicky kryt; 24- odpor; 25- montd2ni otvor pro pfistup k zadnimu MPI; 26~ zadnf MPI;
2T7- kompenza®ni profil; 28- sefizovaci Zroub; 29- zadni uzel; 30- nosné héky zdémku DZ-57D;
31- vzletovy elekiricky apof; 32- vidlice; 33~ osa vidlice; 34- prufina; 35~ predni doraz;
36- montd2ni otvor; 37- sefizovaci matice; 38~ t&lo zardZky; 39- sefizovaci pouzdru; 4l- po-
Jjistné matice; 42- &dst pifedniho dorazu gzédv&sniku; 43- zadni uzel; 44~ zadni{ doraz (mald
zdkladna); 45- %4st zadniho dorazu zév&sniku; 46- zardZka zadniho dorazu; 47- zard¥ka pPedni-
ho dorazu; 48- pPedni doraz (velkd zdkladna); 49- aerodynamicky kryt predniho dorazu; 50- ¥dst
predniho dorazu zd4vEsniku; 51- aerodynamicky kryt zadniho dorazu; 52- zadni doraz (velkd zdklad-
na); 53- &dst zadniho dorazu zévésniku; 54- gumovd objimka.
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Misto vn&jdich kf{dlovych z4vésnikd mohou byt zaviZené pylony pridavnych palivovych
nédr¥i.

Vné j&8{ kf{dlovy zdv&snik BDZ-60-21R je konstrukdn& upravenym vnitfnim zév&snikem
B)Z-60-21D. Uprava spodivéd v tom, %e je tieba zdvEsnik upevnovat na kf{dle v mistech, kde
je mald sila profilu ki*fdla a déle v zabezpeleni vzéjemné zamdnitelnosti zédvésniku a ki‘{dlo-
vého pylonu pF¥idavné palivové nédriZe.

K zakryt{ mezery mezi hornim povrchem nosniku zévésniku a potahem k¥fdla, je ma zévés-
nik namontovén kompenzalni{ profil 27 ve tvaru profild a uthelnikd, ke kterym jsou pfinftova-
né t¥snic{ profily, pritladené vloZkami, Tésnici profily se sklddaji z porové gumy kruhové-
ho prirezu, které je polepend povlakem z tkaniny ACHKR a zabezpelujf t&sné priléhédni zévés-
niku k potahu k¥{dla, po celém obvodu z&v&sniku, pfi jeho monté¥i. KompenzaZni profil je
k t8lesu pFisroubovédn a piinytovén.

Konstrukce pfednfiho 10 a zadnftho 21 svornikd je stejnd, jeko svornikd vnitfniho zévéa-
niku, pfesto v3ak jsou upravené tak, aby nebyla moZnd vzdjemnd zamEnitelnost se svorniky
vnitfniho zédv&sniku ani se svorniky pylonu pffidavné palivové nddrZe, Vzéjemmd si edpovidaji
pouze stykovd mista, tj. délka, thel skeseni kufelu svorniku, védlcovd herni &dst a d&lené
krouZky (peuzdra).

Koncovky svernikl se upevnuj{ k noaniku zévdanfku stejnym zplsobem, jake u vnit¥nich
zévisnikl,

PFi momté%i zdvisniku ma k¥fdle se matice 8 prednfho svernfiku zajidfuje Zroubem, jeheZ
df{k gapadd do jedné z Besti dréZfek v Zele matice 9.

Zajisténf matice 20 gadnihe svefmiku je pemsci zajisfevaci matice 19, Aby se zabrdni-
le peotéZen{ d3lenych peuzder 5 a 16, je de t&lesa sverniku za3roubovdn kolfik, jeheZ wvystu-
pujic{ komec zapadé de pedélného otveru pouzdra, jenZ je na protilehlé strand vyPezu,

Celkevd se vmé j3{ kifidlevy zdvésnik edliduje ed vait¥nihe kiffdlevéhe zévisniku, timto:

- ke spejeni s palubnf sit{ leteunu je zévésnik epatien malerezmirnym kolikovym spejem
15, typu 2RMD45 (vidlice), ma miste spoje 3R55;

- elektricky ebved wvm&j3fho kffdlevéhe zédvieniku mezabezpelfuje poufiti vicezdmkeového
nosnfkového zAvsniku MBD-2-67U; :

- v zednim aerodymamickém krytu zdvisnfku meni relé a koncovy vypinal.

Zadni serodynamicky kryt 23 se skléd4 z potahu, ke kterému je pPinftovand specidlni
vlofka, jef mé zdola dréZku pre stabilizdter pumy. Ve spodni Zésti je kX potahu prinftevand
ptepéZka a shora je upevadn t&snic{ profil.

Uprostied aerodynamického krytu je pfinftovand konzola, je% slouf{ k prichedu kuliZek
MPI s kabelem. V horni &dsti aerodynamického krytu je pomoci{ kotevnich matic upevniné konzo-
la pro dva mechanismy pro vysilédni{ impulsd (MPI) 26. Zprava a zleva aerodynamického krytu
je stver pro pFfstup k MPI (25). Otvery se zakryvaji kryty a uzamykaj{ zémky.

6. Ovlddaci systém Fizené raketové vfzbro;je letounu

Ovlédaci systém raketové vyzbroje je elektricky, jenZ umoZnuje napdjeni, odpéleni a
kontirolu jak samonavéd&cich raket R-3S, tak také #{zenych raket RS-2US,

Systém raketové vyzbroje letounu umo2nuje soudasné zaviddeni &ty® raket R-3S nebo RS-
-2US a taktéZ kombinované zav&Seni raket: 2 rakety R-38 a 2 reskety RS-2US,

Ovlédac{ systém samonavédécich raket R-3S

Ovlddac{. systém samonavédécich raket R-3S je napdjen z palubni s{td letounu ate jmoamér-
nym proudem o napdt{ 27 V a stff{davym proudem o mapst{ 115 V, 400 Hz, z generdtoru SGO-8,
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Elektricky ebved zabezpeZuje zapnuti ebvedd ehifevu, Zhaveni a edpédleni raket, blokové-
ni odpéleni polehou pedvezku, moZnest odpdleni raket po jedné nebo salvou (po dvou), sigma-
lizaci zavE3eni raket na letounu a taktéZ automatické (pro dvZ rakety vnit¥n{ nebo vn§jsi)
ptepnut{ ebvedu zvukevého signélu vysilaného druhou raketou a pfipravu ebvodu k jejimu odpé-
lenf, po edpélen{ prvni rakety, aniZ by bylo tfeba prfepinéni prepimale variant edpéleni do
pf{sludné polohy., PFepnuti ebvedd edpdleni z vnitPnich na vn&ji{ a naopak, je tFeba provést
ruéné, :

Elektricky evlddaci systém samonavéd&cich raket R-3S ae sklddd z téchto Cdsti a zali-
zeni:

- ¥tyP elektrickych spoudtdcich zafizen{ EPU-13TBl, je% jsou uvnitr edpalevacich za-
fizenich APU=-3S (v zadni Z4sti, ped snimatelnym serodynamickym krytem);

- snimale pretiZfen{ MP=-2BAT;

- gvlddacihe zaffzen{ - automatické jistife sité, pfepimale, tlalitka a relé;

- avEtelné sigmalizace (uvddemujic{ a upezernujfci, v podobd signdlnich ¥drovek a sig-
nélnich tabel).

ZaP{zeni ka%dé rakety je spojene s palubnimi elektrickymi ebvedy pomoci kolikevych spo-
j8, z nichZ hlavai jsou:

- 3R-55, jen% spojuje kifdlovy zév&snik s kffdlem letounu;
- 2RM42, jen%Z spojuje odpalovaci zaPizeni APU-3S s k¥{dlovym zévEanikem;

- SR=-20D, stfi¥ny dvacetisvorkovy spoj rakety, jen¥ spojuje raketu s odpalovacim zafi-
zenim,

Elektrické spousfové zar{zemi EPU-13TB1

EPU-13TBl je urdene k mapdjemi rakety v refimu zavisenf, k urdeni zachyceni{ c{le hla=-
vici rakety a k sigmalizaci o tom pilotovi, k urfen{ pfipravemesti rakety k edpidleni a k za~-
bezpelfeni nezbytnych prepnuti v okamZfiku odpdlenmi, 5

Primcipidlnf elektrické schéma EPU-13TBl se sklédd z téchte &ésti (ebr. 17):

= mapdjecihe bloku;

= zesilovace zvukového signdlu;

= indikdteru vetupu gemeratoru de refimu;

- propejovaci uparatury, filtru v ebvodu 25 V a omezovacich edpord.,

Napédjeci blok sloufi k plfeménd stiidavého napdti 115 V, 400 a% 900 Hz na stejnosmér-
né napdtf 180 V #10 % a sklédé se z transformétoru Tr-1l, usmSrnovaciho mostu, sloZeného z diod
D1 a% D4 a filtru, jenZ se sklddé z kondenzédtord C6, C8 a tlumivky T1-1.

Ste jnosm&rné nap&ti 180 V je pouZito k napdjeni anodovych obvodd infra¥ervené samona-
védEci hlavice a zesilova¥e zvukového signélu, jenZ je v EPU-13TBl a taktéf k napdjeni obvo-
du nulovén{ kermidel. Obvody Zhaveni elektronek zesilovale zvukového signélu jsou napdjeny
map3tim 6,3 V, které je sniméno se specidlnfho vinut{ tramsformétoru Tr-1,

Zesiloval zvukevého signélu je sloZen s elektromek 6K4P-Je (El) a 6N1P-Je (E2)., Na vatup

zesilovale je pifivéd&no mapst{ zvukového signélu "ZS" z infralervené samonavdddci hlavice ra-
kety.

Pfed zachycenim cile infralervenou samonavédd&c{ hlavici rakety je pifivéd&n do sluché-
tek pilota 3umovy signél, jeZ svdd&{ o prevezuschopnosti systému. Nap®t{ automatické regula=-
ce zesfleni (ARZ) je pfitom blizké nule,

KdyZ se ebjevi cil v zorném poli infralervené samonavédéc{i hlavice, objevi se zdporné
napdti ARZ, které je tim vyB5{, &im men3{ je vzddlenost k cfli,

Nap®ti zvukového signdlu, jeZ je pfivddé&no z infradervené samonavdddci{ hlavice rake=-
ty, je velmi malé. Zvydeni napd8ti zvukovéhe sigmélu je provedeno dvoustupnovym zesilevalem,
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kterj je slo%en z pentody 6K4P-Je (El) a triody 6N1P-Je (pravéd polovina elektronky E2). Ze=-
silenf zvukovy signél je z anodové zétéZe R7, pravé poloviny elektronky E2, veden pies pa-
lubni ovlddaci elektricky obvod reket na vatup réddiové stanice a dédle do sluchdtek pilota.

Ke zvyZeni kontrastu mezi Sumovym signdlem a signdlem zachyceni cile samomavédéci hla-
vie{ rakety (zvukevym signdlem) je peuZ?it obved, jen? umoZnuje sutomatické zvySovdni keefi-
cientu zesilen{ s ebjevenim se zvukovéhe signédlu. Tento ebvod se sklddd ze zesilovale atej-
nosmérného proudu (zesilovade map¥ti ARZ), ktery je sleZfen z levé peloviny elektremky E2,
Anodovy ebved téte s2lektromky je spojen se stinic{ mPfiZkou elektromky El -~ zesilovale zwvu-
kovéhe signédlu.

KdyZ se objevi napiti ARZ, pfivie se levéd polovina elektrenky E2, v ddsledku teoho
se napsti na anodevé zdt3%i R6 této elektrenky a na Stinicf mff¥ce elektronky El zvyi{. Zvy-
%ené napét{ na stinic{ mfffce elektronky El mé za nésledek zvySeni keeficientu zesilen{ zesi-
lovale zvukového signdlu.

Indikéter vestupu gemerdtoru do reZimu slouf{ k urfeni{ pFipravenesti k odpéleni a k ov=~
ldddni relé K2, jeZ pfepind mapét{ +27 V de ebvodu pyrotechnickych zaZehova®l a ohfevu bate-
rie nekentaktnfhe optického zapelovale a tektéZ k odpojen{ map¥tf +180 V a +25 V.

Do obvodu indikétoru néleff dieda D5, relé K1, edpor Rl a kondenzéter C7.

Relé K1, jehoZ spimaci kontakty jsou v ebvedu vinut{ relé K2, apind, kdyZ mapét{ tur-
bogenerdtoru rakety (pi*i napédjen{ z palubni sit& obvedd 180 V a 25 V v reZimu nulevéni pies
EPU~13TBl) deséhne hodnotu 140 +10 V (v libevelnych podminkéch peuZiti rakety), jeZ je dos=-
tafujfc{ k napéjeni rakety pri samostatném letu (pe odpdleni).

Odpor Rl je urlen k sefizovéni hodnoty napiti{ pro sepnuti relé Kl.

Dioda D5 je urdena k usmdrndni stff{davého proudu a kendenzéter C7 sleuZi k filtrevéni
usmérndného napéti.

Snimaé pfetifenf MP=-28AT

Snimad pPetiZeni MP-28AT (obr. 16) tve¥i dveustupnovy sigralizéter, jemZ je urden k zap-
nut{ svitelné signalizace preti¥eni (Zérovka "Signél pretiZeni" /Sigmal. peregruzki/), jeZ
upezernuje pilota e tom, Ze v daném reZimu letu nelze rakety edp&lit a Ze je tPfeba anf¥it
ptetiZeni. Ve vyskdch do 14 000 m je edpéleai ruket povolene pi*i maximdlnim pretifenf 2,
ve vyikdch nad 14 000 m je poveleno edpélen{ raket pfi meximalnim pretiZeni 1,6,

Stupné snimafe se prepinaji autematicky pomoc{ snima¥e vyéky VCD=30-21 radielokdtoru
a relé pro pfepnut{ signdlu pretiZeni.

Zaf{zeni pre evlédémi o signalizaci

Rozmistém{ evlddaelho zaXizen{ a signaliza¥nich Zdrovek ovlddacthe systému samonavéds-
¢ich raket je na obr. 68, 69, 70.

Na pravém pfednim elektrickém Stitku jsou:

- vypina& VG-15k-2s "Chiev SS, K~5" (poz. 6P na elektrické schématu), PPes ndj je vede-
no naptti palubni sité na termoreguldtor a ohfivaci{ télesa prachového akumuldtoru tlaku (PAD)
PFi dosaZeni horni hranice teploty ohfevu, rozepnou se kontakty termoregulétoru a ohifev PAD
Jje pferulen.

Privod napéti na ohffvaci télesa raket je blokovén pomoci relé pro odpojeni spotFebi-
&8 s velkym pF{konem, to.znamend, ¥e je ohifev moinj pouze pfi piipojeni pozemniho zdro je elek-
trického napédjeni nebo kdy% pracuje generdtor stejnosmérného napdti.

-~ AZS-10 "Napéjeni zAt&Ze 1-2, UB, MBD" (poz. 7P). Pfes tento automaticky jistiZ sftd
je pfivedeno napit{ palubni s{t® na vinuti relé Rel a Re2 (relé zaviSen{ v APR=155) pro auto-
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Obr. 16. Snimad pfetiZeni MP=28AT

1 - zdva%i s md8dEZnym pouzdrem; 2 - listové pruZiny; 3 - konzola; 4 - tZleso snimale; 5 - kolek=-
tor pPetifenf Pl; 6 - b&Zce; 7 - doraz; 8 - krytka; § - zardZka; 10 = zdtka; 11 - Srouby pro
upevndni krytky; 12 - 14%ko pro uloZeni zardZfky; 13 - kolektor pfetiZenf; 7P - automaticky jis-
ti& sit® zd4t&¥e 1-2, UB, MBD; 22P - eutomaticky jisti& sit® signalizace zav®8eni zat&Ze; !
34P signdln{ Zérovka pretiZenfi; 35P - relé signalizace pPeti¥eni podle vy3ky; 40P - relé signa-
lizace pfetiZeni; 72P - relé pro spudtin{ mén%gﬁ; 26S - relé pro kontrolu signédlnich Zérovek;
18E - relé pro odpojeni wfkennych spotPebilZd :
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patické prepnuti zvukového signélu a pripravy signédlu odpéleni pro druhou raketu na vnit#ni
elektrické spoustdci zaffzenf EPU-13TBl a pfes n& na Zhavici obvody hlavic samonavédécich
raket zavd3enych ma vnit¥nich APU-3S a automatické zapnuti a wypnut{ napdjen{ raket R=-3S
stf{davym napstim. '

Pr{vod napédjeni jak stejnosmé&rnym, tak také stffdavym napdtim je blokovén pomoci relé
(18E) pro odpojeni spotifebild s velkym p¥ikonem.

- AZS~10 "Napdjeni zétdZe 3-4" (2P). PPfes tento sutomaticky jistil& s{it& je vedeno na-
pt{ palubni sité na vinuti relé 28P a 29P signalizace zav&3eni raket na vnéjSich odpalova=-
¢ich zafizenich a automatického zapnuti a vypnuti napédjeni stifidavim napétim raket R-3S, na
vinuti relé Rel a Re2 (pPes relé 61P pro prepfndnf z vnit¥nich z4t&Zi na wvn&j31), na vndji{
elektrickéd spoudtéci zaffzen{ EPU-13TBl a pfea nE® na %Zhavic{ obvedy hlavic samonavédd¥cich
raket R-3S, jeZ jsou zav&3¥ené na vné jiich odpalovacich zaffizenich. P¥ived nap&t{ je blokovén
pomeci relé (33E) pro odpojeni spotfebi¥l s velkym prikonem;

- AZS5-10 "Odpéleni SS, K=5, R3, S=24 (1P). Pfes tento automaticky jisti& sit& je pro=-
vedeno napéjeni obvodd raket R-3S, RS-2US a nefizenych raket;

- automaticky jistiZ sftZ "Rd4dio" (3R), na schématu neni uveden.

Rédiovd stanice mus{ byt zapnuta, aby bylo moZné odposlouchat zvukevy signdl e zachy-
ceni cile samonavédici hlavieci rakety;

- AZ5-5 "ZamEFoval" (94P) pro napdjeni zamdFovafe ASP napdtim +27 V;

- AZ3-5 "FKP" (8K) pro napédjeni fotografickjch kontrolnich pristrojd PAU-473 a S35-45
napitim +27 V.

Na pravém zadnim elektrickém 3titku jsou:

- AZS-5 "Tladitko stifelby" (45P)., Pfes tento automaticky jistiZ sft¥ je vedeno napst{
palubn{ sft& do obvodu bojového tladitka (13P), na vinut{ relé 9K pro zapnuti FKP, vinutf
relé 14P Zasového zpoZdéni (o 0,5 8), spoultéciho relé po uvelndni bojového tladitka;

- AZ5-15 "Nouzovy shoz pum, RS, APU. Nouzové odpdleni SS" (23P). Pfes tento automatic-
kf jistid s{t& je provedeno napédjeni obvodd nouzového odpédleni raket a nouzového shozu zAtd-
fe (pfi stlaZeni pfislu3nych nouzovych tladitek);

- AZS5-10 (61R). Pres tento automaticky jisti& sit& je provedeno napéjeni radiolokdto-
ru; :

- AZS-5 "Signalizace zAt&Ze" (22P). Pfes tento automaticky jisti& si{tZ je provedeno
napdjeni signélnich Zérovek zavi3eni raket na tablu 22S a vinuti relé 42P, 43P pro signali-
zaci zavéSeni raket na odpalovacich zafizenich;

- AZS~-5 "Ovlddéni SS, K=5" (20P). Pres tento automaticky jisti& sftZ je provedeno na-
péjeni obvodd pro ovlédéni odpdleni raket, obvodd pro pfepnutf{ odpdleni reket z vnit¥nich
na vn& j81{ a obvedd automatického pfepnut{ odpdleni na druhou raketu po odpdleni prvni.

Na pravém vodorovném elektrickém Ztftku je:

- AZS=5 "Generdtor ~ letistnf zdroj" (45E). PFi zépnuti tohoto automatickéhoe jistide
s{té zalne generdtor 3GO-8 dodédvat napdti 115 V, 400 a% 900 Hz pro napéjeni radiolokédtoru
a reket.

Na levém elektrickém Ztitku je:

- reostat s népisem "Zachyceni=-Gr-T" (39P). SlouZf{ k sefizovéni hlasitosti zvukového
signdlu, jenZ je piivédEn do sluchétek pilota ze samonavéddéci hlavice raket.

Na levé spodn{ &sti prfstrojové desky je:

- dervenéd signédlni Zdrovka "Signdl pfetiZeni" (34P). SlouZf k signalizaci, %e pPetiZfe-
n{ pfevy3ilo pf{pustnou hodnotu pro edpédleni rakét.

Na stfednim 3titku pod pFistrojovou deskou jsou:

- &tyri zelené signdlni iérovky_v tablu T-10U2 (22S): "ZavES3end 1l.vnitfni", "Zavé3end
2 vnit¥n{", "Zav&Send 3 vné j5{", "ZavdéSend 4 vn&jii". Tyto signélni Zérovky signalizujf za=-



v&3en{ raket na odpalovacich zafizenich. Kdy% rakety opusti odpalovaci zafizeni signédlni
Zé4rovky zhasnou.

Tyto signédlni %4rovky jsou taktéZ pouZité pro signalizaci zav&Sen{i z&td%e na zémcich
zévésnikd.

- tladitko "Nouzové odpdleni 3S" (38P). SlouZ{f k pfivodu napdt{ 27 V k pyrotechnickym
zafehovadlim prachovych reaktivnich motord vSech ¥ty¥ raket. PFi stladeni tladfitka jsou ra-
kety odpdlené z odpalovacich zafizeni jako nefizené.

Na pravé stran® pPistrojové desky jsou:

- dvé tladitka "Nouzovy shoz zdt&¥e", "Vn&jsS{-Vnitfni" (24P, 27P). Tlad{tka slouZeji
k pifivodu napsti 27 V do elektromagnetickych spouftdcich mechanismi zémkd zdvEsnikd, PFi
stlafeni tlaZftka jsou se zivésnikl shozena odpalovac{ zafizenf i s rsketami (nebo bez nich).

Na levém hornim Stitku jsou:

- pfepina& druhu zbrand (druhu &innesti) "SS, K-35, 3-24, R3, B" (19P). Prepinal zabez=-
pefuje rozdilné ovlédéni zarfizeni vyzbroje prfi zaviSeni rdznych variant bojovych prestifedki.
PFi pouZit{ samonavéd&cich raket musi byt pfepinal v poloze "SS, K-5";

- prepina¥ PPG=15k "Vzduch-Zem&" (17P) odpojuje nekentaktni opticky zapaloval pii
st¥elbd na pozemni cil.

Na ¥{dici péce letounu jsou:

- bojové tladitke (13P). SlouZi pro odpdleni samonavédécich raket a Fizenych raket,
pro stfelbu nefizenymi raketami a bombardovéni; :
- tladftko stfelby (197P). Tla&ftko slouZ{ k ovlédéni stPelby z kandnu G35-23.

Priprava samonavéd&cich raket R=3S k odpdlent

Pro odpédleni samonavéd&cich raket R-3S museji byt zapnuty tyto automatické jistiZe af-
té:

- "Tlad{tko stifelby";

- "Napédjeni zétdZZe 1-2, UB, MBD";

- "Napédjeni zétEZe 3=4";

- "Cvléddéni 53, K=5";

- "Odpdleni SS, K-5, R3, S-24";

- "3ignalizace zdtéZe";

= "Zaméfovad";

- "FKP" s

- "Nouzovy shoz pum, RS, APU. Nouzové odpdleni 33",

Pfepina druhu zbrané "SS, K-5, S=24, RS, B" musi bft v poloze "33, K-5". Tyto automa=-
tické jistile sit¥, s vyjimkou automatického jistide sit® "Odpdlen{ S3, K-5, R3, 3-24" se za-

pinajf na zemi. Automaticky jisti¥ sfté& "Cdpdleni SS, K-5, RS, S-24" se zapinéd po vzletu le-
tounu.

Vypina& "Chiev SS, K-5 mus{ bjyt zapnut.

Krom& toho, museji byt pre fimnost radiolokétoru RP=21 zapnuty pfislu3né automatické
Jistife sit® a prepinade. Aby byl umoZn&n poslech zvukového signélu o zachyceni cile, je%
Je veden ze samonavédécich hlavic raket, mus{ byt zapnut automaticky jisti& s{t& "Rédio".

Pfepinale "B-3", "NO-RS", na hlavi zam&Fovadle, museji byt pPfepnuty v polohdéch "3" a
"R3",

Prepinal "Gyro-3SS" zam&Fovale mus{ byt v poloze "33".

PFi zavéZenych raketéch musejf svitit vdechny &tyri signdlni Zdrovky zav&3eni v tablu:
"Zav&Send 1 vnit¥ni", "Zavd¥end 2 vnit¥fni", "ZaviZend 3 vné j81", "Zav&Bend 4 vnd jsi",

——————————
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Pred odpélenim raket je tfeba pfepfinal druhu zbrané prepnout do t&chte pracovnich po-
loh:

- do polohy "SS, K-5 1", pifi odpélen{ levé vnit¥ni rakety;

= do polohy "SS, K-5 2", pfi odpdlen{ pravé vnit¥ni rakety;

- do polohy "SS, K-5 3", pfi odpéleni levé vndj58{ rakety;

- do polohy "SS, K=5 4", pri odpédleni pravé vnéjs{ rakety;

- do polohy "SS, K=-5 1-2", pfi salvovém odpdleni dvou vnitifnich raket;
- do polohy "35S, K=5 3-4", pifi salvevém edpdleni dvou vné jd3ich raket.

V pripadé odpalovéni raket s vnitfnich odpalovacich zaffzenich neni tifeba,pro edpédle-
n{ prvn{ rakety, pro poslech zvukového signélu a pfipravu k odpéleni druhé (vnitfni) rakety
pPepinat pPepina¥ do polohy, je% odpovidé této raket®, avdak k odpdleni tFeti rakety je tfe-
ba pfepinad piepnout do polohy, jeZ této raketé odpovidéd,

Po odpélenf tPet{ (vn&jii) rakety neni tifeba, pro odposlech zvukového signdlu a pi{ip=-
ravu k odpdleni &tvrté (vn&ji81i) rakety, pPepinat pfepina% do polohy, jeZ odpovidd této rake=-
18,

Opakované stladeni bojovéhe tlafitka pro odpdleni rakety provést pouze po odpélend
prvn{ rskety. Doba, za kterou opusti raketa odpalovaci zafizeni po stlafeni bojového tlaZit-
ka, je 0,5 a¥ 1 s. Tladftko je tieba drZet stlafené miniméln& 2 s.

Pofadf odpéleni raket za letu urduje pilot a v zdvislosti na tom nastavi pfepinal.

. Naveden ifeni a od eni r L

Navedeni a zem{¥fen{ pFepadového stihaciho letounu na cil pomocf
: radielokétoru RP-21

Odpdlen{ raket provést po navedeni letounu, "zachyceni" cile infraervenou semcnavédé-
¢f hlavici{ rakety a dosaZeni povolené délky odpdleni.

Navedeni stfhacfho letounu na cil po jeho vzletu se sklédd4 ze dvou etap:

Prvn{ etapa - navedeni stihacfho letounu pomoci pozemnich prostfedkd systému "Vozduch-1"
a palubni piijimaci aparatury "Lazur" do prostoru moZného zji3té&ni cile radiolokétorem RP-21.

B&hem celé doby navédidni pPepadového stihacfhe letounu na il vysilé pozemn{ aparatu-
ra letounu povely: vy3ka, kurs a rychleost a taktéZ jednordzové povely pro uddni cild.

Tyto povely pifijimé palubni letounové stanice "Lazur" a zobrazuji se na navigalné pi-
loténich pfistrojfich letounu (ukezatelich kursu UKL, vySky VDI-30, rychlosti KUSI-2500,
nulovém indikdtoru jednordzovych poveld IPL), JjeZ Jjsou na pfistrojové desce.

Povely vySka, kurs a rychlost se indikujf{ pohyblivymi trojdhelniky na stupnicich pfis-
ludnych pfistrojd a jednorézové povely se indikuj{ svdtelnd na nulovém indikétoru IPL, Pi=-
lot sesouhlasuje manévrem letounu a zm&nou reZimu letu ruéky pfistrojd s uvedenymi troji-
helniky a navede letoun do prostoru meZného zjisStdn{ cile radiolokétorem RP-21,

Druhd etapa - navedeni a zamiifen{ pomeci radiolokétoru RP-21.

Pri zjisténi cile radiolokdtorem RP-21 se na stinftku jeho indikétoru objevi jasové

znalka cile se svislymi jasovymi zna¥kami, jeZ wvyznaZuji polohu cile vzhledem ke stihacimu
letounu (ve vydce)lobr. 53/.

Nulovou polohu v azimutu vzhledem k cili =zaujimé letoun tehdy, kdy% bude znadka ci-
le na stinf{tku indikétoru v jedné rovimd s bedy nulového azimutu.

Pilot sleduje cfl na sfnftku indikétoru a manévrem leteunu v kursu a vy3ce navéd{ le-
toun na zjist&ny cil, pfitom se snaZi sesouhlasit stfednf znalku cfle s nulovym azimutem a
také o sou¥asné zobrazeni znafek “"nahofe-dole" u vodorovné jasové znalky cile,
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PFi sbliZeni s cilem na vddlenost men3{ neZ 10 km a navedeni atihacfho letounu na cil
tek, ¥e se zobrazuje *5 © v azimutu a mé svislé jasové znalky "nshore-dole", stlali pilot
tla¥ftko "Zachycenif, tlumeni", jeZ je na #fdici péce letounu, Zim%Z pfevddi radiolokétor
" 2z reZimu pifehledu do re?imu zaméPovéani.

V pffpadé zachyceni a pFechodu radiolokétoru do reZimu zaméPovéni se zméni charakter
zobrazovéni cile na stinftku indikétoru. Objevi se umZ1lé zobrazeni cile "Ptifka" se svisly-
mi znafkami skutedné délky k cili a pferuSenimi v kiidlech,

Toto pferuSeni v m&fitku odpovidéd prostoru povolené ddlky odpdleni raket,

Uhlevé poloze cile v prestoru odpovidd poloha stifedu um&lého zobrazenf cfle a délce
k cili odpovidd vzdédlenoet od stPfedu znalky ke znafce délky.

2 - Rakety je moZné odpélit tehdy, kdy% se znalka dédlky dostane do prosteru povoleného od=-
péleni -

Pilot pokraduje ve sbliZovéni a sna?f se o sesouhlaseni znalek skuteZné dédlky k cfli
s p}oatorem povoleného odpdleni (piferuseni v kifdlech "Ptilky"), pfitom udriuje stifed umé-
1ého zobrazeni cile uvnit® malého kruhu atinftka indikétoru. V téchte podminkéch zaujimé
pilot polohu, kterd je nezbytné k zachyceni cile infradervenou samenavéd&ci hlavici rakety.

V okamZiku dosaZenf ddlky k cili, jeZ odpovidé mezni citlivosti samonsvéd&ci hlavice,
dojde k zachyceni cfle hlavic{, pilot je o tom informovén zm3nou tonu zvukového signélu ve
sluchétcich.,

Si{la signélu se reguluje regulétorem hlasitesti "Gr.-T. Zachyceni", jenZ je na levém
pultu kabiny.

Rakety je povoleno odpélit pfi pfetfZfenich, jeZ nepPfevydujf 2 do vysky 14 000 m a 1,6
pfi letech nad 14 COC m. Zékaz odpédlenf z divodu pfetiZfeni je indikovédn rozsvicenim signdl-
ni Zdrovky "Signdl pfetiZeni",

Tedy, odpéleni raket je povolené v tom pfipadd, jestli¥e je slyZet ve sluchétcich pi-
lota zvukovy signdl o zachycenf cile samonavédd®c{ hlavici reskety, na stinftku indikétoru ra-
diolokétoru jsou svislé znalky ddlky k cfli v prostoru povolené ddlky odpdleni, neni zékaz
odpdleni z divedu velkého pfetiZeni a minimdln{ rychlost pPfepadového stihaciho letounu je
0,8 M,

Po splnéni viech vyjmenovanych podminek pilot odpdli rakety.
Rakety odp@lit stlafenim bojového tlal{itka na Fidici pdce letounu.

Pri stlafeni tladitka je piivedeno napdti na pyrotechnicky zaZehovad plynového generé-
toru tlaku (?AD).

. Soutasnd se zapnutim PAD se odjistf koordindtor samonavédd&ri hlavice rakety a ziské
vlastnosti sledovaciho gyreskopu. Po vatupu generdtoru rakety do reZimu dejde k zéZehu pra-
chového moteru a k zapnuti baterie nekontaktnfiho optického zapalovale rakety.

Raketa opustf veden{ APU-3S, pfitom prest®ihne kolikovy spoj & leti k cfli jako samo-
navédddc{. Signéln{ Zdrovka zavideni rakety (v tablu na stPednfim 5titku) zhasne,

Kdy%Z doséhne pfepadovy stfhaci letoun nebezpe¥né ddlky k cfli, kterd je 1,35 +0,2 Im
ve vyice.do 14 00O m a 1,95 +0,2 km ve vySce nad 14 000 m se rozsavitf signdlni %drovka "O"
(odpouténi) na ;ndikétoru radiolekdtoru., PPitom je pilet povinen vyvést letoun ze ztele.

JeatliZe nebyly rakety odpdleny pi'ed dosaZenim nebezpedné ddlky k cfli, je zakdzdno
rakety. odpélit, nebof v opa¥ném pr{fpadd by mohlo dojit k zasafeni lestounu st¥epinami jim
odpélené rakety.

uzo edpdle raket

Nouzov# rakety R-3S odpdlit stlalenim tla&ftka "Nouzové odpdleni SS". Pfitom je pro-
pojeno napdti k pyrotechnickym zaZehovadlm prachového meotoru a elektrickému za¥ehovadi ba-
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terie nekontaktniho zapalovafe v3ech &tyF raket R-3S. Rakety jsou odpélené z odpalovacich

zaf{zenfch jako nefizené, Signédlni Zdrovky zavéSeni raket ("Zav&3end 1 vnit¥ni", "Zavé&Send
2 ynit¥ni", "Zavd8end 3} vnd j&{", “"ZavéSend 4 vn&j8{") v tablu na stfednim &titku zhasnou.

Obvod nouzového odpéleni raket je blokevéan peleohou podvozku.

Nouzovy shoz odpalovacich zafifzeni{ APU~-3S 8 raketami (nebo bez raket)

Nouzovy} shoz odpalevacich zaffzen{ APU-3S s raketami s vn& j8ich a vnitfnich kifidlovych
zévésnikd se provédi oddélen&, pomoci dvou tladitek "Nouzovy shoz zdtéZe Vnd ji{-Vnitfni",
PM stlafeni tladitek se odemknou zémky DZ-57D ki{dlov¥ch zdvéanikd a odpalevaci zaffizeni
s raketami (nebo bez nich) jsou shozena s letounu. Zhasnou signdlni Zérovky zavéseni.

Cinnost ebvodu signalizace zavéSeni raket
(obr. 18)

PFi zav&Zeni vSech &tyr raket se pfes svorky 12 kolikovych spojd SR-20D, 2RM, 3R-55
uzaviraji zdperné obvedy vinut{ relé 4P, 15P, 28P, 29P pro signalizaci zavi3eni raket na od=-
palovacich zatffzenich; +27 V je na vinut{i tdchto relé propojeno z automatickych jisti&d si-
té "Napéjeni zdtéZe 1-2, UB, MBD" (pro relé 4P, 15FP) a "Napdjeni zdtdZe 3-4" (pro relé 28P
a 29P).

X rozpojeni obvodl jsou v kladném obvodu vinuti relé diody D-229Je (118P, 119P, 128P,
129P).

Relé 4P, 15P, 28P, 29P spinaj{ a uzaviraj{ obvody vinut{ relé 42P a 43P timto obvodem:
automaticky jistiZ si{t& "Signalizace zét&Ze™, vinut{ relé 42P, 43P, kontakty 11-12 relé 4P
a 15P (pro relé 42P) a kontakty 11-12 relé 28P a 29P (pro relé 43P). Relé 42P a 43P spinaji
a zablokuj{ se svymi kontakty 8~9 a kontakty 2-3, 5-6 uzaviraji{ zéporné obvedy signdlnich
férovek zavdSeni raket ne odpalevacich zafizenich.

Signédlni Zérovky "Zavédend 1 vnitFfni", "Zavidend 2 vnitfni™, "Zavdlend 3 vnEj5i" a
"ZavéSend 4 wnd jE3i" svit{ timto ebvodem: automaticky jisti& aft& "Signalizace zAtZZe", sig-
nédln{ %drovky, kontakty 11-10 (8-7, 17-16, 14-13) relé 25S kontroly Zé4rovek tabla; pro vn&j-
81 z4t8% - kontakty 2-1 relé T72P a T3P, kontakty 2-3 (5-6) relé 42P a 43P, svorky 12 zévés-
nikd a APU-33, zéporny pol. Kdy? jsou rakety zavd¥ené, Zérovky svitf.

Za letu, pifi odpédleni raket se rozpojuji zdporné obvody signélnich Zérovek a Zdrovky
zhasnou.

Pro kontrolu stavu signélnich Z4rovek, kdyZ neni zavdZend z&t8% a taktéZ pro kontro-
lu stavu signélni ¥drovky "Signalizace pfetiZeni" (34P), je t¥eba stladit tladitko na tablu
T-10U2 nebo T4U2, pfi zapnutém automatickém jisti&i sit& "Kontrola Z%érevek, SORC". V tomto
pfipad® je napéti palubni sité propojeno na vinut{ relé 25S pfes automaticky jistid sité
"Kontrola Zérovek, SORC" a kontakty tla&ftka tabla T-10U2. Relé 25S sepne, uzavie obvody
kontroly v8ech Zérovek, nezdvadné Zérovky se rozsitdji.

Obvod signalizace zavéSeni raket pracuje stejn® pii zaviSen{ raket R-3S, tak také pii
zavé3eni raket RS-2US.

Cinnost obvodu napdjenf raket (obr. 17)

Obvody ohrevu, Zhaven{ a také anodové ocbvedy jsou blokované spotfebili s velkym pri-
konem, pomoci relé pro odpojeni spotfebi#d s velkym prfikonem (18E a 33E). Relé zapinaji ob=
vody ohfevu a Zhavic{ obvody raket pouze v pffpad®, kdy je k palubni siti pPipojen dynam-
spoudté& nebo letidtni zdroj elektrického napédjeni.

PFi. zapnut{ vypinafe "Oh¥ev 35, K=5" (6P) a kdy? je k palubnf sf{ti pfipojen dynamo-
spousts% nebo pozemni leti3tni zdroj elektrického napéjeni stejnosmdrnym napstim spinaji
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relé 57P a 58P ebvodem: kladn§ pol spot¥ebidd s velkym prikonem, vinuti relé 57P, .58P, vypi-
nad "Ohiev SS, K-5", zéperny pol. Relé 57P a 58P sepinajf a propojuji +27 V k ehtivacim téle= 3

sim pracheovéhe skumulétoru tlaku (PAD) raket timte obvodem:

- pro vnit¥n{ rakety: IP-15 "Ohifev 1-2" 49P, kontakty 2-3, 5-6 relé 57P, svorky 27 spo- E

Jb zévésnikd a APU=3S, svorky 7 stfiZnych spoji raket a termoreguldtor (viz schéma APU-3S
na obr. 17); . ;

- pro vn&js{ rakety: IP-1l5 "Ohiev 3-4" 56P, kontakty 2-3, 5-6 relé 57P, svorky 27 spo-

jt vn& j8ich z&vdsnikd a APU-3S, svorky 7 stfiZnych spoji raket a termoregulétor.
Termoreguldtor udr¥uje teplotu ohtevu prachové néplnd PAD v rozmezi +10 °C az +30 °cC.

Napdjeni Zhavicich a anodovfch obvodl samonavdd&c{ hlavice raket stejnosmdrnym proudea 2

o napdtich +25 V a +180 V je provedeno z elektrického spoust&cfho zaFizeni EPU-13TBl, které

k tomuto ifelu vyuZivéd a m¥n{ napst{ palubni sft& +27 V a napdt{ 115 V, 400 a% 900 Hz od ge- 3

nerdtoru SG0-8 (50E).

Je treba v&d&t, Ze pfi zav&Seni APU=-33 jsou vinuti relé 51P, 18P pro rozd&leni ebwodd
odpdleni Fizenych a samenavédicich raket (uvedena na schématu odpédleni); relé 62FP, 53P, 89P,
13CP pro zapnutf napdjeni st¥idavym napitim 36 V a stejnosmdrnym napdt{m 210 V pro *fzené
rakety bez zdporného polu a tedy jsou bez napst{. Krom# toho, pfi zavdSeni APU-3S se pres

svorku 12 odpalovacich zafi{zenf propoj{ zéporny pol na relé 4P, 15P, 28P, 29P pro zapnuti na-

pédjeni raket (viz stat "Signalizace".

Pri zapnuti automatického jisti¥e sit® "Napdjeni zdtd%e 1-2, UB, MBD" (7P) je'propoje-
no napéti palubni sité& de propojovaci aparatury EPU=13TBl a k vnitPnim raketém ples svorku
10 spoji vnitFfnich zévésnikd a APU,

Pfi zapnut{ sutomatického jisti¥e aft& "Napdjeni z&tiZe 3-4" (2P) je nap&t{i palubni

a{t& +27 V propojeno k napédjeni propejovaci aparatury EPU=-13TBl a k .vn&j3{m raketém pies kon-

takty 2-3, 5-6 relé 33E spotfebild s velkym prikonem pfes svorky 10 spojl vn&j3ich zévésni-
kd a APU.

Z druhé strany je napst{ +27 V od automatického jistide sft& "Napdjeni zdt&Ze 1-2, UB,
MBD" vedeno na vinuti relé 4P, 15P pro zapnuti napédjeni vnitfnich raket st¥fdavym proudem
o napdti 115 V, 400 a% 900 Hz z generdtoru SGO-8 a od automatického jistide s{t& "Napd jeni

zé4téZe 3-4" na vinuti relé 28P a 29P pro zapnuti napédjent vné jéich raket st¥idavym proudem
115 V, 400 a% 900 Hz.

Stfidavy proud je od pojistky 5P veden pres kontakty 2~1 relé 62P, kentakty 2-3 relé
15P, 4P, svorky 29 spoji vnit¥nich zdv&snikd a APU do ebvodu vnitfnich raket; od pojistky
133P, pres kontakty 2-1 relé 89P, pres kontekty 2-3 relé 28PF, 29P, svorky 29 'spoji wvné j8ich
zévésnikl a APU je stFidavé napst{ vedeno do obvodu vndjiich raket. Druhym vodiZem Je kostra
letounu, vyvod je proveden na palubu letounu pfes svorku 30 spoje APU,

Pri jednotlivém nebo salvovém odpdleni raket (a prestiiZeni stiiZného spoje) se napéd-
Jeci obvedy 115 V rozpojuji. PFitom se rozpojenfim zéporného obvodu na svorce 12 odpoji vynu-
ti relé signalizace zavéSeni a relé napdjeni 4P, 15P (p¥i odpdleni vnit¥nich raket), relé
28P, 29P (pFi odpédleni vn&js8fch raket) v dlsledku toho je napstf 115 V, 400 aZ 900 Hz odpo-

jeno od svorky 29 spojt odpalovacfch zaffzeni a zdvésnikd (je pferufené napdjeni APU stF{-
davym napétim).

Ginnost ebvodu pro vysflén{ signdlu pretiZeni
(obr. 17)

Signél pretiZen{ vys{lé snimad pPetiZeni MP-28AT pomoc{ relé 40P pro zapnuti signélu

pfetifenf. Zdporny obved relé je bpojen se spoleinym zdpornym polem pies Jjeden z dvou stup-
nd snimade pretiZeni MP-28AT (33P).

Stupnd snimale pretiZeni se piepfnaji automaticky pomoci bloku VCD=30-21 radielokdtoru,

Y

3

5

or




- 43 -

vyslénim eigndlu do vinut{ relé 35P pro plfepejovéni signalizanich ebvedd pretifeni podle
visky.

Relé 4CP. pro zapnuti signdlu pletiZenf je napdjeno obvodem: +27 V zapnuti spotfebidd
s velkym pifikonem, vinutf{ relé 40P, kontakty 2-1 relé 35P, b&Zec prvniho stupn® snimale (kon-
takty 2-3 relé 35P, bdZ%ec druhého stupn¥) - zéporny pol.

Pri pretiZeni 2 a vy33im se b&Zec prvnfho stupn® snimade pPetiZeni 33P dostane na izo-
létor a rozpoji zdperny obvod relé 40P pro zapnuti signélu pfétiieni. Relé se odpoji a pfi=-
tom sepne kontakty obvodu signdlni Z4rovky. Napdti palubni sit® je propojeno na signdlni Zé-
rovku "Signél pretiZeni” obvodem: automaticky jistiZ sit® "Signalizace zavE&#eni" 22P, signdl-
ni Zérovka "Signél pretiZeni™ 34P, kontakty 14-13 relé pro kontrolu Zérovek 263, kontakty
1-2 relé 40P - zéporny pol. Signélni Zérovka se rozsviti., PFi snifen{ pPetiZeni sepne relé
40P 2 odpoji signélni Zérovku. .

Po dosaZeni vysky letu 14 COO m a vy381, je z bloku VCD-30-21 wyslén signél na vinut{
relé 35P pro pfepnuti obvodl signalizace pfetiZeni. Relé sepne a uzavie zdporny obvod relé
40P pro zapnuti signdlu pfetiZeni pfes b&Zec druhého stupné snimale pifetifeni 33P. PFi pie-
tiZenf 1,6 a vy33{m se b&Zec druhého stupnd snimale pfetiZeni dostane na izoldter a rezpoji
zéporny obvod relé 40P pro zapnutf signélu pretfZeni, relé se odpojf a pPitom kontakty 1-2
zapiné signélni Zérovku "Signdl pretiZfeni”, jak bylo vy¥Se vysvitleno.

8. Jinnost elektrického ovlddaciho aystému odpéleni samonavéddcich
: raket R=3S

PrPncipidln{ elektrické schéma ovlddaciho systému odpéleni samonavédécich raket R-35
je na obr. 17 a.l9.

Vys{lénf zvukoevého signdlu zachyceni

V okamZiku, kdyZ samonavddéci hlavice rakety zachyti cil se v elektronkevém bloku

hlavice tvaruje zvukovy signédl v podob& amplitudovd® modulovaného kmitoltu, s nosnym kmito&-
tem 800 Hz a kmitoftem modulace 66 Hz.

Tento signdl je zeailen v EPU-13TBl a pifes svorky 16 APU a z&v8snikd, kontakiy 7-8
(pro vnit#¥ni rakety) nebo 9-8 (pro vn&j3{ rakety) relé 138P, 148P, kontakty vicepolohového
pfepinade 19P druhu Zinnosti, pfes odpor 157P je pifiveden na regulétor hlasitosti 39P a

z n&ho.do réddiové stanice, z rédiové stanice je v podob® zvukového signdlu veden do sluché-
tek pilota.

Cdpédleni raket

Ovlédac{ obvody odpéleni raket jsou blokované polohou piednf podvozkové nohy, pomeci
relé 3P (prostor 8 na schématu) a spotfebi¥i s velkym pFikonem, pomoci relé 33E (proster 1).
Relé 3P zapinéd obvedy. edpdleni, pFipravuje je k ¥innosti, pouze po vzletu letounu a zasunu-
ti pfedni podvozkové nohy. Pc zasunuti pFedni{ podvozkové nohy se zapne koncovy vypina& a pri-
tom zapne vinut{ relé 3P (prostor 8).

Pri zapnut{ spotfebiZd s velkym prikonem se zapne relé 33E a svymi kontakty 8-9 (pros-
tor 1) pfipravuje elektricky obvod k zapnutf relé 21P pro odpéleni raket bojovym tla&itkem.

Je-li ve sluchétcich zvukovy signél o zachyceni cile samonavdd&cimi hlavicemi raket,
na stinftku indikédtoru radiclokdtoru jsou svislé znalky délky v prostoru povolené ddlky, pre-

tiZeni nepresahuje povolené meze a rychlost letounu odpovidé pfedpisu pro pilota, je moZné
odpélit rakety.

Pri jednotlivém odpalovéni raket musi{ byt vicepolohovy pfepinal 19P pfepnut v jedné
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z t&chto poloh: "SS, K-5 1","Ss, K-5 2", "SS, K-5 3", "SS, K-5 4" v zévislosti na tom, kte-
ré raketa bude odpédlena.

Pri odpédlen{ raket.nen{ pifivddé&no napdti na elektromotor programového mechanismu auto-
matu APR-155, je rozpojen zdporny ebvod relé 51P pro rozdéleni obvedd odpdleni a relé je vyp-
nuto. Programovy mechanismus PMV-15D meni v &innosti.

PFi stlaZen{i bojového tla¥fitka 13P (proster 1),na Fi{dic{i péce letounu, sepne relé 14P
obvodem: automaticky jistiZ sft& "Tla¥itko stfelby", bojové tladitke, kontakty pfepinald
"B-S", "NO-RS" (poloha "3" a "RS") na hlavd zamSPovale ASP, N-3 kontakty relé pof{tafe ASP
(74P), vinut{ relé 14P, zéporny pol.

Relé 14P svymi kontakty zapind vinuti relé odpédleni 21P (prostor 1) a vySle signdl
k automatickému zapnut{ systému spoustdn{ motoru za letu (vst¥icné spou¥dténi) obvodem: au-
tomaticky jisti& sit® "Ovlédéni SS, K-5" (20P), kontakty 2-3 relé 14P Zasového zpoZdé&ni re-
1é edpéleni na 0,5 s po uvolnéni bejového tladitka, kontakty 5-4 relé 18P, kontakty B-9 re-
1é 33E, vinut{ relé 21P, zéporny pol.

Relé 21P sepne a pfes své kontakty vy3le signdl odpédleni +27 V t&mito obvody: automa-
ticky jisti& sitd "Ovlédén{i SS, K-5" (20P), kontakty 12-8 (12-9, 12-10, 12-11) vicepolohové-
ho pfepinade (proster 7), kentakty 2-3 relé 21P, kontakty 5-4 relé 51P (pro levé rakety),
kontakty 5-6 relé 21P a kontakty 2-1 relé 51P (pro pravé rakety), vinuti relé 136P (pro le-
vé rakety) nebo 137P (pro pravé rakety), zéporny pol. Relé odpdleni 136P (nebo 137P) sepne
a uzavfe svymi kontakty ebvedy odpdleni{ (prostor 8): automaticky jistiZ& s{it® "Odpdleni SS,
K=-5, R3, S-24" (1P), kontakty 5-6 relé 3P, kontakty 2-3 relé 136P nebo 137P, kontakty 2-1
relé 149P nebo 139P (pro vnit¥ni rakety) avorky 18 wvnitPnich zévEsnikd a APU a ddle na za=-
Jehovaé prachového akumuldtoru tlaku (PAD). Vlékno zafehovae zapdli prachovou népln PAD;
tlak, ktery vznikne pii hefeni, spusti turbogenerdtor rakety.

Pi*i nastaveni pfepinafe 19P do polohy, jeZ odpovidd vné jiim rakeidm (poloha "33, K=5 3"
nebo "SS, K-5 4"), sepnou relé 138P, 139P, 148P, 149P, 61P pro piepnut{ obvedl odpéleni, zvu-
kového signélu, napédjeni relé Rel, Re2 automatu APR-155, relé 18P, 51P a signalizace wvnit¥-
nich reket na vndjsf, ebvodem: automaticky jisti¥ s{t& "Ovléddni 5SS, K=-5", kontakty 12-10
(12-11) vicepolohového prepinafe 19P, diody 69P3 (69P4), vinuti relé 138P, 139P, 148P, 61P.
Pritom se ebvedy odpdleni pifepinaji z vnitFfnich na vmné j8{ rakety pifes kontakty 2-3 relé 139P
a 149P. Odpéleni wvné jSi{ch raket je provedeno stejnym obvedem, jako u vnitifnich raket.

Nap&ti z vystupu turbogenerétoru rakety je pfes svorku 3 st¥iZného spoje pfivedeno do
elektrického spoudtécihe za¥fzen{ EPU-13TBl, na indikétor vatupu generdtoru do reZimu.

Po vstupu turbogenerdtoru rakety do jmenovitého reZimu, napdjeni samonavddci hlavice
rakety se pfepinéd z letounovych palubnich zdrojd na napdjeni z turbogenerdtoru rakety.
V okamZ¥iku vstupu generdteru do jmenovitého reZimu, tj. napdti generdtoru dosdhne hodnoty
140 #¥2 V, spind relé K1 indikétoru vstupu generdtoru do refimu a pfitom spinéd obvody relé
K2 (obr. 17). Relé K2 se zablokuje, Rozepnutymi kontakty K2 se rozpojuji{ obvody napéjeni ra-
kety napétimi +180 V a 25 V (napdjenf{ z palubnich zdrojd letounu).

Soufasn® s tim se pfes sepnuté kontakty K2, odper R20 a R21 EPU-13TBl, pojistny konco-
vy vypinad KV-1 a kluzné kontakty APU pfivede nap&t{ +27 V do obvodu pyrotechnickych zaZe-
hovaéill prachového reaktivniho motoru a pyrotechnického zaZehovale baterie nekontaktniho op-
tického zapalovade raket, PPi zéZehu prachového reaktivniho motoru opusti raketa vedeni od-
palovacihe zaffzeni APU-~3S v reZimu samonavedeni a zhasne jedna ze signdlnich Zérovek zavé-
Sen{ raket.

Elektricky obvod APR-155 zabezpeluje automatické pfepnutf obvodu odpédleni a vyslén{
zvukového. signédlu zachyceni cile pro zbylé rakety na vnitFnich nebo wn&j3fich zdvdsnicich,
po odpéleni prvni rakety, bez zm&ny polohy vicepolohového prepinale 19P.

Pro odpéleni druhé, zbyvajic{ rakety, je tfeba pouze uvolnit a podruhé stlalit bojové
tladfitko (miniméln& v3ak a% za 1 s).
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Obr. 17. Principidlni elektrické ;



Ak
w558
s < 200
o | kandlv
d;) ; RS§IU-5
ke 8
=
P { o 4.,
2 2 | ::l Q|® 3
EP @ 23
> 9 o}
1 a6
: 3Y.a] vl
H @ P 2
#‘v el &
_ '1 "

B

bho karkwoly

oSt
Fobwovik,

: " . 5 ? [} L]
b 3 . [er ém (L1 oy
. mrbj; 3 7 ”" T el
5 L7417 4]
. 1
. e 5P r_;’ aq
b4 SRS B B[4
G T - - —[._J?'P g
3 2
: i s ALl *——"&DT—“”"
et 3 Qo Hae #3p, b I o<
B - SRS 2
: - 7
o ol Lo ‘ ‘
|a . § - : f10p 66P
3 [} [} [ ] 2 ? M la
: . Hgp “jiee .
' 5 P/l r; i e 140p
B 135p 0 4gpYs erdp  cirlB i s O
’ T Iy 137P D 1500
i T A¥ A [ T
AW BT 7E PN
s 1) 26 A~ 12 A
z ) 26 L P A R T,
SN S S e K
SR SR L L R Gees zﬂ@l‘)@m
E A N A AR T B
L EPY-43THY 3"1
i
] 1
APU - 33 P_T
H = |
Ris
i I uh
; Ky
‘ I $ &
3 708 ¥ AR
i (_ a‘;ﬂys Pl A
L
R Gl B0 B 0 LS P - ———
b
LY IUS 1A 3J\gJL

 Principidln{ elektrické schéma odpdleni raket R-3S
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Po odpéleni wvnitfnfch raket je tieba, pFi pFipravd k odpéleni vn&jiich raket, prepnout
vicepolohovy prepinad 19P do pfislusné polohy, je% odpovidd vné&jéim raketém a naopak.

Automatické prepnuti obvodd odpdleni a zvukového signdlu dvojice raket (vnitFnich ne-
bo vn& jiich) provédf relé zaviieni Rel a Re2 (prostor 2) a relé pro pfepnuti obvodd Re4 a
Re5 (prostor 5) automatu APR-155.

i finnost obvodu pri variantd odpédleni dvojice vnit¥nich raket:

- pfi zavdSen{ raket je pfes svorku 12 odpalovacich zafizeni pPfiveden zéporny pol na
vinut{ relé Rel (pro levou raketu) a Re2 (pro pravou raketu) /proster 2/. Pfi zapnuti auto-
matického jistide sitd "Napéjeni zdtZ%e 1-2" relé Rel a Re2 spinajf vlivem piivedeni napdti
pfes kontakty 7-B relé 61F.

Pri odpéleni levé rakety (vicepolohovy prepina® 19P je v poloze "SS, K-5 1%), je pfi
stlafeni bojového tla¥itka privedeno napéti +27 V na relé odpdleni levé rakety 136P (uvede-
no vyse) a pres kontakty 5-6 relé Rel (prostor 5) na vinutf{ relé Re4. Relé Re4 spiné a zab=-
lokuje svymi kontakty 5-6 na dobu spindni relé odpdleni 21P. Toto blokovéni je potiebné pro
zablokovédni ebvodu odpdlen{ druhé rakety, pokud je bojové tladitko stlaleno.

PFi odpéleni levé rakety se zdporny pol odpoji od vinutfi relé Rel, které je bez napé=
t{ a kontakty 2-1 (prostor 10) apinéd obvod zvukového signédlu. Signédl od pravé rakety postu=-
puje do sluchétek pilota obvodem: svorky 16 pravého vnitPfniho APU a zévEeniku, kontakty 7-8
relé 138P, kontakty 2~3 relé Re2, kontakty 1-2 relé Rel a dédle obvodem zvukového signédlu le~
vé rakety pifes kontakty vicepolohovéhe prepinale 19P,

Pfi uvolnéni bojového tladitka a odpojeni relé 21P se odpojuje relé Re4. Odpojend re-
1é Rel a Re4 pripravuji obvedy odpéleni pravé rakety.

PFi druhém stlaZeni bojového tla¥itka je pPiveden signél odpdleni +27 V od piepinale
197, ktérj Jje v poloze "35, K-5 1" pfes kontakty 5-4 relé Rel, kontakty 1-2 relé Re4 na re-
16 137P pro odpédleni pravé rakety a pPfes kontakty 8-9 relé Re2 na vinuti relé Re5, které sep-
ne a zablokuje se na dobu spinéni relé 21P. :

Pri odpdéleni pravé rakety se relé Re2 edpoji a pfi uvelnéni tlafitka a reld 21P se od=
poji také relé Re5.

JestliZe se nejprve odpaluje pravé vnit¥n{i raketa (vicepolohovy prfepfnaZ 19P je v po-
loze "SS, K-5 2"), pracuje elektricky obved stejn#, s wvyjimkou pofadi Zinnosti relé: napsti
+27 V je vedene pPfes kontakty 8-9 relé Re2 na vinutf relé Re5, které sepne a zablokuje se,
Pfi odpdleni pravé rakety se odpojuje relé Re2, pfi uvelndni be jového tla¥ftka a relé 21P
se odpoji také relé Re5. Zvukovy signdl z levé rakety je veden obvodem: évorky 16 levého
vnitfniho APU a zév&sniku, kontakty 7-8 relé 148P, kontakty 2-3 relé Rel, kontekty 1-2 relé
Re2 a ddle obvodem zvukového signdlu pravé rskety na vicepolohovy pfepinad 19P, jemZ je v po-
loze "S5, K~-5 2",

Pfi druhém stlaleni bojového tlafitka je +27 V z vicepolohového prepimale 19P (v po=-
loze "5S, K=5 2") propojeno pres kontakty 5-6 relé 21P, kontakty relé 51P, kontakty 2-1 re=-
1é Re5, kontakiy 4-5 relé Re2 na relé 136P pro odpdleni levé rakety a prea kontakty 5-6 re-

1é Rel - na vinuti relé Re4, které sepne a zablokuje se aZ do uvolnini bejového tlaZftka a
relé 21P. .

Pri odpdleni vn&j¥fch reket je &innost obvodu stejné, pouze s tim rozdilem, Ze je vi-
cepolohovy prepima& 19P v poloze "SS, K=5 3" nebo "SS, K=5 4" a relé 138P, 139P, 148P, 149P
prepinaj{ obvody odpéleni, zvukového signélu a signalizace na vn&j3i rakety a relé 61P pife-
piné napédjeni vinuti relé Rel a Re2 na automaticky jistid s{it& "Napédjen{ z4t&Ze 3-4",

Pro odpélen{ raket salvou je tifeba piepnout vicepolohovy pfepinad 19P do polohy "SS,
K=5 1=-2", pro odpéleni vnitfnich raket nebo do polohy "SS, K-5, 3-4", pro odpdleni vn&j&ich
raket salvou.

Je=1li piepfna 19P v poloze "3S, K-5 1-2", tak pifi stlaleni bojovéhe tlaZftka spiné
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relé edpédleni 21P a propejuje napdti od automatického jistife sft& "Ovléddn{i S3, K=5" na
vinut{ relé 87P (proater 7), které pfes své sepnuté kontakty 2-3, kontakty 2-3 relé 21P, kon-
takty 5-4 relé 51P prepoji mapit{ ma vinut{ relé 136P pro edpdleni levé rakety.

Relé 137P pro odpéleni pravé rakety je napdjeno timto obvodem: automaticky jisti& si=-
t& "Ovldddni SS, K=5", kontakty 12-7 pfepinade 19P, kontakty 2-3 relé 87P, kontakty 2=3 re=-
1é 21P, kontakty 5-4 a 10-11 relé 51P, kontakty 5-6 relé 87P, kontakty 8-T7 relé 51P, vinuti
relé 137P pro odpdleni pravé rakety.

Ob& vnit#ni rakety museji{ byt odpéleny soulasné.

Je-1i vicepolchevy piepina& 19P v poloze "SS, K-5 3=-4", tak spind relé B8P (pfes roz-
délovaci diodu 69P5 relé 138P, 139P, 148P, 61P) a pri stlaleni bojového tladitka spind relé
odpdlenf 21P, PPitom je +27 V "vedeno od automatického jistiZe sit¥ "Ovlédéni SS, K=-5" pPres
kontakty 12-6 pfepinale 19P, kontakty: 2-3 relé 88P, 2-3 relé 21P, 5-4 relé 51P na vinutl
relé 136P pro odpéleni levé rakety, soufasnd je +27 V vedeno pfes kontakty: 10-11 relé 51P,
5-6 relé 51P, 5-6 relé 88P, 8-T relé 51P na vinut{ relé 137P pro odpdlen{ pravé rakety. Je
provedeno odpédleni dvou vn& jiich raket obvodem: automaticky jistiZ s{t& "Odpdleni S3, K-5,
RS, S-24", kontakty 5-6 relé 3P, kontakty 2-3 relé 136P a 137P, kontakty 2-3 relé 149P a 13¢
na svorky 18 wnd jsfch APU,

Do jde k edpdleni vn&jSich raket.

Uplné schéma systému napéjeni, odpdleni a signalizace raket R-3S Jje na obr. 17. Sezna
sou¥éstek k elektrickému schématu a jejich rozmistin{ je uveden na strand 79+
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Obr. 18. Schéma signalizace zavé3eni zdt&Ze
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Cdpéleni raket R=3S na gemni cile
(obr. 19)

V pfipadd odpdleni raket na pozemni cfile v libovolné variantd (jednotlivé nebe salvou
pe dvou) zabezpetuje se odpojeni nekontaktnfho optického zapalovale prepnutim piepimale
"Vzduch-Zem&" do polohy "Zem&" (17P) /proster 2/, pfitom spinaji relé 67P, 68P, 140P, 150P
obvodem: automaticky jisti& sitd “"ZamdPovald™ (94P), pfepina¥ "Vzduch-Zemd" (poloha "Zem&"),
vinut{ relé 67P, 68P, 140P, 150P, diody 71P, 7OP, 147P, 151P, svorky 12 z&v&snikd a APU,
zéporny pol (kdy% je raketa zavi3ené na odpalovacim zatfzen{)., Relé spinaji.

Pres kontakty 2~3 relé 67P je propojen signdl k edpojeni pyrotechnickych zaZehovadd
baterif nekontaktnich optickych zapalova&l (NOV) wvnitfnich raket timto obvodem: automatic-
k¥ jisti& s{t& "Napéjeni zdt¥¥e 1-2, UB, MBD", kontakty 3-2 relé 67P, 68P, averky 1 vnit¥w
nich zévésnikl a APU a k odpojen{ nekentaktnich optickych zapalava&t vnit#nich raket.

Pres kontakty 2-3 relé 140P, 150P (prostor 3) je propojen signdl k odpojen{ nekontakt-
nich optickych zapalovall vné& jifch reket obvodem: automaticky jisti& aft¥ "Napdjeni zdtdle
3-4", kontakty 2-3, 5-6 relé 33E, kontakty 3-2 relé 14CP, 150P, svorky 1 vn&jdfich z&v&snikd
a AFU a k odpojeni nekontaktnich optickych zapalevadd vnd jSich raket,

Iniciace bojové Zéati rekety je provedena nérazovym zapalovafem pfi nérazu na cfl.

Cinnost obvedu nouzového odpéleni rake

~ Nouzovi Jsou rakety odpalované salvou zvléStnim obvodem, s ovlddénim pomoci tlaX{itka
"Nouzové odpdleni SS* (Avar, apusk SS).

Pri stlafeni tladftka 38P "Nouzevé edpéleni SS" spind relé 85P, jehoZ obvod je uzavien
pes kontakty 8-9 relé pro blekovéni odpélen{ raket polohou pedvezku (3P) a napét{ +27 V je
propojeno k pyrotechnickym za¥ehovallm prachového reaktivniho meteru a ehfevu baterie nekon-
taktntho optického zapalovafe obvodem: automaticky jisti¥ sit® “Nouzevy shez pum, RS, APU.
Nouzové edpélen{ SS" (23P), kontakty 2-3, 5-5, 8-9, 11-12 relé 85P, kentakty 7-8, 10-11 re-
1é 62P, kontakty 1C-11, 7-8 relé 89P, svorky 28 spojd vnit¥nich a vnd j8ich zdvdanikd a AFU
(3R-55 a 2RM) k nouzovému odpélen{i vnit¥nich raket.

V3echny rakety jsou z vedeni odpalovacich zaF{zen{ odpdleny jake mefizenéd, signédlni
férovky zavéSeni raket zhasnou.

o Zalfizeni pro kontrolu elektrickych evlddacich obvedd napéije a odpdleni

raket R=34S
Pro pozemni komtrolu provozuachopnosti elektrickych evlddacich obwvedd napédjeni a odpéd-
leni raket R-35 se peuZivaji imitdtery II-=13A a II-13T.

Imitdtory jsou provedené v podobd pienocsnych pultd, jeZ imituj{ samonavéd&c{ rakety
R-3S. Imitétor II-13A pracuje na principu “Dobry-Spatny”.

KaZdé ze signdlnich Zérovek, jeZ joou na imitdtoru, je pfi kontrolni funkci imitdtoru
zapojena do jednoho ovlédaciho obvodu.

V pfipadé vady v libovolném z kontrolovanych obveodd, nerozsviti se na Stitku imitdto-
ru ptfsludné Zérevka. Népis nad nerezavicenou Z4rovkou oznaluje vadny obvod,

Pro komplexni pravidelnou kontrolu parametrl elektrickych obvodd imitdteru II-13A se
pouzivéd kontrolni pult PP-II-13A.

Imitétor II-13T se pouZivé pro kontrolu hodnot vysilanych napéti{ napdjecimi obvedy a
obvody odpéleni raket R-3S pfi provéd&ni predepsanych praci,

R—
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HLAVA 3

RISENA RAKETOVA VIZBROJ

Rizend raketové vyzbroj je urfend k nideni vzdu3nych ci1d ve dne i v noci, nezéviasle
na podminkéch viditelnesti a v libovelnych pcvétrnnstnich podminkéch. Rizend raketovd vyzb-
roj se sklada:

- ze 3ty® raket RS-2US Fizenych po paprsku radiolokéteru;

- ze &tyF kFidlovych zévisnikl (popsanych v hlavé 2);

- ze &ty?* odpalevacich zafizeni APU-TD, jejichZ pomoci je zabezpeleno zavifeni a pro=-
cesy odpdleni raket;

- z radielekéteru RP-21, jemZ je urdemn k zamifovdn{ pred odpédlenim raket a k Fizeni
raket po edpdleni;

- ze zafizen{ pro ovlddéni a signalizaci, které je v kabinZ letounu a elektrické insta-
lace na palub® leteunu, jejiZ pemeci je provedene napédjeni elektrickych obvedd rnkot, vyasléd-
ni signdlu k edpdleni raket, evlddéni edpdleni a signalizace zavéSeni raket;

- z automatu odpédleni raket. APR=-155, jenZ provéddi pfipravu obvodd k odpédleni raket;

- z bloku 3M-312, je% usmdrnuje stiidavy proud a vede jej do raket.

Bloky APR-155 a 3M-312 tvor{i zékladn{ &4st unifikovaného systému ovlddéni raketové vyz-
broje.

Zavé8eni rakety RS-2US na kiffdlovém zédvésniku BDZ-60-21D je uvedeno na obr. 20.

1, Rizend raketa RS-2US

Uréeni

Raketa RS-2US nédleZi k protiletadlovym F{zenym raketém a je urdema k nideni cile ve
dne ivnoci, v libovelnych povétrnestnich pedminkédch.

Raketa je navéddéné na cil metodou "t#{ bodd" pe paprsku radiclokédtoru, ktery vytvéri
radiolokdtor RP-21. Povolend délka odpdleni rakety je politand pomoci politale radiolokéto-
ru RP-21.. Rovnesignédlni osa je vytvoiena kuZelovym sniménim paprsku radiolokédtoru, to zname=-
né, otéddenim paprsku kolem osy, jeZ souhlasi s jeho osou soumérnosti

Konstrukce

Raketa (obr. 21) mé aeredynamicky tvar FeSen tak, %e jsou kormidla pred ki¥fdly. K#id-
la a kermidla. jsou na té&lese rakety ve dvou vzdjemnd kolmych rovinédch rozlofenych pod dhlem
45 ° x horizontu.

5ikmé poloha kifdel rakety, kterd usnadnuje zav&Sen{ rakety na letoun, nevyjadiuje
skutenou poleohu roviny kfidel v prestoru pe odpdleni. Na pffklad pii stfelb® ze zatélky,
kdy je udhel nédklonu letounu rovny 45 °, opoust{ raketa edpalovaci zarfizen{ pfi vodorevné
poloze Jjednoho a avislé poloze druhého ki¥idla. Ve vSech pfipadech stfelby je odklon rovin
kifidel od uvedené polohy roven dhlu néklonu letounu v okamZiku odpéleni.

T&leso s kifdly a kormidly tvof{ aerodynamicky tvar rakety, ktery md pot¥ebné aserody-
namické charakteristiky pro stabilitu letu. V t3lese je rozmisténo vedkeré vybaveni a trha-
vina. Téleso rakety je rozd#leno do p&ti isekd.



of ¥

Obr. 20. ZaviZendé raketa RS=-2US 6 -

1 - zévEsnik BDZ-60-21R; 2 =~ letecké odpalovac{ za¥fzeni APU-7D; 3 = raketa; 4 - palubni 8poj; 5 = stavici mechanismus se
zaZehovacimi kontekty; 6 - zapalovad; 7 - lanko odjiifovaciho mechanismu
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Prvn{ usek I. je bojovéd Zdst. Téleso useku néleZf konstrukénd do bojové Zdsti a slouZi
k vytvereni stPepin pifi vybuchu. OUsek mé kuZelovy tvar. Bojovd Zdat je zaSroubovéna do dru=-
hého dseku II a je zajiit&na 3reuby. Do hlavového otvoru bojové &dati se Zroubuje rddiovy
zapalovad. Specidlni podloZka zabranuje jeho samovolnému vy#roubovéni. KlobouZek pojistného
dstroji mé& na Spi¥ce zapalovale lanko s krouZfkem pro pifipojeni k edpalovacimu zaf‘izsni._

Na druhém dseku II jsou umfist®nd kormidla. Uvnit# useku jsou dva kormidlové bloky, je¥
jsou pfipojené ke kormidlim prvého a druhéhe kendlu mechanismu ovlédéni, ktery je ve tvaru
vahadel 8 téhly. Druhy iisek je v pfedni fésti kuZelovity, v zadni vdlcovy, s plynulym pie-
chodem z ku¥ele na védlec. Ve spedni &&sti iseku je otvor, ktery je zakryt aeredynamickym
krytem. Timto eivorem se pfipojuje elektricky kabel a vzduchovd trubka pro pohénéni kormid-
lovych blekt. :

Spojen{ se tPet{m Ysekem III je provedeno radidln¥ umfstdnymi Srouby.

Tret{ usek IIT tvoif{ st¥ednf ¥ést rakety a tvofi jej prachevy raketovy motor. Pro ulo=-
2en{ prachové néplnZ je pfedni kryt meteru zadrecubovén do té&lesa. V zadni &dsti idseku (etvo-
ru), mezi tryskemi je umfstdn zdroj elektrické energie rekety (baterie), montdZ baterie se
provdd{ zdola, otvorem. Na td3lese useku jsou uzly pro zavi3eni rakety na edpalovaci zaffze-
ni{ (pfednf a zadn{i zévEs). Spojeni se Ztvrtym isekem IV je prevedeno radidlnd umfsténymi Zrou-
by.

Na Ztvrtém udseku IV jsou umistdna kffdla rakety, kterd jsou nasazena na koliky, je%
vystupujf z Useku a upevnuj{ se Srouby. Ka?dé ki#fdle mé kfidélke. Na koncich k¥fdel jsou
stopovky, elektrické imestalace k nim je uloZena v kifdlech. Jednotlivé série raket mohou byt
vyrobeny na specidlni ebjednévku - bez atepovek,

Uvnit# &tvrtého iuseku je umist®n blok ndklonu, ktery je spojen pres evliddaci mechanis-
mus, jenZ mé vndé j41 undBele, s kfidélky., Za blokem néklonu je na specidlnim panelu (desce)
umistin snimal linedrnich zrychleni. V pfednf, neutdsnéné &4sti useku, je vzduchovy armatur-
‘ni blek, Ped timto blokem jsou pfepinaci relé a shora, ve specidlnich ltZkéch, jesou na té-
lese v jedné revind s pevrchem umistiny palubni a kontrolni elektrické spoje a také svorkev-
nice pifepinale "S-I". spojeni s pétym Usekem V je provedeno Ztyfmi podélnymi kolfky, které
prechéze j{ vn& j8imi ndlitky, jeZ jsou na pdtém iiseku.

_ Paty vsek V je v zadn{ &dsti a mé& Spidaty tvar. V dseku je umfsté&no rédievé zarizeni,
pfijimac{ anténa, kterd vychdzi otvorem na konci Useku. Na zemi je anténa zakryta cchrannym
kloboufkem. T&leso iiseku mé dva technelogické otvery se za¥roubovanymi zétkami pro pfistup
k sefizovacim prvkim rddievéhe zaFfzeni a také vypustny etver pro vzduch, spotifebovany kor=-
midlovym agregétem bloku néklonu, pe edpéleni rakety a k udrfevédn{ stéléhe pfetlaku uvnitd
useku, nezévisle na vySce letu. Zadni ¥4st &tvrtého useku, ve kterém je umistdn blok ndklo-

nu, spclu 8 patym lUsekem tveof{ spoledny téany prester. Elektrickd instalace je do toheto
prostoru vedena pres tésnicf spoj ve spodni ¢Asti &tvriého useku a vzduch je priv4din utés-
nénym nétrubkem v mezist&n& tohoto itseku.

Elektricky kabel a vzduchovg potrubi jsou deo druhého tuseku vedeny ze &tvrtého useku
zdola, po stin& t&lesa tretiho uUseku a jsou zakryty snimetelnymi aerodynamickymi kryty.

2. Letecké odpaslovaci zafizenf APU=TD

Letecké odpalovaci zafizeni APU-7D je urleno k zav&3ovéni a odpalovdni raket RS=2US
nebe nerfizenych raket S-24.

Odpalevaci zafizeni (ebr. 22) tveii nosnik, na kterém jsou umistény: pfedni a zadni
doraz, zévésné uzly, kelikevy epoj,'sépadkovy mechanismus s elektromagnetickym dorazem a
kontaktnim mechanismem, veden{ pre raketu, odjilfovact mechanismue, mechanismus pro zasu-
nut{ kolfkového spoje 03-4 a rozvéd&c{ schrénka.

Aby m&le odpalovaci zafizenf aserodynamicky tvar, jsou na t¥lese umistiny pPedni a



Obr. 21. Montd¥nf Edsti rakety RS-2US

1 ~ krytka pojistného mechanismu rédiového zapalovade; 2 - rédiovy zapalova¥; 3 -~ péska pojistného mechanismu rédiového zapalovale;

4 - bojové &ést; 5 - kormidlo; 6 - kormidlovy tisek; 7 - piredni ostruha; 8 - kontakt; 9 - itisek prachového motoru; 10 - kifdlo;

11 - zadn{ ostruha; 12 - stopovka; 13 - kontroln{ elektricky apo?; 14 - prepinaci avorkovnice "S-I"; 15 - palubni elektricky spoj;
H

16 - dsek &. 4; 17 =~ zadnf usek; 18 - zétka (lad&n{ preselektoru 19 - anténa réddiového zafizeni; 20 - tryska motoru
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zadni. serodynamické kryty. V pfednim aerodynamickém krytu je umistén odjisfovaci mechanismus,
v zadnim aerodynamickém krytu je mechanismus pro zasunut{ koli{kového spoje. Pro snadné j&1
spojenf kolfkovéhe spoje s raketou, je spodnfi ¥dst zadniho aerodynamického krytu lehce sni-
matelnd a upevﬁuje se pomoc{ dréZek a pruZinového zémku.

Pro zaviSen{ a usmdrnini rakety pfi odpdleni jsou na odpalovacich zafizeni pfedni a
zadn{ vodic{ dréZky.. Ve. stPedni Z4sti t&lesa Jjsou vySkové seriditelné zévEsné oka, kterd
jsou urdena k zavdSeni edpalovaciho -zafizeni na zédmek k¥idlového zévésnfku. K zajisténi pro=-
ti podélnym a boZnim pohyblm odpalovaciho zafizeni je na odpalovacim zafizen{ predni a zad-
ni doraz.

Ptedni a zadni dorazy jsou zalisované do télesa. Proti pootédeni jsou dorazy zajisté-
ny koliky.

Predni doraz zajidfuje odpalovac{ zaffzen{ proti boZnim a podélnym pohybim. Zadni do-
raz zajidfuje pouze proti bo&nim pohybim.

Vidlice kolikovéhe spoje slouZi pro piipojeni elektrickéhe obvodu odpalovaciho zafize=-
ni k palubn{ s{ti letounu. V rozd&lovaci schrénce jsou dv& relé TKES2FDT a relé TKELOlD1DB,
které zabezpeluj{f prodloufeni doby pfivodu proudového impulsu do kontaktnfho mechanismu od
tlad{itka v kabing,

Zépadkovy mechanismus s elektremagnetickou zdpadkou md zémek, jenZ dri{ raketu ve ve-
deni proti samovolnému pohybu vpred. Zémek se sklédé ze dvou &elistf, Sroubu, pouzdra, pru-
#iny, podlo¥ky a sefizovaci matice, jejiZ pomoci se sefizuje moment sfly, kterou mus{ raketa
pfekonat, aby epustila odpalovaci zarffzen{. Celisti jsou mezi sebou spojené pouzdrem a tve-
#{ uchyceni predni vodic{ eatruhy rakety. Z druhéhe konce je do védlcevého pouzdra Zelisti
vloZena prufina, vlivem ni% uchycuji &elisti vedici estruhu rakety a drZ{ ji v zémku. fe-
listi zémku maji vystupky, mezi které zapadd zépadka zédpadkového mechanismu.

Zépadkovy mechanismus zabezpeluje uzamleni zdmku, ktery drZ{ raketu; uzavien{ obvodu
pro pfived proudového impulsu k pyrotechnickym zaZehovadlm rakety, pfi sepnutém elektromag-
netu a druhotné uzamdeni{ zémku, po pferudeni pfivodu proudu do vinuti elektromagnetu v pfi-
pad&, %e raketa neopustila edpalovaci zaiizeni.

Zépadkovy mechanismus se sklddd z elektromagnetu oto&néhe typu, na jehoZ ose je upev-
néna opsdrné péka hlavni péky, se kterou je na jedné ose upevnéna zépadka se svou pruZiinou
mikrovypinade A-812 a pruZfiny. Osa pro upevndni hlavni pdky je zakon&ena praporkem, ktery
zakryvéd otvor v sefizovac{ matici pfi napnutém zdpadkovém mechanismu.

Na konzole prednfiho vedeni je na ose upevnZna pdka druhotného uzamykéni{ s pruZinou a
unafedem, jen% zabezpeluje uzamieni zémku po uvolnénfi elektromagnetu v pifipad®, Ze raketa
neopustila odpalovaci zaffzen{ a taktéf opsrnéd konzola, do které se opird odjisfovaci mecha-
nismus v krajni zadni poloze.

Pri pfivedeni provdu do elektromsgnetu se jeho osa s opérnou pékou pootdéf a uvelnuje
hlavni pdku, kteréd se pootédd{ vlivem plsobeni sily pruZfiny a pfitom zvedd zépadku z vystup-
ki Zelist{ zémku, PFi pootoleni hlavni péky se uvolnuje péka mikrevypinade a dojde k zap-
nuti obvedu proudového impulsu k pyrotechnickym zaZehovaltim. Sou¥asné s tim umoZnuje hlavni
pdka pootoleni pdky druhotného uzamykéni na doraz opdrné péky.

Po pPeruseni pifivedu elektrického proudu do elektromagnetu, pruZina vraci opérnou pé-
ku do vychozi polohy a pdka druhotného uzamZen{ se vlivem plaoben{ s{ly pruZiny ddle pooté-
&1 ve stejném sméru a svymi vystupky uzamkne zémek, ktery zajisfuje raketu ve vedeni APU-TD
v prfipad¥, Ze neopustila odpalovaci zafizeni. UndSed pfitom rozpojuje mikrovypina&. Po od-
pédleni rakety zapadne pédka signalizace mezi Zelisti a pfitom napinéd pruZinu a uzavird obvod
signalizace, Pracovni pruZina se napinéd pootolenim praporku pomoci specidlniho kli&e. Pru-
Zinu zémku je moZno napnout specldlnim kl{&em.

0d jisfovac{ mechanismus slouZ{i ke strZeni ochranného kloboulku \stroji zapalovaZe bo-
jové Eésti rakety v okamZiku odpédleni. Mechanismus se sklé&d4 z lanka s karabinou, klouzdtka
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Obr., 22. Letecké odpalovaci zaPf{zeni AFU=TD

1 - predn{ aerodynamicky krat s odji3iovacim mechanismem; 2 -~ prednf doraz; 3 - zévésné oko; 4 - noenik; 5 - zadni doraz; 6 - zad-
ni aeredynamicky kryt s kelikovym spojem; 7 - odjisfovaci mechanismus; 8 - opira; 9 - pFechodové lano; 10 - zajidtovaci mechanis-
mus; 11 - vedeni; 12 - oko; 13 - kolik; 14 - pouzdro; 15 - matice; 16 - zdslepka; 17 - deska; 18 - zadni vedeni
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pro lano, séndk,. trubky se zévitovym pouzdrem na kenci, pruZiny, opdrnych konzol umist&nych
v pPednim aerodynamickém krytu, dvojice &nekovych Sroubl a zajistovade zdpadky.

Pomoci dvojice zévrtnych Sroubd a zdvitového pouzdra trubky se sefizuje napnuti lana,
které vede od zapaslovafe., SePizovéni se provddl oté¥enim zévriného Sroubu, JjenZ jJe zakonéep
tyfhranem pro nasazeni klife. V okamZiku odpéleni rakety se sénky zasunou do trubky na do-
raz. V tom okamZiku dojde ke strZani kleboudku pojistného datroji zapalovale a k odjisténi
zépadky séndk, &im%? je umoZnén zpdtny ched sénék do trubky, coZ je nevyhnutné pro vtaZeni
lana.,

Kdy# je raketa zav&¥end, je tfeba vytéhnout lano, zajistit sénky zépadkou, spojit ka=-
rabinu lana s lanem zajidtovaciho kloboulku a pomocf zévrtného Broubu seffdit napnuti lana.

Kontaktn{ mechanismus je urfen k propojeni proudovéhe impulsu k pyrotechnickym zaZe=-
hova&im rakety. Mechanismus se skléd4 z levého a pravéhe kontaktd s prufinami, pouzder
za&roubevanych do kenzely pifednihe vedeni a pdk s esou.

Pri edpéleni rekety Zelisti zémku plsebi na pdky, které se pootédleji na eose a zveda~-
ji kentakty mahoru.

Mechanismus kelfkevého speje sloufi k zasunuti vidlice vzletového spoje 03-4, kterym
je prevedeno elektrické spojeni letounu s raketou.

Mechanismus se sklddé: z vahadla s kloubov® upevninou vidlici spoje, prufiny, kenzoly
a samojistici matice, jejf¥ pomoci je provedeno serizeni vidlice k raket¥. Mechanismus pro
signalizaci prepejuje signél o zav&Beni rakety na edpalevacim zaffzeni k signdlni Zérovce
v kabin& letounu. Tento mechanismus pat¥{ do zajisfovacfho mechanismu a tvo®{ jej péka s pru-
Z¥inou. Jeden kenec péky se opird o zdvisné oko a kdyZ raketa opusti odpaleveci zafizeni se

péka vlivem plsebeni sfly své pruZiny pootod{ a pfitom svym druhym kencem rozepne mikrovy-
pinad V-612.

Pro zabezpeéeni provozu jsou odpalovaci zafizeni vybavena potfebnym néiadim.
. Ovliddaci systém Fizenych raket RS-2US

Ovlédaci systém napdjeni a odpdleni Fizenych raket je napdjen z téchte zdroji:

- stejnesmérnym proudem ¢ napéti{ 27 V - ze sbé&rnic palubni sit& letounu;
- ti{fdzovym st¥{davym proudem o nap&ti 36 V, 400 Hz - z méni¥e PI'=500C;
- Jjednefézovym sti¥idavym proudem o napdti 115 V, 400 aZ 900 Hz - z generdteru 5SGO-8,

Ovlédaci systém raket RS-2US umoZnuje pozemni kontrolu ebvedld, pripravu raket k odpé-
leni se zabezpeleni{m Fizeni raket pfi edpéleni a odpdleni raket s piihlédnutim k nékterym
nutnym podminkdm pro jejich odpdlent.

Ovlddaci systém raket RS-2US zabezpeluje:

- prepinéni radielokéteru RP=-21 pro &innest s Fizenymi raketami pifi zavEleni odpalo-
vacich zafizeni APU-TD;

- gignalizaci zavé3eni raket na edpalevacich zafizenich;

- zapnuti ehf{vacich t&les baterif raket;

- napdjeni gyreskepl, anodevych a Zhavicich obvedd rédiové aparatury zaviSenych raket;

- blekevédni edpdleni raket, po edpojeni spotiebidd a velkym pfikonem, vysunutou polo~-
hou pfedni podvozkevé nohy a neni-li signalizevédne "Zachyceni”;

- jednotlivé edpéleni raket;

- automatické edpdleni druhé (Ztvrté) rakety RS-2US v pfipadé needpdleni prvni (tieti)
rakety, po uplynutf doby 0,8 +0,2 s, pfi jednotlivych odpdlenich; ]

-. odpéleni raket selvou po dvou z vnit¥nich neve vnd j8ich edpalevacich zatizeni, s Za-
sovym intervalem 0,5 +0,2 s.

Elektricky evlédaci systém napijeni a edpdleni Fizenjch raket tvori tyto &ésti a zaff
zen{ : '
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.= ruén{ ovlddaci zaiizeni rozmistZné v kebin® letounu: automatické jistide sitd (AZS),
pfepinafe a tladitka;
- automatické ovlddac{ zaPizeni rozmisténé v reléovych schrénkdch na palubé letounu:
relé rdznych typd;
. . = automat odpdleni raket APR-155 s pregramovym mechanismem PMV-15D, které jsou umisté-
ny na palubd letounu pro automatickou &innest elektrickjch obvodd;
- usmdrnovac{ blok 3M-312, ktery je na palub& letounu a slouZi k napdjeni anodevych
obvodd rédiové aparatury raket napftim 210 V; :
A - snimad vysky VCD-30-21 (v souprav® radiclokdtoru RP-21), ktery slouZi k vysilénf sig-
nélu do obvedu kerekce vysky;
.- blok CD-37TP (v souprasv® radiolokétoru RP-21), ktery slou¥i k vysiléni signélu "Ze-
chyceni” (pfes blok CD=42TP);
- elektrické obvody na EtyPfech cdpalovacich zaPffzenich APU-TD;
- elektrické obvody &tyf raket RS-2US;
- svitelné signalizace (uvddomujfc{ a upozornujfci), kterou tvori signdlni Zérovky v ka-
biné letounu.

Zafizeni pro ovlédéni a signalizaci

Zatizeni pro ovlédéni a signalizaci, které nédlei{ do ovléddaciho systému raket, je umis-
téno v kabin® letounu (obr. 68, 69 a 70).

Na avislé &dsti pravého pultu jsou umistédny:

- vypina& VG-=15k-2s "Oh¥ev SS, K=5" (Obogrev SS, K-5) 6P, Pres n&j je provedeno napé-
jen{ eh¥{vacich t#les raket z palubni sit®., PFivod napdti na ohi*fivaci télesa rakety je blo-
kovén pomoci relé pro edpojeni spetFfebild s velkym pFfikenem, tj. meZné pouze tehdy, kdyZ je
v %innosti generéter nebo pii zapnutém pozemnim zdroji stejnosmErného proudu;

- automaticky jisti¥ s{t® "Napdjeni zét&Ze 1-2" (Pitan. pedv. 1-2) TP, pfes néj je pfi-
védéno napdti palubni s{t& k napédjeni vnitfnich raket, do vinuti relé pro spinédni napéjeni
vnitfnich reket ze zdroje st¥idavého proudu o napdti 36 V, 400 Hz, relé zapind stfidavé na-
pdti 115 V, 400 aZ 900 Hz ¥ usmdrnovaZ®i 8M=-312, relé pro oddileni ebvodd odpéleni 5S, K-5
(18P, 51P) a relé signalizace zavi3eni raket Rel a Re2 (v automatu APR-155);

- automaticky jisti& sit® "Napdjeni z&té%e 3-4" (Pitan, podv. 3-4) 2P pifes nej je pii-
véd&no napit{ peslubni sité k napéjeni vn&jiich raket, na vinuti relé pro zapnuti napéjeni
vnd jich raket ze zdroje stiidavého proudu o napdti 36 V, 400 Hz, relé pro zapnuti stiidavé-
ho napdtf 115 V, 400 a% 900 Hz k usmirnovaZi 3M-312, relé pro odddleni obvodd odpdleni SS,
X=5 (18P a 51P) a relé signalizace zavi&Seni raket Rel a Re2 (v automatu APR-155) pifi &in-
nosti z vn& j8ich edpalovacich zafizeni;

- sutomaticky jistid sft& “Odpdleni 33, K-5, RS, S~24" (Pusk 33, K-5, RS, S=-24) 1P.
Pfes néj je provedeno napéjeni obvedld odpédleni raket a nefizenych raket RS, S-24;

- automaticky jisti& sitd AZS-5 "Ovldddni SS, K-5" (Upravl. SS, K-5) 20P. Pfes ndj je
pfivdd&no nap&ti palubni{ sit® na vinuti relé pro odpdleni raket, k zapnut{ programovéhe za-
Fizeni automatu APR-155 a k edaretovéni gyroskepl soufadnicevé mPf{¥ky bleku CD-39TP radiclo-
kétoru RP-21; :

- autematicky jisti& sf{t& AZS-5 "Tlalitko st¥elby" (Knopka strelby) 45P. PFes n&j je
pfivédéno napdt{ palubni sité do obvedu bojového tla&itka (13P), na vinuti relé pro ovlédé-
n{ edpéleni RS, S-24 reket a do ebvodu tladitka stFelby z kandnu (197P);

- automaticky jisti& sft¥ AZS-15 "Nouzovy shoz pum, RS, APU. Nouzevé odpéleni S3"
(Avar. sbros bomb, RS, APU, Avar. pusk SS) 23P., Pfes néj je pfivédéno nap&ti palubni sitd do
obvodu nouzového shozu z&téZe (pfi stlafeni tladitek nouzového shozu zédtéZe) a do obvodu nou-
zového odpéleni raket R-3S (pi*i stladeni{ tladitka nouzového odpéleni);

- automaticky Jjisti& sit® AZS-10 "CD" 61R. PPee ndj je pfivédEno napét{ palubnf sfité
k napdjeni radiolokdétoru RP-21;
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- automaticky jistid sité AZS=5 "Zaméifoval" (Pricel) 94P, jeZ slouff k napédjeni zamé-
fovade ASP napétim +27 Vj

- automaticky jisti& s{t¥ AZS-5 "FKP" 8K, jeZ slouZi k napédjeni fotografickych kentrol-
nich pffstrojd S3-45 a PAU-473 nap&tim +27 V.

Na voderovné &4sti pravéhe pultu je vypinad VG-15k-2s "Imitace zachyceni” (Imitédeija
zachvata) 50P. Tento vypina® slou#f k zapnuti vykonného relé usmirnovade SM=-312 a relé Re9
pro blokovéni edpéleni signdlem "Zachyceni", které je v automatu APR-155, vyuZivd se pii
kontreléch elektrického obvedu, kdy nemdZe byt signél "Zachyceni" privédé&n eod radiclokédtoru
RP=-21 pro zapnutf bloku = relé ReJ.

Ve schrénce pro kontrolu napsti je wvypina® VG-15k-2s pro pozemni kontrolu "Kontrola
K-5 ~ &innost K-5" (Provérka K-5 - Rabota K-5) 64P. Tento vypina& slou%i pro konmtrolu &finnos-
ti obvodu pfi jednetlivém odpdleni raket. V poloze "Kontrola K-5" odpojuje obvod kontsktd
vadky "B" programového mechanismu PMV-15D automatu edpdleni raket.

Na stPednim 5titku, na tablu 223, jseu &tyFi signdlni Zérevky (zelené) "ZavéSens 1
vnitfni”, "Zavésend 2 vnitfni", "ZaviSend 3 vndjs{", "Zavélend 4 vné j8i", Tyto signélni Z&-
rovky signalizujfl zavi3eni raket na odpalevacich zaffzenich. Pfi odpéleni raket z odpalova-
cich zaPizeni, Zérevky zhasnou. Tyto Zérovky se vyuiivaji taktéZ pro signalizaci zavé3eni
z4téZe na zdmcich zévdsnikid,

Na pifistrojové desce jsou:

- dvd tlaZitka 204K "Nouzovy shoz zé&t#%e vnitfni-vné& j3i{" (Avar. sbros podvesok vnutren-
nych-vn&snych) /24P, 27P/. Pfi stlafeni tla¥itka je pfivedeno napdti palubni afté do elektro-
magnetickych spousiovych mechanismi zémkd zévdsnikl., Zémky se odemknou a dojde ke shozeni
odpalevacich zaf{zeni s raketami nebo bez nichj;

- zelené signéln{ Zdrovka "Kentrola odaretovéni CD-39" (Kontrcl razar. CD-39), Zérovka
slouf{ pro kontrelu zshdjeni & ukonZeni odaretevéni gyroskopu soufadnicové miffZ¥ky bloku CD=-
-39TP radielokdtoru a souZasné blokevédni bojoevého tlalitka.

Na hornim levém 3tftku je vicepolchovy prFepinad 11PCNBK (19P) pro volbu druhu zbrand,
jen? zabezpeduje edd¥lenéd ovléddni zaPizeni vyzbroje pfi zav&3ovéni riznych variant bejevych
prostfedkd. Prepinal se piepind do polohy, je% odpovidd druhu zbran¥, které bude pouZita
pti bejovém letu, Pfepinal ume#nuje jednetlivé odpdleni raket, kdy# je pfepnut v jedné z té&ch-
to poleh: “SS, K-5 1", "SS, K-5 2", SS, K=5 3", "SS, K=5 4",

Kdy% je pfepinaX v poloze "SS, K-=5 1-2" nebo "SS, K=5 3=4" je provedeno odpdleni dvou
raket z vnitPfnich nebo vn&j8ich odpalovacich zafizeni.

Na hlavé zam&fovafe ASP jsou pfepinade "B-S", NO-R3" volby zbrang.
Na #{dici pdce letounu je bejové tla¥itke 204K (13P).

Bojovym tlad{tkem je ovldédéno odpdleni semonavéddcich raket a F{zenych raket, stfelba
nefizenymi raketami a bombardovéni. Stielba z kanonu je ovlédéna tlad{itkem stFelby (1$7P)
z kanénu G3-23, jeZ pa Fidici pédce letpunu zpiedu,.

Automat odpéleni raket APR=-155

Automat odpédleni raket APR-155 (obr. 23) je urden k automatizaci &innosti unifikova=-
ného elektrického obvodu napdjeni, odpdleni a kontroly ¥izenych raket RS-2US a taktéZ sa-
monavddécich raket R=-3S.

Automat odpdleni raket APR=-155 tvof{ schrénka, na jeji% lité zdkladnZ jsou:

- relé Rel signalizace zavé&eni levé rakety (vnit¥ni nebo vnsj&{, v zdvislesti na po-
loze vicepolohevéhe piepinade 19F);

~ relé Re2 signslizace zavdZeni pravé rakety (vnit¥fni nebo vn&j3{, v zédvislosti na po-
leze wicepolohového piepinade 19P);
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- relé Re3 pro zapnuti a brzddni elektromotoru programového mechanismu;

- relé Re4, Re5 pro sutomatické pfepnuti ebvodl odpédleni dvojice raket z levé rakety
ns pravou a naopak;

- relé Re6 pro zapnuti korekce vysky do 14 000 m;

- relé Re7 pro odpédleni levé rakety (vnit¥ni nebo vn&ji1{);

- relé Re8 pro odpédleni pravé rakety (vnitfni nebo vné&jsi);

- relé Re9 pro blokevani edpdleni signdlem "Zachyceni";

- relé RelC pro salvové edpéleni;

- programovy mechanismus PMV-15D pro pfedepsany postup finnosti jednotlivych Eésti eb~
vodu v Case;

-~ dieda D1 typu D205 pro znemoZnZni zablokovéni relé RelO;

-~ kolikovy spoj 2RM (30ti kolikovy).

Programovy mechanismus PMV-15D se sklédé z elektrickéhe moteru typu D2R, reduktoru,
na jeheo¥ vystupnim hifdelu jsou nasazené prbgramové vatky (A, B, V, O) a skupiny kentakti,
z nichZ ka?dd se prfepinéd vlastn{ otéfejici se vafkou. Programovy mechanismus vysild a pferu-
Suje programevé signdly pPi edpalevéni Fizenych raket. Valka A blokuje bojové tlafitke a
RP-21, valka B ov14dd napédjeni obvedd levych a pravych raket vnitfnich nebe vné&jéich edpa-
levacich zaffizenich (v zévislosti na poloze vicepolohového pfepinade 19P) v piipad&, Ze ne-
byla jedna z raket odpdlena, pfi jednotlivém odpédleni, valka V zabezpeluje Casovy interval
mezi ekam¥fiky odpdlenf levé a pravé rakety pii edpdleni{ salveu (pravé vzhledem k levé, kte-
ré je edpdlena jake prvni), va¥ka O zabezpeuje nulevy cyklus programevéhe mechanismu. Cel=-
kové deba zpracevdni programu je 15 +0,8 s,

Napédjeni autematu APﬁ—155 je z palubni s{t¥ letounu, napdtim +27 V +10 %.
Automat edpdleni APR-155 pfi letech s F{izenymi raketami RS-2US zabezpeluje:

-~ jednotlivé odpdleni raket;

- blokovéni bojového tladftka a vysléni signélu k odaretovéni gyroskopu pre stabiliza-
c¢i soutadnicevé mfi%ky bloku CD-39TP radiolokétoru na dobu ztele (12,5 +0,35 s) a znemoZné&-
ni{ edpdlenf druhé (3tvrté) rakety v okamZfiku edpdleni prvni (t¥eti) rakety (pfi edpdleni
po jedné raketZ);

- automatické edpdleni druhé (Etvrté) rakety, kdyZ prvé (tfeti) raketa neopustila ed~-
palovac{ zaffzenf, pii odpdlenf po jedné raket&, po uplynuti Gasevého intervalu 0,8 +C,2 s;

- pdpdleni raket salvou pe dvou raketédch z vnitfnich nebo vndj&ich odpalovacich zafi-
zeni, s &asovym intervalem 0,5 *0,2 s.

Automat odpdleni raket APR-155 spiné tii programy, které se vel{ pfepnutim vicepolo-
‘hového pPepinade 19P do piislu3né polohy, a program se spousti stladenim bojového tladitkas

a). pfi zpracovévéni prvafthe pregramu je privedeno nap¥ti do obvodu odpdleni pravé
rekety vnitfnich nebo wvn#jd8ich odpalovacich zafizenf, v z4vislosti na poloze vicepolohové-
ho pfepinade 19P;

b) pfi zpracovédni druhého programu je pfivedeno nap&ti do obvodu odpédleni levé ra-
kety vnitPnich nebo wnéj3ich odpalovacich zaifizeni;

¢) pifi zpracovdvdni tfetfho programu je pfivedeno napét{ do ebvedu odpdleni salvou
po dvou raketéch z vnitPfnfch nebe wvné# jsich odpalevacich za#f{zen{.

Pri letech se samonavédécimi raketami R-3S5, automat edpédleni rsket APR-155 zabezpe-
_Euje:

- poslech zvukovych signdld vysilanych reketami a jednotlivé odpdéleni raket;

- poslech signéld a odpéleni druhé (&tvrté) rakety po edpsdleni prvni (tetf);

~ odpéleni salvou po dvou raketéch z vnit¥fnich nebo vné jSich edpalovacich za¥izeni,
v zdvislosti na poloze vicepolohového pfepinade 19P.

Elektrické schéma automatu APR~155 je uvedenc na principidlnim elektrickém schématu
ovlddaciho systému zarizeni vyzbroje (obr. 23). Na témZe schématu je uvedend doba spinéni
koncovych vypinald programového mechanismu,
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Automat APR-155 je v hornim Useku pro vybaveni za prfehradou &. 1l vlevo nahofe a je
upevnén za patice zékladny Etyfmi Zrouby.

Poznémka, Automat APR=155 se z v¥roby doddvA seifizeny, sefizovat jej v provozu je za=-
kézéno. V pfipadéd jeho poruchy, vyménit jej za novy.

Usmirnovad SM-312
2. série

Usmérnova® 5M-312 je urden k napdjen{ stejnosmérnym napétim 210 V rédiové aparatury
raket RS-2US,

Usmérneval je ve schrénce, na jejim? panelu jsou namontovény:

- vykonnevy transformétor;

- usmdrnovad;

- vykonné relé;

- 5ti svorkevy kolikevy spej.

Vstupni svorka 4 bloku je napdjena jednefézovym napEtim 115 V, 400 a% 900 Hz z gene-
rédtoru 3GO-8.

Blek se zapind pifivodem napdti +27 V do vykonného relé pies svorku 5 bloku od relé "za-
chyceni", pfi pfivedu signélu "Zachyceni” z radiolokétoru. Vykenné relé spfnd a napdji sti{-
davym napdtim primdrni vinuti transformétoru (na schématu neni uvedeno). Ze sekundérniho vi=-
nut{ transformétoru je vedeno nmapiti do usmérnovale, ktery tvor{ &ty¥i diedy D226 v mostovém

zapojeni. Usmérniné mapéti +200 _33 V je vedeno na kolfk 1 kelfkového spoje.

Pri kontrole bez zdtdZe vysild blek napéti v rozmezi 200 aZ 260 V.

Blok 5M~312 je v hornim dseku pro vybavenf, za prehradou &. 11, vpravo nahofe (vedle
bloku APR-155) a je upevndn za patice ¥tyfmi &Arouby.

Priprava k edpdleni Fizenych raket

K edpdleni ¥izenych raket museji byt zapnuty tyto automatické jistile sitd:

- "Tladitke atfelby";

- "Napédjeni zdtéZie 1-2, UB, MBD";

- "Napdjeni zdtdZe 3-4";

- "Odpéleni 3S, K-5, RS, S-24";

= "Ovlédéni SS, K=5";

- "ZeméFovald";

- "Nouzovy shoz pum, RS, APU, Nouzové odpdleni S55";
- "FKP"; ;

- "Signelizace zétéZe".

Vypina¥ "Kontrola K-5 - Jinnost K=5" musi byt v poloze "(innest K-5". Prepinale "B-S"
a "NO-RS" na hlavé zaméfovafe museji byt v polohdch "S" a "RS". Prepfnal "Gyro-SS" na hlavd
zaméfevale musi byt v poleze "SS".

Uvedené automatické Jistide sité, z vyjimkou automatického jistide sft& "Odpdleni SS,
k=5, RS, S-24" zapnout na zemi. Automaticky Jjisti& s{t# "Odpdleni SS, K-~5, RS, S-24" zapnout
po vzletu letounu. Musi byt zapnut vypina& "Ohiev SS, K-5".

Kromé tehe, museji bft k Zinnesti radielekéteru zapnuty prislulné autematické jistile
sft® a vypinale, jeX jsou uvedené v pfedpise "Leteum MiG-21MF, rédiotechnické vybaveni-popis".

PFi zavéSenych raketdch a zapnutych autematickych jistiZich sit® musejf svitit &ty®i
zelené signdlni{ ¥drevky na tablu "ZavéSend 1 vnit¥n{", "Zavd¥end 2 vnitfni", "Zavélensd 3
vné j81", "ZaviSend 4 vnd&jE&{"
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Pfed odpdlenim raket je nutno piepnout vicepolohevy pfepinaé 19PFP do pracevni polohy:

- do polohy "SS, K-5 1", pifi odpdleni levé vnitifni rakety;

- do polehy "SS, K-5 2", pri eodpéleni pravé vnitfni rakety;

- do polohy "SS, K-5 3", pifi edpdleni levé wné& jS{ rakety;

- do polohy "SS, K~5 4", pi*l odpaleni pravé ?néjéi rakety ;

- do polchy "SS, K-=5 1-2", pii odpdleni dvou vnitPfnich raket;
- do polohy "33, K=5 3=4", pifi odpédleni dvou vné jSich rsket,

Je nutne v&d&t, %e pfi edpéleni (stlaleni bojového tla¥itka) je relé pre ovldddni od-
pélenf 12, 5 #0,35 s blokovéno, za tu dobu se soufasn® odaretuje gyroskop stabilizace sou-
fadnicové mPifky bleku CD-39TP radioleokétoru RP-21, proto Jje tPeba,pfi jednotlivych odpédle-
nich a nermélnim odpdleni{ prvni rakety, pfepinat vicepelohovy pfepinad volby zbrand 19P
2z jedné pelohy deo druhé pouze po uvolnZni blokovéni napdjeni relé odpdleni, teo znamenéd po
odpracovéni celého cyklu autematu APR=-155, tj. minimélné za 15 a. Vizudlni kontrela pre
pfepnut{ je prevedena rozsvicenim a zhasnutim signdlnf{ Zérevky "Kontrola edaretovéni CD=39",
je% je na pfistrojové deace.

Za letu pofadf odpdleni voli pilet nastavenim pfepinade do pifisluiné polohy.

Cinnest obvodu signalizace zavdSeni raket
{obr. 18)

Kdy% jsou rakety RS=-2US zav@3ené na odpalovacich zalizenich APU-7D a jsou zapnuté au=-
tomatické jisti¥e s{td "Napdjeni z4td%e 1-2, UB, MBD", "Napdjeni z4t&%e 3-4", "Signalizace
zdté¥e"”, avit{ signélni %drovky na tablu 225 "Zav&3end 1 vnit¥ni", "Zav&Zend 2 wvnitPni",
"ZavéSend 3 vn& jE{", "Zavi8end 4 wvné jEi".

Pl zavéSeni raket spinaji koncové vypinade NMJe21PV2 odpalevacich zaffzeni APU-TD a
uzavifou ebvod mezi keliky 12 a 9 APU. PFitom spinaji:

=~ relé 4P ebvodem: automaticky jistil sft® "Napdjeni z&idZe 1-2, UB, MBD", dioda 119P,
vinuti relé 4P, svorka 12 pravého vnit¥niho APU-7D, zdporny pol;

- relé 15FP ebvodem: automaticky jistid sft& "Napdjeni zdtd%e 1-2, UB, MBD", dieds 118P,
vinut{ relé 15P, svorka 12 levého vnit¥niho APU-7D, zdporny pol; ’

- relé 28PF obvodem: autematicky jistié sit& “Napdjeni zdt&¥e 3~4", dieda 128P, vinutf
relé 28P, svorka 12 levého vnéjiiho APU-TD, zéporny pol;

- relé 29P cbvodem: automaticky jistil& sité& "Napéjeni zdt¥Ze 3-4", dieda 129P, vinut{
relé 29P, svorka 12 pravého wvn&jdfho APU=TD, zéporny pol;

= relé 43P obvodem: automaticky jisti& sit& “"Signalizace z&t3¥e", vinuti relé 43P, kon-
takty 11-12 relé 28P a 29P, zéperny pol;

~ relé 42P obvodem: automaticky jisti& sitd "Signalizace zétd%e", vinutd relé 42P, kon-
takty 11-12 relé 4P a 15P, zdporny pol.

Obved napdjeni Zdrovek: autematicky jisti® sitd "Signalizace zdtZZe"™, signélni Zérov-
ky, kontakty (11-1C, 8«7, 17-16, 14-13) relé 25S kontroly Zérovek signélnfhe tabla; pro
vnd j81 z4t&% spinaji kontakty 2-1 relé 72P a 73P, kontakty 2-3, 5~6 relé 42P a 43P, svor=
ky 12 zévEsniku a APU, kontakty kemcového vypinale, svorky 9 APU a zévEsniku, zéporny pol.
KdyZ jsou zavZZené rakety Zéreovky sviti,

Kdy% za.letu, pri odpdlenf, opusti rakety odpalevaci za®fzeni, rozpejujf kencové vy=-
pinafe napédjeci cbvody signélnich Zérovek a fdrovky zhasnou.

Pro kontrolu stavu tdchto Zdrovek, kdyZ nejsou rakety zavéienéd, je nutne stladit tla=
gitko na tablu T-10U2 nebo T4U2. V tom pFipadd je piivedeno napdti pelubni sft® na vinutf
relé 255 pro kontrolu Zérovek tabla pPes automaticky jistid sitd "Konirola Zérovek, SORC"

a kontakty tla&itka tabla T-10U2 nebo T-4U2., Relé sepne a pripejf zéporny a“vod viech dtyd
eignélnich Zérevek a provozuschepné- Zirovky se rozsviti.
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Cinnest ebvedu napéjeni raket RS-2US

Obvody ohPfevu, Zhaven{ a anodové obvedy vn&jsich raket (obr. 23) jsou blokované pomo-
ci relé 18E a 33E pro odpojen{ spotfebi¥d s velkym pFikonem. Relé zapinaji napdjeci obvedy
raket pouze v tom pfipad®, kdy? pracuje dynamespou3t&Z nebo je pifipojen pozemn{ zdroj elekt-
rického napédjeni.

Pri zapnuti vypinale "Ohfev SS, K-5" 6P spinajf relé 57P, 58P a nap&ti palubni sité
je propojene k ehifivacim t¥lesim raket obvodem: IP-15 "Ohiev 1-2" 49P, "Ohiev 3-4" 56P,
kontakty 5-6, 2-3 relé 57P, 58P, svorky 27 spoji 3R-55 a 2RM (z&v&sniku a APU) a déle k oh#i-
vacim t&lesim rakety.

Relé 57P, 58P spinaji obvodem: zd&porny pel, vypina¥ "Ohfev SS, K-5", vinuti relé 57P,
58P, kladny pol spotPebilt s velkym prfikonem.

K zabezpefeni pfipravenesti raket k odpdleni, tj. funkce &dsti aparatury raket zavéde-
nych na edpalovacich zafizenich a k zabezpefeni jejich ovladatelnosti pifi odpdlenf, jsou k ra-
ketém ptivéddéna tato napéti: stFfidavé t¥{fézové napst{ 36 V, 40C Hz - ke gyreskopim autopilo-
tu; stejnesm&rné napdti +210 V - deo anodovych obvedl rédiového zafizeni, +27 V - do Zhavicich
obvodld rddievych zafizeni.

Napdjen{ raket stejnesmdrnym napit{m +210 V je provedeno z usmérnovafe 3M-312, jeho%
zapnuti je blokevéne kontakty relé "zachyceni", které spinéd pfi zachyceni cile radielokdto-
rem,

Pro pfivod v3ech napdjecich napét{ do rakety je nutno zapnout tyto automatické jisti=-
%e sfité: "Napdjen{ zétd%e 1-2, UB, MBD", "Napdjeni z&t&%e 3-4", "Signalizace z&tdZe”, "Odpé-
len{ S5, K-5, RS, 3=24", "Ovlédéni S5, K=5".

PFi zapnuti autematického jistile sitZ "Napdjen{ zéti%e 1-2, UB, MBD" a "Napédjeni zé-
té%e 3-4" je napdti 27 V prepojeno: ;

1. K napdjeni raket:

- vnit¥fnich raket - automaticky jistiZ s{t& "Napdjeni{ zét&%e 1-2, UB, MBD" 7P, svorky
10 spejd wvnitfnich zAv8snikl a APU-T7D a k napdjeni raket;

~ vné j8ich raket - autematicky jistiZ s{t8 "Napdjeni zAté&Ze 3-4" 2P, kontakty 2-3
(pro levou raketu) a 5=6 (pro pravou raketu) relé 33E, svorky 10 spojt vné j8ich zévEsnikd a 1
APU-TD a k napdjeni vné jSich raket.

2. K vinutdi relé 51P a 18P pro rezdéleni obvodd fi{zenych a samenavéd&cich raket témi=-
to obvedy (ebr. 19 a 23):

- automaticky jistid sit& "Napdjeni zé4tdZe 1-2, UB, MBD", kontakty 7-8 relé 61P, vinu-
ti relé 51P, 18P, kontakty 2-1 relé 148P (pro levou vnitini raketu) a kontakty 2-1 relé 138P
(pro pravou vnitifni raketu), svorky 26 spoji vnit¥nich ziv&snikd a APU-7D, zéporny pol v pii-
pad&, je-li vicepolohovy pirepina& 19P v poloze pro vnitfn{ rakety: "S5, X-5 1", "S5, K-5 2",
"838, K«5 1-2";

- Jje-1li vicepolohovy pfepinal 19P v poloze pro vnéji{ rakety: "SS, K-5 3", "3§, K-35 4",
"SS, K-5 3-4", spinajf relé 61P, 138P, 139P, 148P, 149P, 190P (prostory 7, 8) pro pfepnut{
obvodl vnit#n{ zété&Ze na vnéjﬁi, relé 51P a 18P pfitom spinaji obvodem: automaticky jistié
s{t® "Napdjeni zét&Ze 3-4", kontakty 2-3 relé 33E, kontakty 9-8 relé 61P, vinut{ relé 51P,
18P, kontakty 2-3 relé 148P (pro levou vn& j3{ raketu) a 2-3 relé 138P (pro pravou vnéji{ ra=-
ketu), svorky 26 vnéjs&fch zévésnikd a APU-7D, zéporny pol.

Pfes sepruté kontakty 18-17 relé 51P (prostor 6) je propojen zdporny pol k vinuti re-
1é Re7, ReB ~- relé odpdleni raket, Re6 - pro zapnuti keorekce vy3ky (v automatu APR-155),

3. Na vinutf relé 62P pro zapnuti napdjeni ¥{zenych raket z usmdrnovafe 3M=-312, relé
53P pro zapnuti napédjeni vnit¥nich raket stifdavym napstim 36 V, 40C Hz obvodem:
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- gutomaticky jisti¢ sit& "Napdjeni zdté%e 1-2, UB, MBD", vinuti relé 62P a 53P, svor=-
ky 26 vnitfnich z&vsnikd a APU-7D, zdporny pél.

4. Na vinut{ relé 89P pro zapnut{ napdjeni vndj8fch *{zenjch raket z usmdrnovade 5M-312,
relé 130P pro zapnuti napéjeni vn&j¥fch raket stiidavym napétim 36 V,-400 Hz obvodem:

- sutomaticky jisti& sit& "Napdjeni zét¥%e 3-4", kontakty 2-3 relé 33E, vinuti relé
39P a 130P, svorky 26 spojd vn&jsich zévEsnikl a APU-TD, zdéporny pol.

5., Na vinuti relé pro zaviSeni zét&Ze Rel a Re2 (v automatu odpéleni raket APR-155)
obvodem:

- automaticky jisti% sit® "Napéjeni z&td%e 1-2, UB, MBD", kontakty 7-8 relé 61P, vinu-
t{ relé Rel a Re2, kontakty 5-4 relé 148P (pro levou vnit¥ni raketu) a 5-4 relé 138PF (pro
pravou vnitfni raketu), averky 12 spoji vnitfnich zévisnikd a APU-TD, zédporny pol v pripads,
je=1i vicepolohovy prepina® 19P v poloze pro vnitfni rakety: "SS, K-5 1". "SS, K-5 2", "S85,
K=5 1=2",

Kdy# je vicepolohovy pPepina® 19P v poloze pro vné& jS{ rakety: "SS, K-5 3", "SS, K-5 4",
"3S, K=5 3-4", je zéporny obvod relé Rel a Re2 tento: kontakty 5-6 relé 148P (pro levou vné&j-
&1 raketu) a kontakty 5-6 relé 138P (pro pravou vnd j3{ raketu), svorky 12 vné jSich zévésni-
x8 a APU-7D, zéporny pol. Kladny obvod je tento: automaticky jistid sft& "Napdjeni zdtéZe
3-4", kontakty 2-3 relé 33E, kontakty 9-8 relé 61P (relé 61P spind, kdy% je vicepolohovy
pfepina¥ pfepnut na vnéj3i rakety).

6. Na vinut{ relé 4P, 15P pro zapnut{ napédjeni vnitfnich reket a 28P, 29P pro zapnuti
napédjeni vn¥%jsfch raket, '

Napédjeni raket stfidavym proudem o napfti 36 V, 400 Hz je prevedeno témito obvody:

I. fdze: zdroj stffidavého napdti 36 V, 400 Hz (m&ni& PT-500C, sveorky 17 spoji zév&sni-
ki a APU=-7D, rakety.

1I. féze: pro wvnit¥n{ rakety - pojistka 54P, kontakty 5-6 relé 53P, kontakty 5-6 relé
15P (pro levou raketu) a 5-6 relé 4P (pro pravou raketu), svorky 25 spoji vnitfnich zdviZani-
k& a APU-TD, rakety; pro vn&j8f z4t&% - pojistka 132P, kontakty 2-3 relé 130P, kontakty 5-6

relé 28P (pro levou raketu) a 5-6 relé 28P (pro pravou raketu), svorky 25 spojl vnéaéich zé-
vésnikﬁ a APU-TD, rakety.

III., féze: pro vnitfn{ rakety - pojistka 55P, kontakty 2-3 relé 53P, kontakty 8-9 re-
1¢ 15P (pro levou raketu) a 8-9,relé 4P (pre pravou raketu), svorky 24 spoji vnitfnich zévis-
nikh a APU-TD, rakety; pro wvnéj8i zét&Z - pojistka 131P, kontakty 5-6 relé 130P, kontakty
8=9 relé 28P (pro levou raketu) a 8~8 relé 29P (pre pravou rsketu), svorky 24 spojd wvnéjdich
zévdsnikd a APU-TD, rakety.

Kdy% je privéddn signdl “zachyceni", tak se pfipoji usmdrnova 5M-312 obvodem: automa=-
ticky jisti& sit& "Napdjeni zétdZe 1-2, UB, MBD", kontakty 7-8 relé 61P, spinaci kontakty
relé zachyceni, vinut{ vykonného relé bloku 5M-312 pres sverku 5, zdporny pol. Soufasné spi-
né relé zachyceni Re9. Kdy%Z je vicepolohovy pifepina® 19P pfepnut na vn# j8{ rakety, dochsdz{
kX zapnutf usmérnovade 3M-312 obvodem: automaticky jisti& sité "Napéjeni z&td3e 3-4 pfes kon-
takty 9-8 relé 61P. Vykonné relé usmirnovale SM-312 spind a pripojuje 115 V, 400 a% 900 Hz
do primérniho vinuti transformétoru usmérnovale SM-312 obvodem:

1. Pri odpdleni raket z vnitfnich edpalevacich zaf{zeni: pojistka 5P, kontakty 2-3 re-
1é 62P, kontakty 1-2 relé 61P, svorka 4 usmdrnovale, vinut{ transformétoru, svorka 3 usmérno-
vaZe, zdporny pol.

2, Pri odpéleni raket z vn&j8ich odpalovacich zafizeni: pojistka 133P, kontakty 2-3
relé 89P, kontakty 3-2 relé 61P, svorka 4 usmdrnovale, vinut{ transformétoru, svorka 3 usmir-
novale, zdporny pol.

Zvy%ené a usmErniné nepst{ +210 V je z bloku 5M-312 vedeno do raket tEmito ebvody:
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1. PPi edpéleni raket z vnitfnich edpalevacich zafizeni:

- svorka 1 bleku usmirnevale, kontakty 5-4 relé 61P, kontakty 6-5 relé 62P, kontakty
2-3 relé 15P (pro levou raketu) a 2-3 relé 4P (pro pravou raketu), svorky 29 spojd vnitfnich
zév&snikd a APU-7D, anodové obvody rédiové aparatury vnitPnich raket.

2. Pri edpdleni raket z vn&jSich odpalevacich zaffizen{:

- svorka 1 bloku usm&rnovade, kontakty 5-6 relé 61P, kontakty 6-5 relé 89P, kontakty
2-3 relé 28P (pro levou raketu) a 2-3 relé 29P (pro praveu raketu), svorky 29 spojd vnéj=-
8{ch zévésnikd a APU-7D, anedové obvody rédievé aparatury vnéjsich raket.

Kdy% jsou rakety zaviSené, tak se pifivod napdt{ +210 V z usmdrnova¥e 5M-312 pPerusi
pri pferudeni signélu "zachyceni".

Pfi odpélenf raket se napdjeci ebvedy 27 V, 36 V, 400 Hz a 210 V piferuSujf. PPitom
se odpojujf vinut{ relé zavéSeni a napdjeni 4P, 15P (pfi odpdleni vnitfnich raket) nebo 28P,
29P (pfi odpédleni vn& j&ich raket), v ddsledku toho se odpojujf napdti 36 V, 400 Hz a 210 V
od svorek zévdsnikd a APU-TD. '

PFi pozemni kontrole elektrického ebvedu se pripojeni usmdrnovade SM-312 (a relé Re9
blokovéni signdlem "zachyceni”™ v APR-155) provéddi zapnutim vypinade "Imitace zachyceni" 50P,
mime relé zachyceni.

4, Cinnost elektrického ovlddaciho systému odpéleni F¥izenych
raket RS-2US

Ppdle programi, které mohou byt zpraceovévény automatem APR-155, zabezpeluje elektric-
k¥ ovlddaci obved Fizenych raket tyto varianty Zinnesti:

- %innost pfi normdélnim odpéleni pravé rakety;

- &innest, kdyZ prvni raketa neopustila odpalovaci zafizeni;
-~ &innost piti normdlnim odpdleni levé rakety;

- &innost, kdyZ levéd raketa neopustila edpalovaci zarizeni;
- %innost pfi odpdleni raket salvou.

Cinnost obvodu je zabezpelena pomeci odpalovacich zaPfizenf APU-TD, jeZ jsou zavéSena
na kfidlovych zévéanicich.

Po zavéS8eni raket je tfeba vypnout automatické jistide sit&, pfepinad druhu zbrané a

vypina& pozemni kontroly tak, jak je to uvedeno v podstati "Pr{prava k odpdleni ¥{zenych ra-
ket",

Pri zaviZeni APU-7D se uzaviraji zdporné obvody vinut{ relé 18P, 51P (prostor 3) pro
rozdéleni obvodd odpdleni F{izenych a samonavddécich raket obvodem: z&porny pol ze svorky
26 zévésnikd a APU, pFfes sverky 1-2 relé 138P, 148P (pfi odpdleni vnit¥nich raket) nebo plres
svorky 3-2 relé 138P, 148P (piPi‘edpédleni vnéjdich raket) je veden na svorky B vinuti relé
51P, 18P; kladny pél je na vinuti relé veden obvodem: automaticky jistid sité “Napédjeni zd=-
téfe 1-2, UB, MBD" pies kontskty 7-8 relé 61P (pfi piipravéd k odpédleni wvnitfnich raket) ne-
bo obvodem: automaticky jisti& sit® "Napdjeni zdaté&Ze 3-4" pPfes svorky 9-8 relé 61P (pfi
pPipravé k odpédleni vné jsich raket).

Relé pro rozd&leni obvodd odpdleni plnf tuto funkci: spfné pfi zapnut{ automatického
jistife sité "Napdjeni zAtéZe 1-2, UB, MBD" nebo "Napéjeni zétéZe 3-4" a pfipravuje tak
obvod odpdleni Fizenych raket k Cinnosti. PFi zavé3eni vSech zbylych druhd zbrané je toto
relé odpojeno bud prferufenim zéporného obvodu na svorce 26 zdvdsnikl, na pPiklad pri zavé-
Seni raket R-3S nebo vypnutim automatického jistie s{t® “"Napdjeni zdt&%e 1-2, UB, MED" a
"Napdjeni zétéZe 3-4", jak je to pifi zavé&3eni raket S-24 na odpalovacim zafizeni APU=-TD.
Pri sepnutych relé 18P, 51P se prfipravuji k &innosti obvody odpdleni zbylych druhd zbrani.

Relé 18P rozepiné svoje kontakty 1l-2 (prostor 4) a pripravuje radiolokédtor k &innosti
s fizenymi raketami.

P——
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Pri zavi%eni raket na odpalovac{ zarfizeni APU-7D se uzavirajf{ zdporné cbvedy vinutf
relé zavéseni Rel a Re2 (prostor 2) automatu APR-155 a taktéZ vinut{ 4P, 15P, 28P, 29P
pro napédjeni rédiové aparatury raket napétimi +210 V a 36 V, 400 Hz (uvedeno na schématu na-
pdjeni raket) = zdporny pol ze svorky 9 zdv&snikl a APU je veden pfes kontakty sepnutych
koncovych vypinadd v APU-7D (pfi zav&8eni raket) na svorky 12 APU-7D a zévésnikd a déle na
svorky "B" vinutf relé. Z4porné obvody vinut{ relé Re2 a Rel jsou vedeny pies kontakty 4-5
relé 138P, 148P (pifi odpdleni wvnit¥nich raket, tj. ﬁfi pPfepnuti vicepolohovéhe pfepinale
19P do jedné z peloh: "SS, K-5 1", "S3, K-5 2", "35S, K-5 1-2") a pi'es kontakty 6-5 relé 1i8P,
148P (pFi odpéleni vn&j3ich raket, tj. pFi pfepnuti vicepolohového pfepinale 19P do jedné
z poleh: "33, K=-5 3", "S3, K-5 4", "SS, K-5 3=4"). Kladny pol je na vinuti relé Re2, Rel
veden obvedem:

- sutomaticky jisti% sftd® "Napdjeni zdt&Ze 1-2, UB, MBD", kontakty 7-8 relé 61P, svor-
ky "A" relé Re2, Rel (pfi odpdlenfi vnitfnich raket);

- automaticky Jjisti& sit¥ "Napdjeni z4t¥Ze 3-4", kontakty 2-3 relé 33%, kontakty 9-8
relé 61P, svorky "A" relé Re2, Rel (pfi odpéleni vn&j3ich rsket). Relé spinaji, signdlni Zd-
rovky zavd¥eni z4t3%e se rozsvitl a rakety jsou napdjené napdtimi +27 V, 36 V, 400 Hz, +210 V.

Krom# toho soufaan® spinaji relé 62P, 8GP (prostor 3) a svymi kontakty 5-8, 12-11
(prostor 9) pripravujf obvody pro zapnuti obvodl signélu korekce vySky.

Del3f Zinnost obvode se zabezpeluje po ukonfeni blokovéni obvodl edpéleni polohou pod=-
vozku, spotiebifi s velkym pfikonem a signélem "zachyceni". Vinuti relé Re6 pro zapnuti ko-
rekce a relé Re7, Re8 (prostor 6) odpdleni raket (v APR-155) jsou napojené na spolelny zé-
porny pol, ktery je veden pres kontakty 18-17 relé 51P pro rozddleni obvodd odpdleni pFi sep-
nut{ tohoto relé, PFi vysléni napiti z bleku VCD-30-21 ve vy3kéch od O do 14 km spind relé
Re6 a kontakty 2-3, 5-6 (prostor 8) pfipravuje ebvody korekce k &innesti. '

Blokovédni polohou podvozku je skendené zasunutim podvezku po vzletu. Po plném zasunu=-
t{ pfednf podvezkevé nehy spind relé 3P pre blokovéni podvozkem (prestor 6), které svymi kon-
takty 6-5 pfipravuje obvod odpédleni. Relé 33E pro blokovéni po odpojeni spotfebifd s velkym
pfikonem spinéd pifi zapnutf{ generétoru nebo pozemniho zdroje =a =vymi kontakty 8-8 (prostor 1)
pfipravuje obvod pro sepnuti relé odpéleni Z21P.

Blokovéni signdlem "zachyceni" je ukonfené, kdyZ radioclokédtor zachyti cil. KdyZ je pfi=-
védén signdl "zachyceni", spind relé "zachyceni" (prostor 4) a zapind relé Re9 (v APR=153)
pro blokovéni odpdleni signdlem "zachyceni®, obvodem:

- automaticky jisti¥ sit® "napdjeni zétdZe 1-2, UB, MBD", kontakty 7-8 relé 61P pro
rozddleni obvodld odpdleni vn& j¥ich a vnitfnich raket, spinaci kontakty relé “zachyceni", vi=-
nut{ relé Re9 (pFi odpéleni vnit¥nich raket);

- automaticky Jjistié sit& "Napdjeni zétéZe 3=-4", kontakty 2-3 relié 33EZ pro odpeojeni
spotifebi¥d s velkym pfikonem, kontakty 9-8 relé 61P pro rozdélenf obvodd odpédleni wvnéjiich
a vnitfnich raket, spfnaci kontakty relé "zachyceni", vinuti relé Re§ (pFfi odpédleni vn&jSich
raket). Relé "zachyceni" sepne a uzavie obved vinut{ relé 61F obvedem: automaticky jistid si-
t8 "Ovlédani SS, K-5". kontakty 15-14 relé 51P; rozepinaci{ kontakty vafky "O", kontakty 35-6
relé Re9, dioda 187P, vinuti relé 86P, zdporny pol. Relé 86P spiné a svymi kontakty 2-3

se zablokuje signélem "zachyceni" a kontaskty 5-6 (prostor 1) pfipravuje ebved pro sepnuti
relé odpéleni 21P.

Soufasn® spind také vykonné relé v bloku SM~312 a zapind napédjeni raket napdtim +210 V.

Nyni je obvod odpéleni s obvod automatu odpdleni raket pripraven k &innosti.

Odpéleni pravé vnitfni rakety RS-2US

Podminky: vicepolohovy prepinad 19P (prostory 7 = 1C) pfepnout do polohy "S3, K=5 2" =
- obvody jsou zcela pfipravené k &innosti v danné variant® odpéleni (pifi zapnutych pfislud-
nych automatickych jistiZich sitg).
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Cdpéleni raket se prevddi stlalenim bojového tlafitka.

Pri stlaleni bojovéhe tlalitka 13P se zapne Zasové relé 14P (proster 1), obvodem:
automaticky jistid s{t®& "Tla¥fitke stfelby", bejové tlai{tke 13P, pfepinal "B-S", prepinal
“NO=-RS" na hlav& zamZfovale ASP, vinutl relé 14P, zédporny pol. Relé 14P spiné na dobu stla-
%en{ bojového tla¥ftka a je3t® o 0,5 s po uvolnéni tlalftka a svymi kontakty 2-3 zapind ob~-
vod spinéni relé 21P pro odpéleni raket. Relé 21P spfind timte obvodem: automaticky jisti&
sitd "Ovlédéni S5, K-5", kontakty 2-3 relé 14P, kontakty 5-6 relé 86P, kontakty B-9 relé
33E, vinut{ relé odpélenf 21P, zéporny pol.

PFi stlaeni bojovéhe tladftka 13P spiné relé 9K pro prepnuti fotografického kontrol-
niho pfistroje do refimu nepfetr?itého sn{méni (na schématu neni uvedena), fotograficky kon-
trolni pfistrej zah&ji éinnest v reZimu nepPetrzitého sniméni, relé 9K kromé toho zapne fo-
tegraficky kontrolni pfistroj 55-45 pro sniméni zém&rného obrazce zamifovade ASP,

Pri sepnuti{ relé odpdlenf 21P se zapinéd relé Re8 pro odpdleni pravé rakety, ebvedem:
automaticky jisti& sit¥# "Ovlddéni SS, K-5", kontakty 12-9 vicepolohového pFepinafe 19P, kon=-
takty 6-5 relé odpéleni 21P, kontakty 2-3 relé 51P pro rozd&leni obvodd odpédleni, kontakty
1-2 relé salvevého odpélen{ RelO, vinut{ relé Re8 pro odpéleni pravé rskety, kontakty 18-17
relé 51P, zéporny pol.

Pri sepnuti relé Re8 pro odpdleni pravé rakety se blokuje relé odpdleni 21P, propeju-
ji se signdly +27 V na korekci vysky, na vinut{ relé odpdlen{ pravé rakety 137P (prostor 7)
a takté? se zapind programovy mechanismus, takto:

- po uvolnZni bojovéhe tladftka zistévé relé odpdleni 21P sepnuté 12,5 #+0,35 s vlivem
blokevaciho ebvedu: automaticky jistid sftd "ovlddéni 5SS, K-5", kontakty 14-15 relé 51P pro
rozd3leni obvodd odpdleni, kontakty valky "A" programového mechanismu PMV-15D, kontakty 9-8
relé Re8 pro odpdleni pravé rakety, kontakty 6-5 relé 18P, kontakty 5-6 relé 86P, kontakty
8=-9 relé 3I3E - na vinut{ relé odpdleni 21P. Kontaktni skupina valky "A" rozpojf{ ebvod blo-
kovédni aZ pe ukendeni &innosti programového mechanismu;

- s8ignél na korekci vy3ky (pfi letech ve vySkdch de 14 km) je vysldn obvodem: automa-
ticky jisti& sit& "Ovlédddni 53, K-5", kontakty 14-15 relé 51P, kontakty 2-3 relé odpéleni
Re8, kontakty 5-6 relé Reb pro zapnuti korekce vydky, kontakty 5-4 relé 190P pro rozdé&leni
obvodll odpéleni vné jS8ich a vnitfnich raket, kontakty 12-11 relé 62P obvodid signédlu korekce,
svorky 28 pravéhe vnitfniho zAv&sniku a APU-7D, koreké&ni istroji pravé rakety (ve vy3kéch
nad 14 km blek VCD=30-21 nevy3le napéti do vinuti relé Re6, kontakty 5-6 obvodu korekce to-
hoto relé se rozepnou);

- signél k zéZehu pyrotechnickych zaZehovald je veden obvedem: automaticky jistid si-
t& "Odpédleni 53, K-5, RS, S-24", kontakty 5-6 relé pro blokovédni odpéleni polohou pedvozku
3P, kontakty 2-3 relé odpéleni pravé rakety 137P, kontakty 2-1 relé 139P pro'pﬁepnuti vnitf-
ni zétdZe na vné j31, svorky 18 pravého vnitfniho zévésniku a APU-7D, svorky 2, 10, 12 a 13
vzletového spoje 035-4 (obr. 23), do obvedu rakety., V obvodu rakety spiné relé, jeZ prepne
napédjeni rakety z palubnich zdrojd elektrické energie na baterii v raket® a zar{izeni, kte-
ré odaretuji gyroskopy.

Phes svorku 3 spoje 03-4 se z rakety vy3le signédl +26 V do vinuti relé TKES52FDT, je¥
Jje v odpalovacim zafizen{ APU-7D. Relé sepne, rozpoji svymi kontakty 4-5 obvod, kterym je
provedeno napdjeni vinut{ relé TVELOIDIDE v APU-TD (automaticky jisti& s{it& "Napéjeni zAté-
e 1-2, UB, MBD", avorky 10 spoje pravéhe vnit¥niho zdv&aniku a APU-7D, kontakty relé
TKE52PDT, vinut{ relé TVELOLD1DB, svorky 9 APU-7 a zdvEsnfiku, zéperny pol). Relé TVELO1DLDB
rozepne svoje kontakty 1-2 a zapne druhé relé TKES2PDT, jehe? vinut{ se pfipoj{ stejnym ob=-
vodem p¥es uvedené kontakty 1-2 relé TVELO1D1IDB. Nap&ti +27 V je pfitom z palubni sit&
propojeno ze svorky 18 spoje zédv&sniku a APU-T7D pPfes kontakty 3-2 jednoho relé a 2-1 druhé-
ho relé TKE52PDT do vinuti elektromagnetické zardZky stavéciho mechanismu odpalovaciho zafi-
zeni. Elektromagnetickd zardZfka odjist{ zédmek odpalovaciho zaffzeni a uzavie obvod z&%ehu
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pyrotechnického zaZehovalfe prachového motoru rakety. Pritom se pfes odpalovaci kontakty od-
palovacihe zafizeni a rakety propoji kladné napéti k pyrotechnickému zaZehovadi motoru ra-
kety. j

Jakmile doséhne raketa potfebny tah, edemkne zdmek a opust{ odpalovaci zarizenf. Pri
odpéleni se automaticky rozpoji vletovy spoj 03-4,

Koncovy vypina&, ktery je v pravém vnitfnim odpalovacim zarfzeni, se rozpoji, relé Re2,
4P zavéSeni pravé rakety se rozepnou, zhasne signdlni Z4revka v tablu 223 "Zav&Send 2 vniti-
ni".

Pti sepnuti relé odpdleni se kromé toho pfes jeho kontakty 2-3 a kontakty 8«9 relé Re2
(prostor 5) propojf mapétfi do vinut{ relé Re5 pro pfepnuti obveoddl, relé sepne a zablokuje
se svymi kontakty 2-3.

Jak bylo vySe popséno, pifi sepnutf relé Re8 pro odpdleni pravé rakety se zapind prog-
ramovy mechanismus PMV-15D. Mechanismus se zapind obvodem: automaticky jistid s{td "Ovldd&-
ni 35, K-5", kontakty 14-15 relé 51P, kontakty 11-12 relé Re8, vinutf relé Re3 pro zapnut{
elektromotoru programového mechanismu. Relé Re3 sepne a kladny pol je stejnym ebvodem ze
svorky "NZ" valky "A" propojen pfes kontakty 3-2 relé Re3 do vinutf elektromotoru. Programo-
vy mechanismus zahdji odpraceovéni svého programu (cykl).

KdyZ byla pravéd raketa odpdlena, jsou kontakty 11-12 relé Reé zavé8eni pravé rakety
rozepnuty a relé Re7 pro odpdleni levé rakety se nesepne, k jeho sepnuti dojde a¥ po sepnu-
ti kontaktl "NR=-O" va¥ky "B" programového mechanismu,

Za 0,5 s, po zahdjen{ cyklu, spind kontaktni skupina valky "O" programového mechanis-
mu, relé Re3 se zablokuje obvedem: kladny 961 Je veden do vinutf relé Re3 pres kontakty "C-
~NR" valky "0".

Za 12,5 #0,35 8, od zahdjeni cyklu, spiné kontaktni skupina velky "A" programového me-
chanismu a rozepnutim kontaktd "NZ-0O" se rozpoji blokevac{ ebvod napdjeni relé odpélent 21P
a taktéZ obvod odaretovéni gyreskopu stabilizace soufadnicové mPf¥ky bloku CD=-39TP. Relé se
odpoji. PFi zapnuti relé 21P se vypnou relé Re8, Re5, zhasne signs&lni ?&revka "Kontrola od-
aretovéni CD-39".

Za 15 #0,8 s spind kontaktni skupina vadky "O" programevéhe mechanismu a odpojuje se
relé Re3; elektromotor se zastavi; programovy mechanismus je ve vychezi poloze.

Kdy%Z byla pravé vnit¥ni raketa normdéln¥ odpélena, je pevoleno odpélit levou vnit®ni
raketu pouze po odpracovéni dplnéhe cyklu programového mechanismu, tj. za 15 s, orientovat
se podle zhasnut{ signélnf %&rovky "Kontrola odaretovén{ CD-39".

Pravéd vnit¥ni raketa po signdlu odpdlenf neopusti
odpalovaci zafizeni

8innost elektrického obvodu Jje de okamfiku pFivodu impulsu k pyrotechnickému za¥ehova-

&i motoru pravé rakety stejné, jako je popsand v phedchezf podstati "Odpédleni pravé vnit¥n{
rakety RS=-2US",

JestliZe po pfivodu signédlu k edpéleni reketa z jakékeli pri¢iny neopustila eodpalova-
cei zaffzeni(koncovy vypinad je v pravém vnit#nim APU=-TD zapnut, relé zavdSeni pravé rakety
Re2 je sepnuté), tak za C,8 +0,2 s od zahdjeni cyklu propoji kontaktni skupina valky "B"
programového mechanismu (prestor 5) kladny pol do vinut{ relé Re7 pro odpédleni levé rakety.
Relé Re7 se zapme timto ebvedem: automaticky jisti¥ s{t¥ "Ovlédén{ 35, K~-5", kontakty 14-16
relé 51P pro rezd&leni obvodd odpdleni, kontakty pre zapnut{ pozemnf kemtroly 64P (poloha
»finnost K~-9" /Rabota K-5/), kontakty NR-O vadky "B" programového mechanismu, kontakty 6-5
relé odpdleni Re8, kontakty 12-11 relé zav&Zenf Re2, vinutf relé Re7.

PFi sepnutf relé Re7 preo odpdleni levé rakety se pres Jeho kontakty 2-3 & komtakty 2-3
relé Re6 propoj{ kladnj pol (signél korekce vyZky); pfes kontakty 2-3 relé Re7, na vinut{ re-
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14 edpédleni levé rakety (vnitPni) 136P, které avymi kentakty 2-3 prepoji naptf k zéZehu py-
rotechnickéhe za%ehovale levé vnit¥ni rakety.

Krom& toho se pPfi sepnuti relé odpédleni Re7 pfes jeho kentakty 2-3 a pres kontakty
5-6 relé zavéSeni Rel propeji napéjeni do vinut{ relé Re4 pro pfepnut{ obvodd odpéleni, kte=
ré sepne a zablokuje se svymi kontakty 5-6.

Levé raketa musi opustit edpalovaci zaZizeni.

Cdpélen{ levé vnitfni rakety RS=-2US

Podminky: vicepolehovy pfepfima& 19P musi byt pfepnut de pelehy "SS, K-5 1"; obvody mu-
seji byt zcela pfipraveny k &innosti v danné varianté& edpdleni.

Odpédleni rakety se provaddi stlafenim bejového tlalitka.

Pri stlaleni bojivého tlad{itka 13P se sepne Zasové relé 14P a relé 9K pro piepnuti fo-
tografického kontrelnihe piistroje do refimu nepfetrZitého sniméni obvody, uvedenymi v pods-
tati "Odpdleni pravé vnit¥ni rakety RS-2U3".

Relé odpdleni 21P (prester 1) spind ebvedem: automaticky Jjisti¥® sft® "Ovlédéni SS, K-5",
kontakty 2-3 relé 14P, 5=6 relé 86P, 8-9 relé 33E, vinutf relé 21P,

Pfi sepnuti relé edpéleni 21P se zapind relé Re7 (proster 6) pro edpdleni levé rakety
(v autematu APR-155) obvedem: automaticky jisti& sit& "Ovlddén{ SS, K-5", kontakty 12-8 vi-
' cepolohového prepinae 19P, kontakty 2-3 relé odpdleni 21P, kontakty 5=6 relé 51P pro rozdé-
lenf obvedd edpéleni, vinut{ relé odpéleni Re7, kontakty 18-17 relé 51P, zéperny pol.

PFi sepnuti relé edpdleni levé rakety Re7 se na 12,5 +0,35 s blokuje relé odpdleni 21P,
Jje ptiveden signdl +27 V na keorekci vySky, na relé odpdleni levé rakety 136FP, které jej pro-
peji k zd%ehu pyrotechnickéhe zaZehovale levé rakety; programevy mechanismus zshéji zpraco=~
véni avéhe pregramu a relé Red se zablokuje (viz podstaf "Pravé vnit¥n{ raketa po signédlu
edpéleni neopust{ edpalevaci zarfzeni").

Obved blokevéni bejového tlaZitka je stejny¥, jake pifi edpdleni pravé rakety, tj. od
autematického jisti%e sit& "Ovlddén{ SS, K-5" pfes kontakty 14-15 relé 51P, kentakty "NR=-0O"
vadky "A" programového mechanismu a déle p¥es kontakty 9-8 relé Re7 (a ne relé Re8), kontak-
ty 6=5 relé 18P, kentakty 5-6 relé 87P, kentakty 8-9 relé 335, na vinuti relé odpdleni 21P.

Cbvod korekce levé rakety tvoli: automaticky jisti® sit& "Ovlédéni SS, K-5", kontakty
14-15 relé 51F, kontskty 2-3 relé Re7, kontakty 2-3 relé Re6, kontakty 2-1 relé 190P, kontak-
ty 9-8 relé 62P, sverky 28 levého vnit¥niho zédvdsniku a APU-7D, svorka 18 vzletovéhe apoje
05-4, na kerek¥ni Ustrojf rakety (ve vy¥kdch nad 14 km signél vysky nenf z bloku VCD-30-21
vysilén, relé Re6 je edpejeno, kontakty 2-3 tohoto relé rozpojuji obvod korekce).

Signdl k zéZehu pyretechnickych zaZehovadl levé rakety je veden obvodem: automaticky
Jjisti& sit& "Odpdlenf SS, K-5, RS, S-24", kontakty 2-3 relé odpéleni levé rakety 136P, kon=-
takty 2-1 relé 149P, svorky 18 levéhe vnit¥ntho APU-7D a zév&sniku, sveorky 2, 10, 12, 13
vzletovéhe spoje 05-4, do obvodu rakety (obr. 23). Obvody rakety a odpalovactho zarfizeni api=-

naji stejn&, jako pFi odpéleni pravé rakety (jak je uvedeno v podstati "Odpéleni pravé vnitf-
ni rakety RS=-2US").

Levé vnit¥ni raketa opusti edpalevaci zafizen{, rozpoji se kontakty koncovéhe vypina-
¢e v odpalovacim zaFizen{ APU-7D, relé Rel pro zavéSeni levé rakety spinéd a zhasne signdédlni
Zérovka na tablu 225 "ZaviSend 1 vnit¥fni".

Byla=1li levé raketa edpdlena, relé Re8 nespind, ani pfi sepnuti kontaktd "NR-O" valky
"B" pregramového mechanismu, proteZe kontakty 11-12 relé Rel pro zaviZeni levé rakety jsou
rozepnuty.

Dal3{ Zinnost pregramevého mechanismu je stejnd, jako v prvni varianté,

Cdpéleni pravé rakety pfi mnermélnim odpdleni levé je povoleno, tak jaske v prvnim piri-
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padd, po zhasnuti signélni Zérovky "Kontrola odaretovéni CD-39", tj. za 15 .

Levé wvnitfni raketa po signélu edpdleni neopustf odpalovaci zafizeni

8innost elektrického obvodu odpéleni do okamZiku pifivedeni preoudového impulsu k pyro-
technickému za¥ehovadi raketového motoru levé rakety je uvedena v pfedchézejicich podstatich.

JestliZe levé raketa z jakékeli pFi&iny neopustila odpalovaci zaffzeni po privedenf siz-
nélu k odpéleni (koncovy vypina® v levém APU-7D je sepnut, relé Rel pro zaviSeni levé rake-
ty je zapnuto), tak za 0,8 +0,2 s,od pofétku cyklu, spiné kontaktni skupina vafky "B" prog-
ramového mechanismu a je pfiveden kladny pél de vinut{ relé Re8 pro odpéleni pravé rakety
timto obvodem: automaticky jistiZ s{t& "Ovlédén{i SS, K-5", kontakty 14-15 relé 51P, kontak-
ty vypinae "Kontrola K-5 - Jinnoat K=-5" (64P), kontakty "NR-0" va¥ky "B" programového mecha-
nismu, kontakty 6-5 relé odpélen{ Re7, kontakty 12-11 relé zavdSeni Rel, kontakty 1-2 relé
RelO, na vinuti relé Re8.

Relé Re8 spind a pfes jeho kontakty 2-3, kontakty 5-6 relé Re6 je pPfiveden kladny pol
na korekci vy3ky; pfes kontakty 2-3 relé Re8 spind relé odpdleni pravé rakety 137P, které
propojuje signdl k zéZehu pyrotechnického zaZehovale motoru pravé rakety; stejnymi kontakty
2-3 relé Re8 a kontakty B-9 relé Re2 je propojen kladny pol do vinut{ relé Re5, které spiné
a zablokuje se avymi kontakty 2-3.

Pravéd raketa musi byt odpdlena.

Odpédleni vnit¥fnich raket RS=-2US salvou

Podminky: pfepinal 19P prepnout do polohy "SS, K-5 1-2", Pfitom spind relé 87P a relé
salvového odpdleni Rel0 automatu APR=155 obveodem: automaticky jistié& s{t& "Ovladéni 55, K=5",
kontakty 12-7 vicepelohového pfepinale 19P, kontakty 2-3 relé 87P, kontakty 12-11 relé 51P,
kontakty 5-6 relé 87P, kontakty 8-9 relé 51P, vinuti relé RelO, zdporny pol.

Relé RelC spind. Relé 87P spind obvodem: automaticky jisti& sit® "Ovladéni 35S, K-5",
kontakty 12-7 vicepolohového pifepinafe 19P, vinuti relé 87F.

Pri odpdleni raket salvou je v obvodu asutomatu odpédleni raket APR-155 uréeno pefadi
vysiléni kladného signdlu de obvodl raket: naptti palubni sft& je vZdy nejprve piivedenc do
levé rakety a po jejim odpdleni, do pravé rakety.

Pri stlaleni bojového tladitka 13P spinéd relé odpdleni 21F a relé 9K pro zapnuti fotog-
rafického kontrolnihe pfistreje do reZimu nepfetrfitého sniméni {viz pfedchézejici podatatd).

Pfi sepnuti relé odpédlen{ 21P spinéd relé Re7 pro odpdleni levé rakety timto obvodem:
autematicky jisti% sit& "Ovlad4n{ SS, K-5", kontakty 12-7 vicepolehového prepinafe 19P, kon-
takty 2-3 relé 87P, kontakty 2-3 relé 21P, kontakty 5-6 relé 51P, na vinuti relé Re7.

Kdy%Z sepne relé odpdleni levé rakety Re7, tak se relé odpélen{ 21P zablokuje na 12,5
+0,35 s, je priveden signél +27 V na korekci vy3ky a k zdZehu pyrotechnického zaZehovale le-
vé rakety (pfes relé odpdleni 136P), k vinut{ relé Re4 a k vinuti relé Re3 pro zapnuti elekt-
romotoru programového mechanismu. Relé Re4 se zablokujé a programovy mechaniesmus zahdji spi-
néni svého programu.

Levé raketa mus{ byt odpélena.

Jakmile byla odpédlena levd raketa, vypne se koncevy vypfmad v levém vnitPnim APU-TD,
rozepne relé zavésen{ Rel a je pfivedem kladny pel do vinut{ reld Re8 pro odpdleni pravé ra-
kety, timte obvedem: automaticky jisti¥ sit® “Ovlddénf SS, K-5", kontakty 14-15 relé 51P,
kontékty "NZ-0" valky "A" programového mechanismu, kontakty 9-8 relé Re7, kontakty 8-9 relé
Rel, kontakty 3-2 relé salvového odpdleni RelO, do vinut{ relé Re8,

KdyZ sepne relé Re8 pro odpdleni pravé rakety je propojeno napitf{ +27 V na korekci vy&-
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ky, k zédZehu pyrotechnického zaZehovale prachového motoru pravé rakety (pPes relé odpéleni
pravé rakety 137P) a do vinuti relé Re5. Relé Re5 se zablokuje.

Pravé raketa musi byt odpdlena.

JestliZ%e z jakékoli pfidiny neopustila levd raketa odpalovaci zaPffzeni po vysléni sig-
né&lu k odpdlenf, tak za 0,5 *0,2 s, od poldtku cyklu, spind kontaktni skupina vadky "B" prog-
ramovéhe mechanismu a je pfiveden kladny pol do vinut{ relé Re8 pro odpdéleni pravé rakety
pfes kontakty "NR-O" vadky "B" minouc kontakty 8-7 relé Rel.

Dals{ zpracovéni programu programovéhe mechanismu je stejné, jak je uvedeno v podsta-
ti "Odpéleni pravé vnitfni rakety RS=2US".

Jinnest systému odpéleni wvnjSich raket RS=-2US

Pro odpéleni reket, zav&3enych na vn&jsich odpalovacich zafizenich, je t¥eba piepnout
vicepolohovy pfepina¥ 19P do polohy:

- "SS, K=5 3" - pro odpéleni levé vné&j3{ rakety;
- "3S, K-5 4" - pro odpdleni pravé vné&j3i rakety;
-."33, K=5 3-4" - pro salvové edpdleni wvndjSich raket.

Pri prepnut{ vicepolohevého prepimafe 19P do jedné z tdchto peleh, spinaji: relé 61P
pro prepnut{ napdjeni +210 V z vnit¥nich raket na vn¥j&{, relé 139P, 149P pro pfepnuti obvo-
-d% odpéleni vnit¥nich raket na vn®ji{ a relé 138P, 148P pro pfepnuti obvodld signalizace za-
viSeni zAt&%e z vnitPfnich raket na vnéj3i, relé 190P pro pfepnuti obvodl korekce vy3ky 2z
vnit¥nich raket na wvn&jsf{. Relé 61P, 138P, 138P, 148P, 149P a 190P spinaji obvedem: auto-
maticky jisti¥ s{t2 "Ovlédénf SS, K-5", kontakty 12-10 nebe 12-11, 12-6, dioda 69P3 nebo 69P4,
69P5, vinut{ relé 61P, 138P, 139P, 148P, 149P, 190P, zdporny pol,.

Pritom je k relé Rel a Re2 pro signmalizaci zav&Seni zé4t&Ze privédé&n zdporny pol pPes
svorku 9 vn&j¥fich zévésnikd a APU-7D, kontakty koncového vypinale zavé3en{ raket na vndjsich
odpalevacich zaffzenich, pfes svorky 12 vnéjsich APU-7D a zév&snikil, kontakty 6-5 relé 138P
a 148P, do vinuti relé Rel a Re2.

Pri odpéleni levé vnZjs8{ rakety se odpojuje relé Rel a pii odpdleni pravé vnéjS{ rake-
ty se odpojuje relé Re2.

K relé S51P a 18P pro rozd&leni obvodd Fizenjch a samonavéd&cich raket je pfivddén z4-
porny pol obvodem: svorky 9 a 26 spojd vndj8ich zévEsnikd a APU-7D, kentakty 3-2 relé 138P
a 148P, do vinutf relé 51P a 18P. Obvedy pro zéZeh pyrotechnickych zaZehovall se pfepinaji
X vn%jSim raketdm prfes kontakty 2-3 relé 139P a 149P,

Déle je Zinnost obvedu odpdleni stejnd, jako pFi varianté odpédleni raket zavi3enych
na vnitfnich edpalevacich zaffzenich (viz p¥edchozi podstatd).

JestliZ%e pifi kterékoli z uvederych variant neni pfivéd&n signél "zachyceni", jsou re-
16 Re9 a 36P pro blokovéni odpéleni signélem "zachyceni" vypnuta a relé 86P svymi kontakty
546 rozepind obvod relé edpdleni 21P a odpdleni raket neni meZné.
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(k obr. 17 a 23)

13

u schématu odpéleni{ raket RS-2US a R-3S

gg:' Nézev zaffzenf Typ Polet Umfsténi
1P | Automaticky Jjisti& site "Odpdleni SS,| AZS-10 1 Kabina, pravy pult
K=5, RS, S-24" g
2P | Automaticky jisti& sit& "Napdjeni AZ3=10 1. Kabina, pravy pult
zétd%Ze 3-4"
3P | Relé blokovéni podvozkem TKES 3PDTN X Kabina, reléové skiinka
! za sedadlem
4P | Relé pro zapnuti napdjeni{ 36 V, TKE24FD1 1 Sk¥*{nka pro kontrolu
115 V pravé vnitifni SS napét{
5P | Pojistka v obvedu 115 V pro SP=5 1 Reléové sliinka 115 V
vnit¥ni 3S
6P | Vypima& "Ohfev SS, K=5" VG-15K=2S 1 |Kabina, pravy pult
TP | Automaticky jistiZ sit® "Napdjeni AZS~10 1 Kabina, pravy pult
z4td%e 1-2"
10P | Casovy mechanismus VM=2 £k Za kabinou, usek pro vyba-
veni
11P |K#{dlovy zdvsanik &, 2 BDZ-60-21D i 4 Pravé kiidle
12P |Kf{dlovy zévEsnik &. 1 BDZ=-60-21D 8 Levé kiidle
13P |Bojové tla¥itke 204K 1 Kabina, #{dic{ pdka letsunu
14P | Casevé relé TVELO1V 1 Reléevé skiinka za sedadlem
15P | Relé pro zapnuti 36 V, 115 V levé TKE24FD1 1 Sk#inka pre kontrelu
vnit#n{ SS napdt{
16P | Fotograficky kentrolni pifistrej S8-45 1 Kabina
17P | Prepinad "Vzduch-Zem&" PPG-15K 1 Kabina, herni levy Stitek
18P | Relé blokovdni zavEdenych APU-TD TKE52 FD1U 1 Sk#{nka vyzbreje, piehra=-
da ¢. 13
19P | PfepinaZ druhu zbrané 11P48K 1 |Kabina, horni levy Stitek
20P | Autematicky jisti& s{t® "Ovlédéni{ AZS<=5 Kabina, pravy pult
SS, K~5"
21P | Relé edpélenl SS, K-5 TKES 3FPDT 1 Sk¥inka vyzbreje, prehra=-
: das &, 13
22P |Autematicky jisti¥ s{ft& "Sigmalizace AZS-5 X Kabima, pravy pult
zhté¥e"
23P |Automaticky jisti¥ sit¥ "Neuzevy AZS=20 1 Kabina, pravy pult
shoz pum, RS, APU. Neuzevé edpdle-
ni 35"
24P |Tlalitke "Nouzovy shoz zétdZe 204K 1 Kabina, pfistrojovd deska
vnitfnl"
25P |Zémek levéhe vnit¥nihe zévésniku DZ-5TD 1 Levé ki{idle
26P |Z4mek pravého wvmitfnihe zdvdsniku DZ-5TD 1 Pravé kifidle
27P | Tla&itke “Nouzevy shoz vn& j3{ zd=- 204K 1 Kabina, pfistrojevéd deska
t&Ze" {
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i1s Nézev zafizeni Typ Polet Umisténi
28P |Relé pre zapmuti mapdjen{ 36 V, 115 V | TKE24FD1  k Sk¥inka vyzbroje, piehrada
pro zAt&%Z &, 3 g, 13
29P |Relé pro zapnut{ mapdjeni 36 V, 115 V | TKE24FD1 1 Ski¥inka vyzbeeoje, ptehrada
pre z4td% &. 4 T
33P | Snimal pretifeni MP=-28AT 1 P¥ehrada 11-12, leva stra-
na
34P | Signélni Zérevka pretiZeni SICN 1 Kabima, pfistrojovéd deska
35P | Relé sigmalizace pret{Zeni podle vySek| TKE21FDT 1 Sk#{nka relé, pravy pult,
pifehrada 1l1-<12
38P |Tladitke "Neuzevé edpédlemi SS" 204K p Kabina, stfedni Stitek
39P | Reguldter hlasitesti IISP-I-0,5~| 1 Kabina, levy pult
-V-4, 7K~
-20 %-05-
=-5=20
40P | Relé signélu pretiZeni TKE21FDT a Ski#{nka relé pravéhe zdre-
Jjovéhe uzlu
42P | Relé v ebvedu aignaiizace vnitfnich TKE24FD1 1 Sk#inka vyzbreje, pfehrada
zdvdaniki s 13
43P | Relé v ebvedu sigmalizace wvnéj3ich TKE24FD1 1 Skif{nka vyzbroje, prehrada
zdvésnikd [l e
45P | Autematicky JistiZ sft& "Tlalitke AZS=5 ], Kabima, pravy pult
sti*elby"”
49P | Pejistke v ebvedu eh¥evu SS, K-5 IP=-15 1 Zdre jevy uzel ste jnesmérné-
vnit¥fnich zdvZanfkt he preudu
50P | Vypimal imitace zachyceni VG=15K=2 S 1 Kabina, pravy pult
51P | Relé blokevéni zav&3eného APU-TD TKES6 PD1U 1 Sk#{nka vyzbroje, piehrada
L
53P | Relé pro zapnuti napdjeni 36 V TKES2 PD1U a | Sk¥fnka 36 V, pfedni usek
v ebvedu zévEsmikd &, 1-2 pro vybaveni
54P | Pojistka v obvodu napéjeni 36 V SP-5 1 | sSkfinka 36 V, predni usek
(II. féze) zévésnikd &, 1-2
55P |Pojistka v obvodu napéjenf 36 V SP=-5 1 Sk#{fnka 36 V, prfedni dsek
(III. féze) zdvé&snikd &, 1-2
56P |Pojistka v obvodu ohffevu wvné j3ich IP-15 R b Zdrojovy uzel ste jnosmérné-
35, K=5 ho proudu
57P | Relé v obvodu ohfevu vnit¥nich 35, TKD12 FD1U x Skffnka kontroly napdt{
K=5
58P | Relé v obvodu ohfevu vn#jSich SS, TKD12 PD1U 1 Sk#{nka kontroly napstf
K=5
60P | Skffrnka relé odpéleni APR=155 A Pfehrada 12-13, pravy pult
61P | Relé rozddlujici vnitfni a wnsjs{ TKES3FDT 3 Skffnka vyzbroje, prehrada
zavésniky e I
62P | Relé blokovéni zavdZeného vnitfni=- TKE54FD1 1 Skrinka kontroly napdti

ho APU-TD
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g‘g' Nézev zafizeni Typ Polet Umistén{
63P |Nepdjeci blok (usmirmovad) 3M-312 1 |PPehrada 11-12, pravy pult
64P |Vypinal pozemni kontroly K-5 VG-15K=-25 1 |Sk#inka kontroly napstf
67FP |Relé komutace v obvedu odpojeni NOV TKE21FDT L Skiinka relé v levém
kf{dle
68P |{Relé komutace v obvodu odpojeni NOV TK21PDT 1 Ski{nka relé v pravém
1 kfidle
69P1|Dioda D229B 1
69P2 | Dioda D229B 1
69P3|Dioda D2 32B 1 |Skrinka vyzbroje, prehrada
69P4: Dioda D232B 1 R
69P5 Dioda D232B 1
70P |Dioda D229B 1 |Ski{nka relé, pravé kifdlo
T1P |Dioda D229B 1§ Ski{nka relé, levé kiidlo
72P |Relé signalizace zav&3eni 3. pali- TKE21PDT 1 |Skfinka vyzbroje, pfehrada
vové nédrie e 113
T3P | Relé signalizace zavéSen{ 4. pali=- TKE21PDT X Sk¥{nka vyzbroje, pfehrada
vové nédrie ' &. 13
T4P | Poéitad ASP-PFD=-21 ASP~-FPFD=-21 1 Prehrada &. 13
75P |Hlava zam&Fovade ASP=-PFD=-21 1 |Kabina, nad pifistrojovou
deskou
85P | Relé v obvodu nouzového odpéleni TKE54FD1 1 |Kabina, skiinka relé za se-
dadlem
86P | Relé blokovéni zachycenim TKE22PD1 1 Sk#inka v¥zbro je, pfehrada
' g 13
87P | Relé salvového odpdleni SS, K-5 TKE52PD1U 1 |Skiinka vyzbroje, prehrada
vnit¥nich raket & 13
88F | Relé salvového odpdleni SS, K=5 TKE52FD1U 1 Sk#*inka vyzbroje, prfehrada
vné jiich raket .13
89P | Relé blokovéni pri zavédeném APU-T TKES4FD1 1 |[SkFfinka vyzbroje, piehrada
&, 13
94P | Automaticky Jjisti& s{it& "Zamdfoval" AZS-5 1 |Kabina, pravy pult
118P | Dioda D229B 1 Skfinka kontroly napiti
119P | Dioda D229B 1 |Skfinke kontroly napit{
128P | Dioda D229B 1 |Skfinka vfzbroje, piehrada
i
129P | Dioda D2298 1 |Skif{nka vyzbroje, prehrada
85 33
130P | Relé pro spinéni napdjeni 36 V pro TKE52FD1U : Sk¥fnka 36 V
vné j8{ K-5
131P | Pojistka v obvodu napdjeni 36 V SP=5 1 |[Skffnka 36 V
vné j8ich K-5 (II. féze)
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é"i’g‘ Ndzev zaPffzeni Typ Polet Um{st&ni
132P |Pojistka v obvodu napdjeni 36 V SP=5 1 Skiinka 36 V
vné j8ich K-5 (III, féze)
133P |Pojistka v obvodu napéjeni 115 V SP=5 E Sk¥{nka 115 V
vn¥ jsich SS, K=5 ;
136P |Relé odpéleni vnitPnich SS, K=5 TKES52FD1U ¥ Sk#inka vjzbroje, pPehrada
&. 13
137P |Relé odpdleni vné&jiich SS, K-5 TKE52FD1U 1 Sk#{nka vyzbroje, pfehrada
cs 13
138P |Relé rozd&lujfci obvody vnijsich TKE26 FD1 1 Skfinka relé, pravé k#fdlo
a vnitfnich zdvdsnikd
139P |Relé rozdélujici obvody vnéjdich TKES2 PD1U 1 Skfifka relé, pravé kffdlo
a vnitfnich zév&anikd
140P | PPepinaci relé v obvofu odpojeni TKE21PDT 1 Skfinka relé, levé kiidlo
NOV
147P |Dioda D229B 3 Skfinka relé, levé kifdlo
148P |Relé rozdé&lujici obvody wvnitFnich TKE26 PD1 Skf{nka relé, levé k¥{fdlo
a vné j8ich zdvEanikl
149P |Relé rozd&lujici obvody vnit¥nich TKES2FPD1U 1 Sk#inka relé, levé k¥idlo
a vndjiich zdvéanikd
150P | Pfepinaci relé v obvodu odpojent TKE21FPDT 1 Skfinka relé, pravé kiidlo
NOV
151P |Dioda D229B 1 Sk¥inka relé, pravé kiidlo
156P |Odpor v obvodu regulace hlasitosti MLT-0,5-10K| 1 Kabina, levy pult
10 %
157P |Odpor v obvodu regulace hlasitosti MLT=-0,5-10K| 1 Kabina, levy pult
+10 %
16 3P1| Dioda D229B 3 Sk¥inka relé, levé ki¥fdlo
16 3P2| Dioda D229B 1 Ski#{rnka relé, levé kiidlo
163F2| Dioda D229B 1 Sk#{inka relé, levé kiidlo
16 3P3| Dioda D229B 1 Sk¥{rika relé, levé k¥idlo
16 3P4| Dioda D229B 1 Skfinka relé, levé krfdlo.
164P1| Dioda D229B 1 Sk¥inka relé, pravé kiridlo
164P2| Dioda D229B 1 Ski{nka relé, pravé kiidlo
164P3| Dioda D229B 1 SkF{fika relé, pravé k¥fdlo
164P4| Dioda D229B 2k Sk#{nka relé, pravé kiridlo
169P |Kf{idlovy zdvéanik &. 3 BDZ-60-21R i Levé ki{dlo
170P |Kf{dlovy zdvEsnik &, 4 BDZ-60-21R 1 Pravé ki{idlo
171P | Zémek levého vné jiiho zdvEsniku DZ=5T7D 1 levé kiidlo
172P |Zémek pravého vné j8iho zévésaniku DZ-57D 14 Pravé icf'idln
186P | Dioda D229B 1 Sk#{inka vyzbroje, prehrada
e vy
187P | Dioda D229B 1 Sk#{rka vyzbroje, prehrada

s 13
¢




- 79 =

ggi' Nézev zaf{zent Typ PoZet Unistén{
190P |Relé rozdé&lujici obvody vné jSich a TKE22FD1U 1 Sk#inka kontroly napstf
vnitfnich zdvé&snikd
1E |Dynamospoudté&d GSR-ST= 1 Motor, mezi pfehradami 26
=12 000 W a% 28
2E |Diferencidlni minimélni relé DMR=-400T 1 Zdrojovy uzel stejnosm&rné=-
ho proudu
72 | StabilizaZn{ transformédtor TS-9M 1. Zdro jovy uzel ste jnosm&rné-
ho proudu
9E |Vypina& generdtoru stejnosm&rného VG~-15K=-25 1 Kabina, pravy pult
proudu
10E |Akumulétorovéd baterie 155CS=454 2 Predni udsek
11E |Relé pro blokovéni odpéleni raket TKES3PDT 1 Sk#{nka relé pravého pultu,
™ pozemnim zdrojem elektrické ener- piehrada 12-13
gie
132 [Spoj pro pFipojeni pozemnfho zdroje | 3RA-250MIK 1 Levy pult mezi pPehradami
ste jnosmérného proudu 12-13 ;
14E |Vypina& palubnich a letistnich 2VG=15K 1 Kabina, pravy pult
zdrojd
191P | Relé pro nastaveni zam&fovade do TKE21FDT i Sk¥inka pro ovl&dédni z&tdZe
nulové polohy
19E | Styka® pro zapnuti prvé akumulétoro-| KM-400DV 1 Skfinka stykadd pro zap{né-
vé baterie ni skumulédtord, pFehrada
10-11
26E | Stykal pro zapnuti druhé akumulé- KM=-400DV 4 Sk¥inka stykadd pro zapind-
torové baterie ni akumulétord, pFehrada
10-11
33E [ Relé pro odpojeni spotfebid s vel- | TKES3PDT 3 Sk¥inika vyzbro je
kym p¥ikonem
452 | Automaticky jisti& s{t& "Generdtor A AZS-5 3 I Kabina, pravy pult
pozemni zdroj
49E | Styka& pro zapnuti{ SGO-8 TKD511DT 1 Zdrojovy uzel stejnosmdrné-
ho proudu
50E | Generdtor st¥idavéhe proudu 115 V, SG0-8 Ils 1 Motor, prehrada 27-28
400 a% 900 Hz
28 | Automaticky jisti& s{t& "Signaliza- AZ3-5 ik Kabina, pravy pult
ce podvozku ANO"
5S | Koncovy vypinal vysunuti pifedni pod=- | VK-2=-200R i5 Nosnik piedniho kola
vozkové nohy :
6S | Koncovy vypinad VK=2=200R 1 Prehrada 7A, pod osou symet-
rie
11S | Stitek PPS=2MK 1 Kabina, levy pult
22S | Signélni tablo T8=-U2 1 Kabina, stPfedni stitek
255 | Relé kontroly Zérovek TKE26 PD1 1 Kabina, skfinka relé




- 80 =

gg;: Nézev zatfizent Typ Polet Umisténd

26S |Relé kontroly Zérovek TKE6PD1 2 | Skfinka relé

385 |Relé kontroly Zérovek TKE24FD1 1 Kabina, skffnka relé

BK |Automaticky jisti& afité "FKP" AZ S5=5 1 Kabina, pravy pult

9K |Relé pro zapnuti FKP . TKE22FD1U 1 Kabina, skfinka relé za

sedadlem

41R |Tlalitko "Zru3eni cile" 512 1 Kabina, piistrojovéd deska

T2R |Relé pro spulté&ni PO-1500VT-ZI TKE22FPDT 2 Sk#inka relé a pojistek
pfi zapnuti RP-21 stf{davého proudu 115 V

5. Cinnost obvodu pFi kombinovaném zav&Zeni raket (RS-2US
zavéSeny na vnitfnich zév&snicich, R-3S zavi¥eny
na_vné ji{ch zévésnicich)

Podminky;: pro zavéseni{ raket RS-2US musi byt vicepolohovy prepina& 19P v polosze
"SS, K=5 1" nebo "SS, K-5 2" (pfi jednotlivych odpdlenich) a "SS, K-5 1-2 (pFi odpédlen{ sal-
vou); pro odpédleni raket R-3S mus{ byt vicepolohovy pfepinal 19P v poloze "SS, K-=5 3 nebo
"3S, K=5 4" (pfi jednotlivych odpdlenich) a "SS, K-5 3-4" (pfi odpdleni salvou); vSechny au-
tomatické jistide s{t® a vypinafe, které jsou v obvodu odpédleni raket, musi byt zapnuty
(viz stat "Priprava k odpédleni raket).

PFi zavédeni{ APU-TD na wvnit¥nich zévEsnicich se apinaji zdporné obvody vinut{ relé 62P
a 53P. Relé 62P a 53P spinaji obvodem: automaticky jistil s{it& "Napdjeni z4td%e 1-2" TP, vi=-
nut{ relé 62P a 53P, svorky 26 spojd vnit¥fnich zdvEsnikd a APU-7D, zéporny pol.

Relé 62P a 53P pripravuj{ napédjeci obvody Fizenych raket RS-2US k napdjeni napitim
+210 V z bloku 35M-312, propojuji st¥idavé napitf 36 V, 400 Hz do raket RS=-2US a pripravujil
obvody korekce vy3ky wvnitfnich Fizenych raket.

Pri odpdleni Fizenych raket je vicepolohovy pFepfnaZ 19P v poloze, je¥ odpovidé odpa-
lované reketé (levé nebo pravé).

Pritom spinaji relé 19P a 51P pro oddélenf{ obvodd odpdleni Fizenych a samonavédécich
raket obvodem: automaticky jistid s{t& "Napédjeni zAtEZe 1-2", kontakty 7-8 relé 61P, vinuti
relé 18P a 51P, kontakty 2-1 relé 138P (pro pravou raketu) a 148P (pro levou raketu), svor=-
ky 26 spojd vnit¥nich zévésnikd a APU-7, zéporny pol.

Relé 18P a 51P pfipravuji obvody pro odpélenf Fizenych raket, jeZ jsou zav&Zené na
vnit#fnich odpalovacich zafizenich.

PFi odpédleni samonavédécich raket, je* jsou zavéSené na vné j8ich odpalovacich zafize-
nich, je vicepolohovy prfepinal v poloze, kterd odpovidéd vn¥ j3im reketém, pfitom spinaj{ re-
1é 61P, 138P, 148P, 149P, 190P pro piepnuti obvodd odpédleni, zvukového signélu a signaliza-
ce z vnitfnich raket na vné ji1.

Relé 138P a 148P svymi kontakty 2-3 rozpojuji zéporné obvody vinuti relé 18P a 51P,
které pfipravuji obvody pro odpdleni vné jiich samonavéddcich raket.

Dal3{ &innost je atéjné (viz stat "Cinnost elektrického ovlédaciho systému odpéleni
fizenych raket RS-2US" a "Cinnost elektrického ovlédaciho systému odpdleni samonavéddcich
raket R-=-33").
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6. Zaffzen{ pro kontrolu elektrického systému ovldddni
napéjeni a odpéleni Pizenych .raket

Pro pozemni kontrolu provozuschopnosti obvodd elektrického systému napdjeni a odpéle-
ni PFizenyech raket se pouZivajf tato kontrolni a métict zaffzeni:

- pult - imitdtor palubniho elektrického obvodu raket RS-2US D=142-3M se dvima kabely
a monté¥nimi imitdtory zavéSen{ raket;
- pfistroj pro vytvofeni podtlaku v systému PVD letounu.

Pult D=142-3M slou?{ pro kontrolu napsti, pfivddénych do odpalovacich zaiffzeni APU-7
stihacfiho letounu. Konstruk&nd je pult tvofen panelem, na kterém jsou namontovény elektric-
ké pristroje. Panel je zamontovén do pPenosného kufiffku. K pultu pat#{ schrénka pro umisté-
ni sopravy kabeld a montéZnich imitdtord. Na &elnim panelu pultu jsou umistény:

- voltmetr pro stejnosmérné napdt{ s ndpisem "Kontrola napéti” (Kontrol naprjaZenija);
~ voltmetr pro stfi{davé napdti{ s nédpisem “"Kontrola 36 V, 400 Hz" (kontrol 36 V, 400 Hz);
- pfepinafe s népisy "Druh &innosti” (Rod raboty), "Z&visniky" (Balki), "Odpéleni~Ko=
rekce vy3ky" (Pusk-korr. vys), "NapEti" (NaprjaZenije);
vypinad pultu 8 ndpisem "Zapnuto~Vypnuto® (Vkl.-Vykl.);
tladitka s nédpisy "+210 V" a "Fézovédni® (Fazirovanije);
signédlni Z¥drovky skupiny "Odpédleni" (Pusk);
- 8ignélni Zdrovky "Sprdvn&" (Prav.), "Nesprdvné" (Neprav.);
- dva kolfkové spoje.

1

Pro provéd&ni kontroly je elektricky obvod imitdtoru prfipojen k elektrickému obvodu
letounu pomoci dvou kabeld a montéZnich imitdtord, Jeden konec kaZdého kabelu je spojen po=
moc{ kolikového spoje 8 pultem a druhy konec je pripojen k vzletovému spoji 03-4 prfsludné-
ho odpalovaciho zafizen{ APU-TD. Montédini imitdtory se montuji do zémkd pfednich veden{ od=-
palovacich zafizeni{ APU-7D, Zémky jsou otevieny pomoci specidlniho kliZe,

Pristroj umoZnuje pPipojeni ke druhé statické komote piijimafe vzdusngeh tlakd PVD,

Imitdtor D-142-3M se uvéd{ v &innost zapnutim jeho vypinade do polohy "Zapnuto” (Vkl.).
Napéti je z odpalovaciho zafizeni vedeno do kolfikovych spojd pultu a jeho zai¥fzeni.

Pfepnutim pfepfnadl do odpovidajicich poloh a stlafenim pf{sludnych tladftek se voldl
moZnost jednotlivé.kontroly hodnot nap&ti "Ohfev" (Obogrev), "Zhaven{i"™ (Nakal), "+210 V",
korek&ni{ nap&ti{, odpalovacf napst{ a téZ sdruZenych nap&t{ 36 V, 400 Hz a sprdvnosti st¥i-
déni fézi, Hodnoty napé&ti se kontroluji voltmetry; okamZiky vyslédni odpalovacich napdti ase
kontrolujf podle rozsviceni signdlnich Zd4rovek "Odpdleni"” (Pusk); spridvnoat st¥idéni fézi

36 V, 400 Hz se kontrcluje rozsvicenim a intenzitou svitu signdlnfich %drovek "Sprévné" (Prav.)
"Nesprévné" (Neprav.).

Pouzit{ imitdtoru D-142-5M a porad{ kontroly elektrickych obvodd napdjeni a odpéleni
fizenych raket je uvedeno v pfedpisu Let-29-10,

Pro spole&nou kontrolu &innosti elektrického obvodu s radiolokétorem se k pultu ‘i
D-142-3M pFipojuje pult CD-48TP.
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HLAVA 4

viZBROJ NER{ZENYCH RAKET

V3eobecné udaje

Vyzbroj nefizenych raket (obr. 1) se sklédé ze zaifzen{, kterd jsou urdena pro upev-
n&n{ a miFfené odpéleni nefizenych raket S-5M, S=-5K réZe 57 mm a rakety S-24 réd%e 240 mm, Ra-
kety S-5M, S-5K slouZ{ k niSeni jak vzdu3ngch cill, tak i pozemnich c{118 a rakety S-24 slou-
%1 pouze k nifeni pozemnich cild.

Neffzend raketovéd vyzbroj se skléd4:

- ze &tyt kfidlovych zdvdsnikd (popsény v hlavdé 2);

- ze Etyf Sestndctihlavnovych raketovych blokd UB-16-57U pro umist#ni a odpéleni raket
rédZe 57 mm;

- ze ¥tyr leteckych odpalovacich zarizeni APU-TD pro zavéSeni a odpédleni rakety S5S-24,
ré%e 240 mm (popséno v hlavé 3); :

- 2z optického automatického st¥eleckého zamdfovale ASP-PFD-21 spojeného s radiolokéto-
rem RP-21;

- 7z elektrického ovlddacfho systému nefizenych raket, ktery se sklédéd ze Etyf pfistro-
j& pro ovlédéni sti¥elby PUS-36-68, jejichZ pomoci se rozd¥lujfi a vysflaji proudové impulsy
pti odpdleni raket rd¥e 57 mm, zafifzeni pro ovlddéni a signalizaci v kabin& letounu a elekt~-
rické sité na palub& letounu, =

1, Umisté a zavédeni nefize h raket

Neffzené rakety se zav&3ujl na ¥tyPi ki{dlové zévésniky pod kifidlo, symetricky zprava
i zleva ve vzddlenosti 1975 mm a 2575 mm od roviny soumrnosti letounu.

Pro rakety ré¥e 57 mm se na ka¥dy kif{dlovy z&v&snik zavéSuje Sestnédctihlavnovy raketo-
vy blok UB-16-57U (obr. 24). i

-

Podélné osy raketového bloku a rakety ré%e 240 mm jsou sklonény dold o ihel 1 L T
k podélné ose trupu.

Pro zavddeni raketovych blok® museji byt s kirffdlovych zdvé&snikd sejmuty dchyty nebo
dorazy s malou zékladnou a namontovény dorazy se zékladnou 120 a 108 mm,

Zavdieni raketového bloku a rekety rdZfe 240 mm je na vnéjd3im zévEsniku stejné, jako
na vnit¥nim zévésniku.

Rakety S-5M, S-5K

Ner{zend rakets S-5M (obr. 26) trhavého W&inku, réZfe 57 mm je urZena k nideni vzdu3-
nych a pozemnich cild,

Raketa se 8k14dd z bojové &dsti a prachového resktivniho motoru s piepravnim pouzdrem,

Bojové Zdst rakety je urZena k niZenf cfle trhavym WZinkem, je naplnéna trhavinou, je-
ji# iniciace je provedena zapalovafem zadroubovanym do otvoru v pPednf &deti t¥lesa bojové

gdsti rakety. Zapalovad je mechanicky, nérazovy s odjisfovacimi mechanismy a 8 mechanis-
my pro samoznideni,

Prachovy reaktivni motor je urden k udéleni letové rychlosti rakety. Uvniti spalovaci
komory motoru je prachové népln, je? je zdrojem energie motoru a zaZehovad, jen% zabezpeluje
zédZeh prachové ndplné,
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Obr. 24. Zavddeny raketovy blok UB=16=57U

1- blok UB=16~57U; 2- ki¥fdlovy zévésnik BDZ-60-21D; 3~ piredni doraz; 4- desetikolfkovy spoj
8R-32; 5- t¥icetikolikovy spoj SR=55; 6- zémek DZ-57D; 7- ty® mechanismu blokovén{ a signali-
zace; (MBS); 8= zadni doraz; 9- oka pro zav&3enf bloku; 10~ kolikovy spoj 2RM.

- g -
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Obr. 25. Raketa S-24 zavédend na odpalovacim zaPizen{ AFU~TD
1 - kffdlovy zévEésnik BDZ-60-21D; 2 - letecké odpalovaci zatr{zeni APU-7D; 3 = neffzené raketa 5-24
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V zadni &ésti motoru je tryska, kterd slouZi ke zvySen{ impulsu reektivni sily zvy=-
Senim rychlosti vytékajicich prachovych plynd, na dkor jejich expanse. Na trysce je umis=-
t#n sklopny stabilizétor, ktery stebilizuje raketu na dréze jejfho letu.

Na trysku se nasroubovévé plastické dno, jehoZ pomoci je raketa driena v raketovém blo-
ku proti pohyblm v podélné ose.

Ke kontaktim plastického dna se pfipojuji vodilZe elektrickych rozn¥tek zaZehovale a
vodife kontaktni vidlice zasunuté do zdifek v rsketovém bloku.

Pfepravni pouzdro je urfeno k drZeni stabilizétoru proti rozevien{, k jeho ochrand a
k ochran® dna rakety s vidlic{i  proti mechanickému po3kozeni a téZ ulehfuje nabijeni raket
do hlavni raketového bloku.

PFfi odpdleni rakety, po stladeni bojévého tladitka, Jje pfivedeno napit{ do obvodu elek-
trickych rozndtek zafehovale raketového motoru rakety. PPitom dojde k rozZhaven{ Zhaviectho
vldkna, nésledkem Zeho se zapdli sm¥s, kterd je na vldknu nanesena a plamenem elektrickych
roznétek se zapdlf prach zafehova¥e, Vytvofené plyny protrhnou hlinikovou félii zaZehovaZe
a spolu 8 hof{eimi Eéstmi Zerného prachu obtékaj{ prachovou népln motoru a zapdli ji.

Tlak plynd, vytvoFenych hofenfm prachové népln¥ ve spalovaci komoFe, unikd s vytokem
plynd tryskou. Raketa se zalme pohybovat v hlavni vlivem resktivnich sil, Kdy% raketa vyle-
t1 z hlavnd, tak se wlivem plsobeni sily pruZin a vzdu3ného proudu rozeviou kfidla stabili=
zétoru. Do konce ho¥enf{ prachové népln& motoru let{ raketa vlivem reaktivni 8{ly a po jejim
dohofeni let{ ddl vlivem setrvanosti.

Pri nérazu rakety na cil je uveden zapaloval v &innost, iniciuje trhavinu a raketa vy-
buchne. JestliZe raketa mine cil, dojde k jiniciaci zapalovae samonidfcim zaf{zenim a rake=-
ta vybuchne na dréze.

Nef{zené reketa S-5K s priraznym '&inkem, rd%fe 57 mm, je urdena k niZeni pozemnich
obrn¥nych cild. J

Raketa je konstruknZ stejné, jeko raketa S-5M, s vyjimkou bojové &4sti, kterd mé spe-
cidlni zaPizeni vyuZivajici kumulativn{ proud, jeZ probijf pancif.

Zapalova® rakety je mechanicky, nérazovy s odji¥fovacim mechanismem pro odjidtdni
v bezpelné ddlce. '

Obr. 26, Neff{zend raketa S=5M

Raketa S=24

Nef{zend raketa S-24 (obr. 27) s t¥i3tivotrhavym Udinkem, rd¥e 240 mm, je urena k ni-
teni pozemnich cild,
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Raketa se skl4dd z bojové %ésti a prachového reaktivniho motoru. Bojova &dst rakety
je urfena k nifen{ ci1d préraznym a t¥{Stivotrhavym ulinkem. Bojové4 Zést je naplnéna trhavi=-
nou, pro jejif iniciaci, p#i nédrazu na cil, je urden zapalovad, jenZ je zaSroubovany do hla-
vice rakety.

Prachovy reaktivni motor slouZi k udéleni poddtedni rychlosti raket& v didsledku hofe-
ni prachové nédplné, jeZ je umist®na uvnitf spalovaci komory.

Na wvnZ j8{im povrchu spalovaci komory motoru jsou t¥i vodic{ ostruhy, jejichZ pomoci je
provedeno zav&3eni rakety na odpalovacim zaffzeni. U pfedni ostruhy je pyrohlavice s pyro-
patronami. PFi zavZ3ené poloze rakety na odpalovacim zafizeni APU-TD jsou kontakty pyrohla=-
vice v dotyku s odprufenymi kontakty odpalovaciho zafizen{ a zabezpelujf piivod proudu z pa=-
lubnf sitd letounu k pyropatroném.

V zadni &4sti motoru je umist&n tryskovy blok se Zesti utdsnénymi tryskami, které slou-
%#1 k vytoku plynl, vytvofenych hofenim prachové néplné.

Zé%eh prachové népln&, ve spalovaci komofe motoru, je proveden dvéma pyropatronami.
Elektricky proud z palubnf sitd letounu je veden pifes kontakty odpalovaciho zafizeni a kon-
takty pyrohlavice k pyropatrondm, které jsou v t&lese pyrohlavice, Plamen od pyropatron pro-
razi hlinfkovou £31ii za¥ehovale a zapdli jej. Od zaZehovade je zapélena prachovd népln.

Plyny, vytvorené hofenim prachové néplné, vytékaji tryskemi tryskového bloku a vytvé-
teji{ reaktivnf sflu, Vlivem reaktivn{ sfly rsketa pifekonéd odpor pruZin zdpadkového mechanis-
mu odpalovaciho zafizeni, zalne se pohybovat ve vedeni odpalovaciho zaffzeni a opusti jej.
Do okam?iku dohofeni prachové néplné se rychlost rekety zvy3uje a dosédhne své maximélni hod-
noty na konci sktivniho oblouku. Dédle se raketa pohybuje setrvalnosti.

Pro udrfovéni sméru letu mé raketa stabilizdtor se &tyfmi k#{dly upevnénymi na pracho=-
vém reaktivnim motoru, reketa méd pfitom moZnost oté¥eni kolem své podélné osy, v dlsledku
ndklonu trysek tryskového bloku.

PFi nérazu rakety na cil je uveden v Zinnost zapalova®, ktery iniciuje trhavinu bo-
jové Edsti rakety.

Obr, 27. Netfizend raketa S-24

Sestnéctihlavnovy raketovy blok UB=16=57U

Ur&endi

Sestnédctihlavnovy univerzdlni raketovy blok UB=-16-57U je urfen k umisténi a odpdleni
nefizenych raket S-5M nebo S=5K z letounu.




Taktické data

R etk s warhe e ek et Y gt g GRS SRR s i,
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Hmotnost raketového bloku:

-bezraket-..-.................-o54kg
-sraketami-..-.....-............1171!8

Rozm&ry:
-délka.--.--.....--..----a--...lBﬁOigm

-§if'ka.-.......4...............335i§mm

- vySka se ZAVESNYM OKEm o o + + o o o o s o s o s s oo 381 37 mm

Konstrukce

Raketovy blok UB-16-57U se sklédd z t¥lesa 2, Zestndcti hlavn{i 1, Sestndcti drZékd 5,
zadniho aerodynamického krytu 4 a elektrické instalace 3 (obr. 28)

Téleso raketového bloku (obr. 29) se skldd4d z kostry 7, na které jsou umistdny: pfed-
ni serodynamicky kryt 1, dva zévEsné uzly 3, pfedni doraz 2 a zadni doraz 4.

Kostra t&lesa raketového bloku je hlavnim nosnym prvkem konstrukce bloku a je vyrobena
z hofdikové slitiny.

PPedni aserodynamicky kryt mé Zestndct otvord pro vyvod hlavani a je ke kostie pfisrou-
bovén.

Predni aserodynamicky kryt, spolu se zadnim aerodynamickym krytem, tvoF{ aerodynamicky
tvar raketového bloku.

Raketovy blok je na zémek zdvdsniku zavi38en pomoci zévisnych ok, predni a zadni doraz
zapadd do prislusnych dorazli v zdv&aniku,

Predni a zadni dorazy omezuj{ pohyb raketovéhc bloku v podélném a pri¥ném smdru, Dora=-

zy Jjsou upevndny Srouby 12 k ocelovym Zeplm 13, které jsou zamontovény v kostie raketového
bloku,.

KaZdy zévésny uzel (obr. 30) se sklédd ze zévdsného oka 1, pouzdra 2, &{i¥ky 4, matice 5,
kolfkd 6 a loZiska 3, C{%ka tvor{ zdkladnu uzlu a je zakondena zédvitem, jeho%¥ prost¥ednict-
vim je uzel upevnén v kostfe raketového bloku. Pouzdre je drZeno v &f¥ce kulidkemi a pfi oté-
denf za jeho Sestihran se pohybuje zévdsné oko ve svislé roving, otdfeni zdévEsného oka je
ptitom zamezeno kolfky, které jsou vloZeny do jeho podélnych dré¥ek a do drdZek pouzdra,

V predni &dsti t¥lesa je disk a v zadnf objimka & otvory pro hlavnd.

Po obvodé& objiﬁky Jsou segmentové vystupky pro upevndni zadniho serodynamického krytu
a na st&n® jsou otvory pro upevn&ni zdsuvky a zdifek elektrickych voditd.

V zadni &dsti kostry raketového bloku je objimka, kterd je prodlouZenim potshu kostry.
Objimka je ke kostfe pridroubovéna a je-li tPeba, tak se snimd , aby byl umoZndn piistup ke
spojovym bodlim elektrické instalace s liZky zdifek a zdsuvky.

Hlaven (obr. 31) slou?{ k umfstdn{ rakety a k usmérn&nf jejiho letu pti odp&leni, Hla=-
ven tvol{ trubka 3 s vnitfnim primérem 57 mm (odpovidé ré%i rakety). Hlaven mé otevieny
v¥stup vzadu pro odvod plynt pfi vystfelu. Takto se sni¥uje technicky rozptyl raket, v dis-
ledku zmend3enf reaktivnfich eil tlaku plyn8 pFi prichodu raket defovym zkosenfm hlavanf v ku-
Zelu pfedniho serodynamického krytu raketového bloku.
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Cbr. 28. Raketovy blok UB-16~5TU

1 - hlaven; 2 - t&leso; 3 - elektrickd instalace; 4 - zadn{ aserodynamicky kryt; 5 - dridk;
6 - reketa; 7 - pffruba; 8 - &roud

Obr. 29. T8leso raketového bloku

1 -~ predni aerodynamicky kryt; 2 - pfedni doraz; 3 - zdvésny uzel; 4 - zadni doraz; 5 = ob=-
jimka; 6 - t¥men; 7 - kostra; 8 - kryt; 9 - disk; 10 = Sroub; 11 - pldasf elektrického kabelu;
12 = Broub; 13 - Zepy; 14 - kontrolni zdsuvka
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Obr. 30. ZévEsny uzel raketového bloku

1l -~ zav&sné oko; 2 - pouzdro; 3 - loZisko; 4 = &ifka; 5 - matice; 6 - kolik

Obr, 31. Hlaven raketového bloku

1 - hlaven vn&j&i Pady; 2 - hlaven vnit¥n{ Fady; 3 - trubky hlavni; 4 - pouzdro; 5 - nyt
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V zadni &4sti hlavné je k trubce pfinytované pouzdro 4, které se svoji hranou opiréd
o objimku t&lesa a bréni hlavni v pohybu vpred. V predn{ ¥4sti je hlaven pPidroubovansé k ra-
ketovému bloku, coZ zamezuje pootodeni hlavnd v t&lese.

V zadni &dsti hlavn& je vyfez pro zajidténi drZdku a pro prichod vodiZe od odpalova
vidlice rakety. Na raketovém bloku jsou hlawvné 2 vnitfni Pady deldi, bez zkoseni a hlavnd
vné j8{ Pady 1 maji dsfové zkoseni.

DrZzgk (obr. 32) slouZ{f k drifeni rakety v hlavni a k drZieni zétky rakety po vysti¥elu,
Driék se sklédéd z t&lesa 3, pruZiny 2, lapa¥e 4 a pera 5.

Na vné& j8im povrchu t&lesa je obruba, jeji# pfedni plocha se opird o &elo pouzdra hlav-
né a zadni plocha, o &elo té€snéni vénce zadniho aerodynamického krytq.

Ve vnit¥ni prfedn{ fédsti t¥lesa je dréfka 1 pro kruhovy vystupek plastické zétky rake=-
ty. V ose s drédfkou je upevn®na listové pruZina 2, kterd sloufi k zajisténi sprévné polohy
rakety v drZsdku.

Na t&lese je pPinytovédno pero 5, kterd zapadd do dréZfky hlavné a zamezuje pootoZeni
driéku. Pero mé vyfez pro prichod vodife od odpalovaci vidlice rakety.

K t&lesu drZéku je pPfivafen lapa¥, ktery drZi{ plastickou zétku rakety po vystielu.

Obr.. 32. Dridk rakety

1 = drZdk pro kruhovy vystupek péuzdra z plastické hmoty; 2 ~ pruZine; 3 ~ t8leso dr¥éku;
4 - lapa¥; 5 - pero

Zadni aserodynamicky kryt (obr. 33) je lehcesnimatelny, v provozu se snimé pri nab{ jent
raketového bloku. Sk1l4d4 se z potahu 4, na kterém je vinec 5 a zépadka 2,

Aerodynamicky kryt je upevnén pomoc{ vystupkd vdnce, které zapadaji, pFi otéfeni aero=-
dynamického krytu okolo podélné osy, za podobné vy¥stupky objimky t¥lesa raketového bloku.
Proti pootéddeni dr¥i aerodynamicky kryt zdpadka, které zapadd do ctvoru tfmenu, jeZ je na
objimce t&lesa raketového bloku. Pro oteviréni zépadky se poulivé kli& s praporkem, jeho%
hék zabird za patici 3 zépadky.

Po celém obvodu jsou otvory pro kli¥, ktery se poufivé pii otéddeni aerodynamického kry-
tu, k jeho sejmuti a montéZi,
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K usnadndni snimén{ a monté3e serodynamického krytu jsou na bocich aerodynamického kry-
tu dva zesilené otvory.

Ve sté&n¥ vénce serodynamického krytu je Zestnéct otvorl, které jsou rozmisténé proti
hlavnim, otvory jsou urdené k odvodu plynd pifi stPfelbd. Otvory jsou zesilené vloZkami, kte-
ré se pfi namontovaném aerodynamickém krytu opfraji o felo drZékd a zajistuj{ Zela proti po~
hybu vzad.

K ureni oteviené nebo zaviené polohy aerodynamického krytu jsou na jeho potahu a télessa
bloku fervené rysky. Na potahu zadniho aerodynamického krytu je kromé toho nédpis "Otevieno"
(otkryto) a "Zavieno" (zakryto). Sesouhlaseni rysek s népisem "Zavieno" znamend, %es je zad-
ni aerodynamicky kryt upevnén a zajistén na té&lese bloku. Sesouhlaseni rysek "Otevfeno" zna-
mend, Ze je zadni serodynemicky kryt pfipraven k sejmut{ z t&lesa,

Schéma. zdpadky
23 78

Obr. 33. Zadni aerodynamicky kryt raketového bloku

1 - vinec; 2 - zdpadka; 3 - patice; 4 -~ kryt; 5 - vdnec; 6 - vliofka; 7 - tdleso zdpadky;
B - pruZina

Elektricks instalace se sklédéd z kolfkového spoje, elektrickych vodi¥d, %tftkd se zdif-
kami a zésuvky.

Elektricky kolikovy spoj slouZf k zapojeni elektrického obvodu raketového bloku do
elektrického obvodu letounu. :

Elektrické vodile jsou od spoje rozvedeny po celé délece raketového bloku a jsou piipo-
Jeny ke zdirkém 3titkd a zdsuvky, které jsou rozmi{stZné na objimce t3lesa raketového bloku.

Na 3tftcich jsou zdifky pro vidlice vodildl wn&jSich raket, zé&suvka mé svorky pro vid-
lice vnit¥nich raket,

Kladné vyvody od elektrického spoje jsou pfipojeny ke keramickym zdffkém Stitkd a z&-
porné jsou pifipojeny k ocelovym zd{Fkédm,

Pro zapojeni kontrolniho pfistroje PKPI-1 (bez sejmut{ zadnfho aserodynamického krytu)
Je na raketovém bloku zdsuvka 14 (obr. 29).

Monté%n{ schéma elektrické instalace v raketovém bloku a principidlni elektrické sché-

ma rozd&lovéni proudovych impulsd je na obr. 34 (kontrolni zsdsuvka a Jeji irstalace neni na
obrédzku znézornéna).
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Obr. 34, MontéZn{ schéma raketového bloku UB-16-57U

1 - vidlice speje; 2 - elektrické instalace; 3 - zdsuvka; 4 - zdifke; 5 = St{tek; 6 - kontrolni spoj; 7 - raketovy blek

- 26 =




- 93 =

2 Adaci systém odpdleni nefizenych rsket

Cvlddaci systém odpdleni nefizenych raket je elektricky, napédjen{ je z palubni sit¥
letounu stejnosmérnym proudem o napéti 27 V a zabezpelfuje zapnutf obvodd odpdleni, blokovéni
odpédleni{ polohou predni podvozkové nohy, moZnost odpdleni raket S-24 salvou po dvou raketéch
a také odpdlenf raket S-5M nebo S~5K sérif &ty salv, sérif osmi salv a sérif Sestnécti salv
do uplného odpdleni raket (salva = sou¥asné odpdleni raket z vnit¥nich nebo vnd& jiich raketo=-
vych blokd, na levém nebo pravém ki¥fdle), signalizaci zavBeni raketovych bloki. Obvod zabez-
peZuje normalni &innost reketovych blokd - st¥elba se zshajuje nejprve z vnitPnich raketovych
blokd a po jejich vyst¥{ilen{ dochdzi k sutomatickému pFepnuti stFelby z vn&ji{ch raketovych
blok8. Ovlddaci obvod takté? umoZnuje nouzovy shoz raketovych blokd.

Zlektricky ovlddac{ systém odpédleni nefizenych raket se sklddd z t&chto &4sti a zaif{-
zeni:

- &ty? ovlddacich pfiatrojd atifelby PUS-36-68, umfsténych v krfdlech;

- ovlédaciho za¥ff{zeni: a) rutniho, které je rozmistdné v kabind letounu (automatické
jistile sité, prepinafe, tlalftka viz obr. 68, 69, 70); b) automatického (relé pro zapnuti
obvodd odpéleni, relé pro pfepnutf obvodd odpdlenf na st¥elbu z vné jSich raketovych blokid);

- gvételné signalizace formou signdlnich Zarovek,

Spojeni elektrického obvodu kaZdého raketového bloku UB=-16=57U s palubnimi elektricky-
mi obvody pro ovlédéni odpélenf nefizenych raket je provedeno tdmito kolfkovymi spoji:

- 3R~55, ktery spojuje k¥idlovy zévEsnik s instalaci v k¥idle letounu;
- 2RM, ktery spojuje raketovy blok s k¥fdlovym zév&snikem.

PFivod proudovych impulsd k elektrickym za¥ehovadfm prachového reaktivniho motoru ra-
ket je provedeno zdirfkemi pies vodide v raketovych blocich UB=16=5TU.

Raketové bloky UB-16-57U & raketami S-5M nebo S-5K se zav&3uji pPfimo na k¥idlovy zé-
vésnik; rakety S-24 se zavd3uji na odpalovaci zaffzen{ APU-TD.

Konstrukce a &innost pfistroje PUS-36-68

Ovlédaci pristroj stfelby PUS-36-68 tvo¥{ elektromechanické zatfizeni, které se sklédsd

z t&chto ¥dsti: elektromagnetického relé (obr. 35), zdkladny, rozdélovalfe, krytky a téleaa
s kolikovym spojem.

Elektromagnetické relé je urleno k ovlddéni pohybu b&%ce s karté&dky po lameldch rozdé-
lovale, k pripojeni karté¥kd k napdjecimu zdrcji a k ovlddéni kontaktd Kl K2, K3 (obr, 36),
JjeZ zabezpelfuji impulsni refim pfistroje.

Rozd&lovaZ mé tvar kruhové desky, ne kterou jsou namontované lamely., Lamely 1, 2 jsou
unisténé z vnéj8{ a vnit¥ni Fady. Ve stiedu rozdélovaZe je kontaktni kruh a nyt. Kruhem pro-
téké proud z lamel vnitfn{ Fady na kontakty relé a nytem protékd proud na lamely vnitfni Fa-
dy (pfes kartddek &, 1).

Pootédenim odporu R se sefizuje doba intervalu,

Ve vychozi peloze (obr. 37) musi byt kartddek &. 1 na prvni lamele vné j8{ fady a kar-
téfek ¥. 2 musi byt v mezefe mezi lamelami vnit¥ni Fady. Kontakt K1 Je sepnut s kontakty K2
a K3. Kontakt K4 je sepnut s kontaktem rohatkového kola, pfitom mus{i svitit zelensd 8ignédlni
Zérovka, kterd signalizuje vychozi polohu PUS-36-68,

ReZim &innosti PUS-36-68 je volen vicapolohovym piepinadem volby druhu zbrangé 19P.

Sinnost obvodu: pfi poloze vicepolohového prepinafe na "RS-16" se pfi stladeni bo jo=-
vého tlalitka prfivede napitf na svorku 40 spoje pfistroje, napéti +27 V pfitom postupuje pies
kontakty K1, K2 relé, odpor Rl a kartéde na prvni lamelu vnd j81 Pfady rozdélovale a ddle
pfes svorku 1 spoje k pfiveden{ prvniho pracovniho impulsu k odpdleni rakety.
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Obr. 35. Pristroj PUS-36-68

1 - td8leso kolfkového spoje; 2 - krytka; 3 - vzpEra; 4 - dvouramenné péka; 5 - zdpadka;

6 - zubatka; 7 - kontakt zubatky; 8 - kontsktnf deska; 9 - civka; 10 - lamely vn&j3{ Fady
rozd&lovafe; 11 = lamely vnit¥ni Fady rozdZlova¥e; 12 - bZZec smykadla; 1} - pouzdro; 14 - kon-
denzétor; 15 - sefiditelny odpor; 16 - germaniovd dioda; 17 - biZec smykadla
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Obr. 36. Principidlni elektrické schéma pPistroje pro ovladéni stifelby
PUS-36-68

Napéti +27 V je soulasné vedeno kontakty K1, X2, K3 na kondenzdtor C, ktery se nabiji
a do vinut{ relé, které spinéd a rozpojuje kontakty K1, K2, K3. Pritom je pferufen pfivod im-
pulsu k odpdleni rakety a odpojuje se vinuti relé, relé je wvlak ur&itou dobu sepnuto, vlivem
vybijeni kondenzétoru. Po vybiti kondenz&toru se relé uvolnuje, premisti kartéfek vndj&{ Fa-
dy na druhou lemelu vné& j8i ¥ady, kartddek vnit¥n{i #ady na 19. lamelu wnit¥n{ fady rozdélova-
te a spinéd kontakty K1, K2, K3. PFitom je napst{ +27 V vedeno pres kontakty K1, K2 relég,
odpor Rl a kartéfek, na druhou lamelu vnéj8i Pady a déle na svorku 2 spoje pfistroje k pro-
pojeni druhého impulsu, tj. &innost p¥istroje se opakuje a bude pokradovat automaticky po
dobu stlafeni bojového tla&itka, a? do vysldni 36ti impulst. Po vysléni 36. impulsu se kar=-
téZek wnitPn{ Fady zastavi na 17, lamele a pFes odpor R2 privede napdti +27 V do vinut{ re-
1¢é minouc kontakty K2, K3. Pristroj se zaatavi,i'kdyé zistane bojové tlafitko stlaZené.

Casovy interval mezi impulsy, které vyailé'pfistroj, Je 25 ms. K odpéleni raket je pot-
febny interval 50 ms, proto se u pPistroje vyufivajf pouze liché impulsy, které jsou pracov=-
ni.
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Pri poloze vicepolohového prepinae na "RS-8" je privedeno stejnosmérné napgt{ +27 V
na svorku 42 k napéjeni 33. lamely vnitfni PFady rozdélovade s na avorku 40, pfi stlaleni
bojového tlalitka.

Pri stFelbd v daném reZimu zabezpeluje pFistroj vysléni osmi pracovnich impulsd ( s in=-
tervalem 50 ma) a poté se pifstroj zastavi, karté¥ek vnit¥ni Fady pfitom bude na lamele 334
na niZ je pPipraveno napéti +27 V, které bude pfivedeno do vinuti relé pfes odpor R2, minouc
kontakty relé.

PFi poloze vicepolohového pPepinafe na 'RS=4", se pfi stlafeni bojového tlaéitka propo=-
ji napdtf +27 V na svorky 41, 42 (pfes né na lamely 5, 25, 33 vnit¥ni PFady rozdélovale) a na
svorku 40, Toto napijeni zabezpefuje automatické zastaveni pfistroje po vysléni &tyf pracove
nich impulsd.

finost ptistroje a stFfelba nefizenymi raketami se zastavi bud po vysléni zvolendho
po&tu impulsd pristrojem nebo pifi uvolnEni bojového tlafitka; pfi optném stladeni bojového
tla®itka pokrafuje pristroj ve vysiléni zvoleného po&tu impulsd.

Ve vychozi (nulové) poloze je kontakt K4 valky sepnut a pfes ndj je priveden zéporny
pol k zelené signéln{ Zérovece nulové polohy piistroje. Se zahdjenim &innosti pfistroje se
kontekt K4 rozepne a signdlnf %4rovka zhasne. Po vysléni celého cyklu impulsi se pfistroj
zastavi ve vychozi poloze, kontakt K4 se sepne a Zérovka se rozsviti,

Zatizeni pro ovlédédni a signalizaci

Rozmisténi zafizeni pro ovlddédni a signdlnich Zdrovek v kabind letounu je znézorné&no

na obr. 68, 69 a 7C. NiZe je uveden seznam zat{zeni, které pfimo néleZi k ovlddani odpdleni
nefizenych raket. :

Na svislém pfednim panelu pravého pultu jsou umistdny:

- automatycky jistid s{fté AZS-10 "Odpéleni SS, K-5, RS, S-24".(Pusk SS, K-5, R3, 3=-24)
1P. Pres néJ je privedeno nap&t{i palubni sitd do ovlédacich obvodd odpdleni nefizenych raket;

- automaticky jisti& sit# AZS-10 "Napdjen{ zétd%e 3-4" 2P, Pfes ndj je propojeno naps-

ti palubni sit& na relé, které pfepind obvody odpédlenf nefizenych raket z vnit#nich raketo~-
vy¥ch blokd na wné jsf,

Na svislém zadnim panelu pravého pultu jsou umistény:

~ automaticky jisti& sfté "Tlal{itko stfelby" (knopka strelby) 45P. P¥es n&j je propo-
Jeno napétil palubni sitd do obvodu bojového tleditka a do vinut{ ovlddaciho relé odpéleni
nefizenych raket;

-~ automaticky jisti& sit¥ AZS=5 "Signalizace z&t8%e" (Signaliz. podvesok) 22P. Pfes
néj je pfivedeno napé¥ti palubni sft& k signdlnim Zdrovkém zavédeni z4té%Ze a nulové polohy
pPistrojd PUS-36-68;

- automaticky jidtid s{t& AZS-20 "Nouzovy shoz pum, RS, APU. Nouzové cdpdleni SS"
(Avar. sbros bomb, RS, APU. Avar. spusk SS) 23P. Pfes ndj je propojeno napédjeni obvodd nou-
zového shozu zétéie (pri stlafeni tladitek nouzového shozu zétéZe).

Na levém hornim 3tfitku pfistrojové desky je umistén:

- vicepolohovy pFfepina® volby druhu zbran& 19P. Timtoc pFepinafem se voli reZim &innos-
ti ovlddacich pfistrojh stfelby PUS-36-68, pfi volb& variant odpdleni raket 5-5M nebo S5-3K.
Je~1i vicepolohovy pfepinad v poloze "RS-4", tak jsou na ka%dé stlaleni bojového tla¥itka,
na #{dici pdce letounu, postupnd z raketovych blokl UB-16-57U odpdleny 4 rakety, s &asovym inte:
valem mezi jednotlivymi odpdlenimi 50 ms. Je-li vicepolohovy pfepinal v poloze "RS-8", Jje odpdle-
no 8 raket. Je=li vicepolohovy pfepina¥ v poloze "R3-16", je odpdleno 16 raket z kaZdého ra-
ketového bloku.

Na stPfednim Stitku pod pPfistrojovou deskou jsou umistény:

- zelené signélni ¥érovky "Zavi3end 1 vnit#ni" (Podveden 1 vnutr.), "Zav&Senéd 2 vnitf-
ni* (Podveden 2 vnutr.), "Zav&Zend 3 vn&j3{" (podved3en 3 vndi3n.), "Zaviiend 4 vndjs8i" (Pod~-
vefen 4 vni3n.), na tablu T-8U2 (225). Zérovky signalizuj{f zavéSeni z&t¥%e na zémecich kifd-
lovych zdvEenikl;
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- zelené signélni Zérovky "Nulovd poloha RS &. 1" (Nul. poloZ. RS No 1), "Nulové po-
loha RS &. 2", "Nulové poloha RS ¥. 3", "Nulovd poloha RS &. 4", na tablu T-402 (325). Z4~-
rovky signalizuji, %e jsou pfistroje pro ovlddéni stfelby PUS-36-68 ve vychozi poloze,

Na pfistrojové desce jsou dvé tlafitka "Nouzovy shoz zété%e vn&jS{-wvniténi" (Avar,
sbros podvesok vn#3nych-vnutrennych) 24P, 27P. Tladftka slou¥f k propojeni napéti +27 V
X elektromagnetickym spousfovym mechanismim zdmkd k¥fdlovych zévésnikd.

PFi stlafeni tla¥ftka jsou z letounu shozeny raketové bloky (odpalovaci zafizeni) s ra-
ketemi nebo bez nich.

Na #{dic{ péce letounu (v zadni Zésti) je bojové tlalitko 13P. Bojové tlalitko slouZi
k odpéleni F{zenych a samonavéddcich raket, nefizenych raket a bombardovéni, Stfelba z kand-
nu se ovldd4 tlafitkem strelby z kenonu G35-23 (1978), jez je v predni Xdsti fidici péky letou-
nu,

Odpélenf neffzenych reket

Pred odpdlenim nefizenych raket musi byt zapnuty tyto automatické jistife sité (AZS):

- "Tla&ftko stielby” (Knopka strelby);

- "Odpdleni SS, K=5, RS, S-24" (Pusk SS, K-5, RS, 5-24);

- "Napédjeni zdtd¥e 1-2" (Pitan podv. 1-2);

- "Napédjeni zdtZZe 3-4" (Pitan podv., 3-4);

- "Nouzovy shoz pum, RS, APU. Nouzové odpdleni SS" (Avar. sbros bomb, RS, APU. Avar.
pusk S5S);

; - "Signalizace zétd%e" (Signaliz. podvesok).

Na hlavé zamé&fovale (75P) mus{ byt pfepina "B-S" v poloze "S" a pifepina& "RS-NO" v po=

loze “RS".

Vicepolohovy pfepinaZ volby druhu zbran& 19P musi byt v jedné z téchto poloh: "RS"
("4", "8", "16"), v zévislosti na zvolené variantd odpdleni raket.

Jeou-1i na k¥ffdlovych zévEsnicich zaviSeny ZtyFi raketové bloky UB-16-57U, museji svi-
tit Zty*i zelené signdlni Zdrovky "Zav&S3enéd 1 vnitPni", "Zavd%end 2 vnit¥fni", "ZavéSend 3
vn& j8{", "Zavidend 4 vndjaii".

Nezédvisle na tom jsou=-li raketové bloky zav&Seny , musi svitit &tyfi signdlni Zdrovky
"Nulové poloha RS &. 1", "Nulové poloha RS &, 2", "Nulové poloha &. 3", "Nulové poloha &. 4%,
Jjesou-1i pFistroje PUS-36-68 ve vychozi poloze,

Po zamifeni se odpédleni raket provede postupnym stlefovédnim bojového tladftka na ¥{di-
ci péce letounu.

P#i stladeni bojového tla¥itka je pifivedeno napéti palubni sité& k zaZehovadlm pracho-
vych motord raket a rakety jsou vystfeleny z raketového bloku, pfiZemZ se nejprve vyprazd-
nuji vnit#n{ raketové bloky a poté wn&j3i.

Cinnost elektrického obvodu odpélen{ raket S-24

K odpdleni reket S-24 musi byt vicepolchovy pfepina& volby zbrand 19P v jedné z t&chto
poloh: "S=24 1-2" nebo "S=24 3=-4",

Rakety se odpaluji po zamifeni., Pri stladeni bojového tladfitka spind relé 30P a napi-
tf palubni sfté je propojeno do vicepolohového pFepina¥e obvodem: automaticky Jjistid sft¥
"Odpdleni SS, K=5, RS, S5-24", kontakty 5-6 relé 3P pro blokovéni polohou podvozku, kontakty
5-6 relé 30P, svorka 12 vicepolohového prepinade 19P. Kromd toho spiné pfi zapnutém automa=-
tickém jisti¥i sit® "Odpdleni SS, K~5, RS, S-24" ¥asové relé 194P, které zapind relé 195P
pro blokovédni souZasného odpéleni dvou raket.

EE

R R
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~ Dals{ &innost zé4visi na poloze vicepolohového pfepinade 19P,

Je=1i vicepolohovy pfepina® 19P v poloze "S-24 1-2", propoji se napiti ze svorky 4 do
vinut{ relé 116P, Relé sepne a propoji napdti z automatického jistile sit& "Odpéleni SS, K-5,
RS, S-24" pfes kontakty 5-6 relé 3P, kontakty 2-3 relé 116P (kontakty 5-6 116F, kontakty
2=1 relé 195P), na svorku 11 spojl zdvésnikd &. 1 a &. 2. Raketa S-24 je odpédlena z levého
vnit¥niho k¥{dlového zévésniku. Za 0,1 s se odpoji Zasové relé a piitom vypind relé 195P pro
blokovdni soudasného odpédleni dvou raket. Raketa S-24 z pravého vnitfniho kifidlového zévés-
niku je odpédlena.

Je=1i vicepolohovy pfepina® 19P v poloze "S-~24 3=-4", je propojeno napdti ze svorky 5
do vinuti relé 117P. Relé sepne a propoji napitf{ z automatického jistiZe s{t& "Odpdleni SS,
K-5, RS, S-24" pres kontakty 5-6 relé 3P, kontakty 2-3 relé 117P (kontakty 5-4 relé 195P),
na svorku 11 spoj8 k¥fdlovych zdvdsnikd &. 3 a &, 4. Raketa S-24 je odpélena z levého vndj=
&iho kifidlového zdwvdsniku. Z pravého wvné jSiho zédvésniku je raketa odpdlena za 0,1 s (po od=-
pojeni Zasového relé).

Cinnoat elektrického ovlédaciho systé eni nefizenych raket

Na obr. 37 je principidln{i ovlédaci elektrické schéma odpdleni nef{zenych raket.

o st elektrickéh bvodu signalizace zavéde zdtéZe

ZavéSeni odpalovacich za¥fzen{ APU-7D nebo raketovych blokd UB-16-57U se provédi na
zemi, PFi zavdSeni na zédmek kifidlového zévéeniku stlal{ t&leso zaff{zeni df{k mechanismu pro
blokovédni a signalizaci, ktery je na zdmku zédv¥sniku, nshoru a dfik svymi kontakty 1-2 uza-
vird zdporny obvod signalizace., V tom pfipad® budou signdlni Zérovky signalizovat zav&Seni
zétéZe na zémcich DZ-57D k¥fdlovych zdvEsnikll. Signdln{ Zérovky budou napédjeny obvodem:

- automaticky jisti® s{té® "Signalizace zdt&Ze", signdlni Zdrovky "Zavé8end 1 vnitifni",
"ZavéSend 2 vnitfni", "Zav&Send 3 vnéjs3{", "Zavé¥end 4 vnéji{", kontakty 11-12 (8-7, 17-16,
14-13) relé 25S (kontakty 2-1 relé 72P a T3P pro vn&j3{i z&t&%), kontakty 2-1 relé 42P (5-4
relé 42P, 2-1 relé 43P, 5-4 relé 43P) a ddle pres svorky 1 spoji 3R-32 kFfdlovych zédvé&snikd
a zémk(, sepnuté kontakty 1-2 MBS a svorky 2 spojd 3R-32 k zépornému polu. Zérovky se rozsvi-
t&j{ a budou svitit do té doby, dokud nebudou raketové bloky nebo odpalovaci zafizen{ shoze-
ny nebo do vypnut{ automatického jistile sfté.

Cinnost elektrického obvodu signalizace vychozi polohy pfistrojd ; fq;f
PUS-36-68 '

Vychoz{ poloha pFistrojd PUS-36-68, kterd je nezbytné pied'odpélenim prvnich raket
z raketovych blokd UB-16-57U, se muef zkontrolovat na zemi pred zav&Senim raketovych blokd

nebo pied nabijenim raket. K tomu je tfeba zabezpedit provozni stav obvodd odpéleni imitaci
situace za letu, takto:

- zapnout automatické jistife sft& "Cdpdleni SS, K-5, RS, S-24", "Signalizace zétéie"{
"Tla&itko stielby", "Signalizace podvozku, ANO";

= vicepolohovy pfepinal 19P pfepnout do polohy "RS 16";

- stladit ¥lad{tko kontroly Zdrovek na #titku PPS-2MK (je povolené pouze pfi kontirole
stavu obvodl stfelby), pfitom pude propojeno napEti do vinuti relé 3P pro blokovéni obvodl
odpdleni polohou podvozku, relé sepne a uzavie obvod odpdleni;

- drZet kontrolni tladitko stlafené a zkontrolovat, zda svitdj{ Zérovky "Nulovéd po-
loha RS"., Signdln{ Zérovky budou svitit tehdy, jestliZe bude kontakt rohatkového kola sep=-
nut 8 kontaktem K4.
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Kdy%Z Zérovky nesviti, je tfeba stlalit bojové tlalitko 13P. PFitom je propojené napé-
t{ do elektromagnetického relé PUS-36-68 pfes jeho svorku 40 a pfistroj se uvede do vychozi
polohy. Pritom se rozaviti dv¥ Zdrovky "Nulovéd polohy RS 1" a "Nulovd4 polohy RS 2%, JestliZe
nesviti %drovky "Nulovd polocha RS 3* a "Nulové poloha RS 4%, je tFeba je3tZ jednou stladit
bojové tla¥ftko, po jeho stladeni odpracuji p¥istroje PUS-36-68 wné j8ich raketovych blokd
svilj cykl a Zdrovky se rozsviti.

Sinnost elektrického obvodu odpdleni ner{zenych
raket

Obvody odpédleni nefizenych raket jsou blokované wysunutou polohou pFedni podvozkové
nohy pomoci relé 3P. Po vzletu letounu a zasunut{ podvozku se zapne koncovy vypinad signali=-
zace zasunuti predniho podvozku a uzavie obvod vinutf relé 3P, relé sepne a sepnutim kontak-
td pfipravi obvod odpdleni raket k &innosti.

Je-1li vicepolohovy prepinaZ 19P v poloze "RS 4% je propojeno napst{ z jeho t¥etfho kon-
taktu na svorky 41 vdech pfistrojd PUS-36-68, pies diodu 177P na svorky 42 v8ech PU3S~-36-68,
pfes diodu 178P a kontakty relé 144P na svorky 40 pfietrojd PUS-36-68 &, 1 a &, 2 a také do
vinuti relé 145P, jeZ je vyvedeno na kostru.

Pritom:

a) pfistroje PUS=36-68 . 1 a &. 2 zahajuji odpracovéni prvnich ¥ty# pracovnich impul-
sd (s intervalem 50 ms); '

b) relé 145P spiné a rozepne své rozepfnaci kontakty 1-2, 3im? odpojuje na dobu stla-
Zeni bojového tlalfitka oba spinaci obvody relé 144P pro piepnut{ pfistrojd PUS-36-68B. Po vys-
léni ¥ty? pracovnich impulsd se pFistroje PUS-36-68 &, 1 a &. 2 zastavi. Kefdym nédsledujicim
atlatenim bojového tla¥ftka vy3le pfistroj posloupnost pracovanich impulsd v sérii po &tyfech
na ka%dé stladeni bojového tladftka za podminky, Ze Je tladfitko stlafené minimélnd 0,2 s,

Po vysléni 3estnéctého impulsu (z 31. lamely pFistroji) se za 0,025 s z lanﬁi: 32 pris-
troje ¥. 1 propoji napéti do vinutf relé 141P pfes rozepinac{ kontakty 11-10 relé 142P a na
kondenzédtor 167P. Relé 141F spind a:

- sepnutim svych kontaktd 4-5 se zablokuje do konce impulsu;

= rozepnutim svych kontaktd 4-3 rozpojf{ obved pro zapnuti relé 143P;

- sepnutim svych kontaktd 6-7 propojf napsti do vinuti{ relé 142P obvodem: automaticky
. jistil s{t& "Napdjeni zétd¥e 3-4", kontakty 2-3 reld 333, kontakty 6-7 relé 141P, vinut{
_ relé 142P, které spind a zablokuje se svymi kontakty 2-3.

* Pri sepnuti relé 142P nastane tato Zinnost:

- spindnim svych kontaktd 5-6 se pfipravuje obvod pro zapnuti reld 143P (v tomto okam—
Ziku je toto relé rozepnuto kontakty 4-3 relé 141P a v ddsledku toho relé 14 3P nemiZe sep-
nout do okamZfiku piivedeni impulsu z piistroje PUS=-36-68, to znamené pribliZ¥né 0,010 a);

- spinénim kontaktd 8~9 se pfipravuje cbvod pro sepnuti relé 144P, relé 144P nemiie
sepnout, dokud je stlalené bojové tla¥ftko.

Po uvolnini bojového tla&itka se odpojuje vinuti relé 145P, pritom se pfes sepnuté kon-
takty 1-2 relé 145P, kontakty 2-1 relé 146P a kontakty B-9 reld 142P propo;i napét{ palubni
sit® do vinuti relé.

Relé 144P spind, zablokuje se svymi napdjecimi kontakty 5=6, kontakty 2-1 odpojuje z gin-
nosti pristroje PUS-36-68 vnitfnich raketovych blokd UB-16~5TU %. 1 a &. 2 a kontakty 2-3
pfipravuje obvod pro zapnuti pffstrojd PUS-36-68 pro &innost raketovych blokt UB-16-57U &, 3
a t. 4.

PFi postupném stlaofovéni bojového tladitka je pfivéd&no napéti palubni sitd pPes vice-
polohovy prepfna& 19P na sverky 40 pFfstrojd PUS-36=68 &, 3 a &. 4.
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T{mto zplscbem zabezpefuje elektricky obvod stfelbu neffzenymi raketami (16 raket)
z vnitfnich raketovych blokd s nésledujicim automatickym pfepnutim na stfelbu nefizenymi ra-
ketami z vné jSich raketovych blokd UB-16-57U sérif po &tyfech raketdch z kaZdého raketového
bloku.

Je=1i vicepolohovy pfepina& 19P v poloze "RS 8", je propojeno napéti z jeho kontaktu
2 na svorky 42 vdech pristrojd PUS-36-68 pres diodu 178P a rozepinac{ kontakty 2=-1 relé 144P,
na svorku 40 pfistrojd PUS-36-68 ¥. 1 a &. 2 do vinut{ relé 145P.

Obvod pracuje tak, jak je vy3e popséno, pouze s tim rozdilem, Ze je z raketového blo-
ku vystPeleno maximéln® 8 raket., Je-li vicepolohovy pfepina® v poloze "RS 16", tak je napé=-
t{ palubni sit® z jeho kontektu 1 propojeno pfes rozepinaci kontakty relé 144P na svorky 4C
pristrojd PUS-36-68 &. 1 a &, 2 a do vinut{ relé 145P. Cbvod pracuje tak, jak je vy3e popsé-
no, pouze s tim rozdfilem, fe je z raketového bloku vystfelenoc maximélné 16 raket.

Bude~1i bojové tla¥fitko uvoln&no dfive, nefli pfistroj vyslal =zvoleny polet impul-
s, je odpdleni raket pferufeno v okamZiku:uvoln&ni bojového tlalitka.

Cinnost elektrického obvodu nouzového shozu nerizenych raket (bloki)

Pfed nouzovym shozem raketovych blokd UB-16-5TU z letounu (nebo APU-TD) s raketami ne-
bo bez nich, je tifeba zapnout automaticky jisti¥ sit& "Nouzovy shoz pum, RS, AFPU. Nouzové
odpdlen{ SS" (Avar. sbros bomb, RS, APU., Avar., pusk SS) 23P, Vnitfni zAtZZ se shazuje stla=-
Zenim tlafitka "Nouzovy shoz zét¥Z%e vnit¥ni" (Avar. sbros podvesok vnutren.) 24P a wvnd&ji{
26t8% se shazuje stlafenim tla&fitke "Nouzovy shoz z4td%e wn& j8{i" (Avar. sbros podvesock vndi-
nych) 27P. ;

Pritom se propoji napsti pPfes automaticky jisti& sit& 23P, kontakty tla&itka, svorky 7
spojd 5R-32 do nouzového vinuti elektromegnetickych spoudtovych mechanismd zémkd obou k¥fd-
lovych zAdvEsnikld (vnitFfnich nebo vnéj3ich); zdmky se oteviou a bloky odpadnou od letounu.

Po shozu se dF{k mechanismu pro blokovéni a signalizaci uvolni a rozpojf{ kontakty 1=-2
mechanismu MBS obvodu signalizace zavEZeni zdt&Ze., Signdlni Zérovky "Zavi¥end 1 vnit¥ni",
‘"Zav&Zend 2 vnitrni" (nebo "Zavédend 3 vnéjsS{], "Zav&Send 4 vnéjsi") zhasnou.

Poznémka. Pro kontrolu vys{léni a sprédvného rozddlovédni proudovych impulsd do obvodd
odpédleni, z ovlddacich pifstroji stfelby PUS-36-08, nefizenych raket 3-5M nebo S=5K
se pouZivé kontrolni pfistroj prichodu impulsd PKPI-1.

Kusovnik ke schématu ovlddéni nefizenych raket

(obr. 37)
Pof. :
Koo Nédzev zaifizeni Typ Polet Umisténi
1P |Automaticky jistié sit& "Odpéleni| AZS-10 3§ Kabina, pravy pult
SS, K-5, RS. S-24"
2P |Automaticky jisti& s{t& "Napéjeni AZS-10 1 Kabina, pravy pult
zdtéZe 3-4"
3P |Relé blokovéni podvozkem TKES2PD1U X Kabina, skfinka relé za sedad-
S lem
13P | Bojové tla&itko 204K 1 Ridici péxa letounu
19P | PFepina& druhu zbrané 11P4N8K 1 Kabina, levy horni elektricky
3titek
22P |Automaticky jisti& sf{t& "Signa- AZS3-5 3 Kabina, pravy pult
lizace z4t&Ze"
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g‘i’:' Ndzev zabizen{ Typ Polet Unistén{
23P |Automaticky jisti& s{t& "Nouzovy AZS-20 1 | Kabina, pravy pult
shoz pum, RS, APU. Nouzové odpé-
leni SS"
24P |Tladi{tko nouzového shozu vniti- 204K 1 Kabina, pfistrojové deska
nich zAt&2{
25P |Zdmek levého vnit¥niho zévésniku DZ-5TD a0 levé ki{dlo
27P |[Tladitko nouzového shozu vné j=- 204K 1 Kebina, pristrojovéd deska
§{ch zét&z{
30P |Relé odpdleni RS, S-24 TKE52PD1U s Kabina, ski{rika relé za sedad~-
lem
31P |Pf{stroj pro ovladdn{i stielby PUS-36-68 1 Levé kiidlo
nef{zenymi raketami PUS-36-68
e 1
32P |PF{stroj pro ovlédédni stielby PUS=36~68 s E Pravé kifdlo
nefizenymi raketami &. 2
42P|Relé v obvodu signalizace TKE24PD1 3 Sk¥inka vyzbroje, prehrada 13
vnitfnich z4t&Z{ 3
43P |Relé v obvodu signalizace TKE24PD1 1 | Skfinka vyzbroje, pfehrada 13
vné jiich z4t8%1
45P |[Automaticky jistil sit® "Tla- AZ S5=5 i Kabina, pravy pult
&¢itko stielby"”
67P |[Relé pro odpojeni NOV TKE21FDT 1 Sk¥{nka relé v levé kiffdle
68P |Relé pro odpojeni NOV TKE21PDT 1 Skf{nka relé v pravém k¥fdle
72P |Relé signalizace zav&3en{ pali- | TKE21FDT 1 Sk¥*{nka relé vyzbroje, pPehra-
vové nédrZe na 3, zdvésniku da 13
T3P |Relé signalizace zavéBeni pali- | TKE21PDT -l Skiinka relé vyzbroje, plehra-
vové néddrZe na 4, zédvésniku da 13
75P |Hlava zaméfovale | ASP-PFD-21 1 Kabina, nad pfistrojovou deskou
116P |Relé v obvodu odpédleni S=-24 TKES 3PD1U 1 Sk¥{inka relé vyzbroje, piehra=-
¢. 1=2 da 13
117P |Relé v obvodu odpéleni S-24 TKES2FD1U 1 Ski#inka relé vyzbroje, prehra=
&. 3-4 da 13
140P |[Relé pro odpojeni NOV TKE21PDT : § Sk¥fnka relé v levém kifdle
141P |Relé blokovéni po 16. impulsu RES-9 1 Sk¥inka relé v Useku za n&dr-
PUS-36-68 Zemi
142P |Relé blokovéni po 16, impulsu TKE24FPD1 1 Sk#{rika relé v dseku za nédr¥e-
PUS-36-68 mi
143P |Relé pro pfepnutf vnit¥nich RES-9 1 SkPinka relé v useku za nédr-
PUS-36~68 na wvn& j3{ Zemi
144F |Relé pro pifepnuti vnit#nich TKES52 FD1U 3 § Sk¥inka relé v useku za nddrie-
PUS-36-68 na wvn& jii mi
145P |[Relé pro pPepnut{i vnit¥nich TKE52 PDT 1 Ski*fnka relé v useku za néddrie-
PUS-36=658 na wnd js{ mi = 2
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gg:'f Nédzev zafizeni Typ Polet Umist&ni
146P |Relé pro pFepinéni obvodil TKE21PDT 1 Sk#{nka relé v lseku za nédr-
i Zemi
150P ;Rslé pro odpojenf NOV TKE21PDT 1 Sk#{inka relé v useku za nédr-
Zemi
161P | PFistroj pro ovlédéni stielby PUS=-36-68 a3k Levé kiidlo
EI 3
162P !Pfistroj pro ovlddéni stielby PUS-36-68 1 Pravé kii{dlo
|
166FP |Kondenzétor K53~1A-30~15 1 Sk¥fnka relé v tseku za nédr-
Zemi
I167P |Kondenzétor K5 3=-1A=-30-15 X Sk#finka relé v useku za nédr-
Zemi
177P | Dioda D232B 1 Sk¥{nka relé v useku za nédr-
Zemi
178P | Dioda D232B 1 | Skfinka relé v udseku za nédr=-
Zemi
194P | Casové relé I TVE-101A 1 Sk¥{nka relé vyzbroje, pFehra-
da 13
195P | Relé TKE52PDT 1 Sk¥inka relé vyzbroje, prfehra-
da 13
1E | Dynamospoustéé& GSR=-ST-12000VT| 1 Motor, mezi pfehrademi 26 s% 28
2E | Diferencidlni minimélni relé DMR~400T Zdrojovy uzel, mezi piehradami
11-12, vlevo
7E | Stabiliza&ni{ transformétor TS=-9MT p & Zdrojovy uzel, mezi pifehradami
> 12=13, levy pult
9E | Vypina® generdtoru stejnosmér- VG=15K=25 1 Kabina, pravy pult
\ ného proudu
10E fAkumulétorové baterie 15SC5=-45B 2 Predni{ spodni usek pro wybaveni,
pfehrada &. 10
11E | Relé pro blokovéni pozemnim TKE53PDT il Skfinka relé, vpravo, mezi pieh~-
zdrojem elektirické energie radami 12-13
13E | Spoj pro pfipojenf pozemniho SRA-250MLK b Pfehrada ¥. 12-13, levé strana
zdroje stejnosm&érného proudu
14E | Vypina& palubnich a pozemnich 2VG3=-15K at Kabina, pravy pult
akumulétord '
19E | Stykaé pro zapnuti prvni aku- KM=400DV 1 Sk#inka styka®ld, mezi pfehrada-
nuldtorové baterie mi 10-11
26E | Styka& pro~zapnuti druhé aku- KM=-400DV 1. Ski*{nka stykald, mezi pFehrada-
mulédtorové baterie | mi 10-11
34E | Setrvadnd pojistka v obvodu blo=- IP=5 1 Zdrojovy uzel, mezi pFehradami
kovédni pozemnim zdojem elektric- 12-13
ké energie
2S | Automaticky Jjistif sit® "Signali- AZS=5 1 Kabina, pravy pult
zace podvozku, ANO"
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ggg: Nézev zafizeni Typ Polet Umnisténi
6S |Koncovy vypinad zasunuté polohy | VK-2-200R 1 Pfehrada TA v roving symetrie
predni podvozkové nohy letounu
11S | Stitek PPS=2MK 1 Kabina, levy pult
225 |Tablo sv&telné signalizace T8-U2 24 Kabina, stfedni #titek |
255 | Relé kontroly Zérovek TKE26 PD1 i Kabina, skfinka relé
26S | Relé kontroly Zérovek TKE26 FD1 3 Kabina, skffnka relé
325 |Tablo svételné signslizace T4=U2 1 5 Kabina, stfedni Btitek

Tablo T-4U2

Teblo svitelné signalizace T-4U2 (obr. 38) md signdini %d4rovky poed zelenym svételnym
filtrem s nédpisy "Nulové poloha RS &. 1", "Nulové poloha RS &, 2", Nulové poloha RS &. 3",

"Nulové poloha RS &. 4", Zérovky signelizujf, Ze jsou pPistroje PUS-36~68 v nulové (vychozi)
poloze.
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Obr. 38. Table T-4U2
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HLAVA 5

BOMBARDOVACT v fZBROJ

Urent

Bombardovaci vyzbroj (obr. 1) letounu umoZnuje soufasné zav&Sen{ dvou pum od 50 do
250 kg (na zévdsniky &. 1 a &. 2) nebo &ty¥ pum od 50 do 250 kg (na zévdsniky &. 1, 2, 3,
4) nebo deseti pum o hmotnosti 100 kg. PFitom pro zavéZeni osmi pum o hmotnosti 100 kg se
vyufivaji vicezdmkové nosnikové zédvdaniky MBD-2=-67, jeZ se montuj{ na zévésniky &. 1 a 2.
Zbylé dvE pumy se- zavE3uji na zédvésniky &. 3 a 4.

Bombardovaci vyzbroj se sklédé:

- ge &ty* ki¥fdlovych zév&snikd se zémky DZ-57D pro zavéSeni a shoz pum (popsané v hla-
v& 2);

- ze dvou vicezédmkovych nosnikovych zdvésniki MBD-2-67;

- ze zamd¥ovale ASP-PFD-21, kterf§ umoZnuje bombardovéni z letu stiemhlav, podle vypo-
titaného 1thlu a podle podminek shozu pum;

- z elektrického ovléddaciho systému shozu pum, ktery se sklddd s elektromagnetickych
mechanismd zdmkd DZ-57D a kffdlovych zdévEsnikl, ovlédaciho zaffzenf, svitelné elektrické sig-
nalizace a elektrické instalace.

1 zmisténi a zavéSovéni

Pumy se zavé3uj{ svymi zévEsnymi oky pffmo ne nosné hdky zémku kfidlovych zdvésniki,
na kaZdy zévésnik po jedné pumé, Pro zavideni pum musi byt z kif{dlovych zdvEanikd vyjmuty
pfedni a zadni dorazy, jeZ byly pouZity pfi zavéZeni{ odpalovacich zarizen{ pro F{zené a sa=-
monavéd&ni rakety nebo pro nefizené rakety a vicezédmkové nosnikové zav&sniky. Miato dorazil
namontovat predn{ a zadni uchyty. Sefiditelnymi op&rkami pum, jeZ jsou na uchytech se po za=-
v&%eni vyrovnévaji pumy a zaji3tuje se jejich poloha. ZavéZen{ pum je zndzorn&no na obr. 39.
Pri zavéSovéni pum 8 pyrotechnickym zajist&nim zapalova&l se nabijeci kabely zapalovalld za-
vé4dE j1 do dréZek mechanismd pro vysildni impulsd v k¥idlovych zévEsnicich, ve kterych jsou
kabely zaji3tZny kulidkami.

Pri zavéSovédni pum, jejichZ zapalovade maji vrtulky, se provéddi mechanické zaji3t&ni
vrtulek dréty UVP-IS; krouZfek drétd se zavdd{ do zémku "Ostrd-Slepd" zémku DZ-57D, kde je
drZen (viz zav&3eni FAB-250 a FAB~-100 na obr. 39). KdyZ se pumy zavé3uji ns vicezédmkovy nos-
nikovy zév&snik MBD-2-67, vyu’ivaji se &tyFi bo&ni zdvdsnd stanoviits tohoto zé&v&sniku., Na
vicezdmkové nosnikové zdvEsniky se mohou zavi3ovat pumy, jejichZ zapalovade maji jak pyrotech-
nické, tak i mechanické zajisténi.

2. Vicezdmkovy nosnikovy zdv&snik
MBED-2-6

Vicezémkovy nosnikovf zédvéanik je urden k zavE3ovédni a nucenému shozu pum o hmotnosti
100 kg. Na bolni zdvésnd stanoviité vicezémkového zdvEsniku se zavd3uj{ Etyfi pumy.
Dva vicezdmkové nosnikové zdvésniky se montuji na kiffdlové zévdsniky &. 1 a 2 (obr. 40).

Vicezémkovy nosnikovy zdvEsnik (obr. 41) tvo¥{ silovy nosnik, na kterém jsou namontovd-
ny 4 pumové zémky 5.
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Obr. 39. Zav&deni pum FAB-250 a FAB-100

1 - puma FAB-250; 2 -~ nabijec{ kabel zapalovale; 3 - zédvisnik BDZ-60-21D; 4 - otvor pro pifis-
tup k pfednimu MPI; 5 - pfedni mechanismus pro vysiléni impulsd (MPI); 6 - ohmicky odpor;
7 - pfedni vchyt zdAvEsniku; 8 - desetisvorkovy spoj; 9 - zédmek DZ-57D; 10 - zadn{ dchyt zé-
vésniku; 11 - zadn{ mechanismus pro vysiléni impuls&; 12 - otvor pro pfistup k zadnimu MPI;
13 - zémek mechanismu "Ostré-Slepd”; 14 - dF{k mechanismo blokovédni a signalizace (MBS);
15 = zév&ané oko pumy; 16 - puma FAB-100; 17 - krouZek drédtd UVP-IS; 18 - drdty UVP-IS;

19 - vrtulka zapalovade
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Silovy nosnik 26 mé tvar osmihraného hranolu. Na nosniku jsou umistéay a upevnény &iy-
#i zdv¥sné uzly (stanovidtZ) pum umistinych za sebou ve dvou kolondch. V kaZdé kolonZ je pra-
vy a levy zévésny uzel.

Pro ovléddédni zapalovald jsou na nosniku upevniny dva bloky 20 s mechanismy MPI a MVN.

Na nosniku jsou takté: dv& zévésné oka 3, predni 6 a zadni 1l dorazy, StyFi patice 12
a Feda jinych ¥4sti. ZdvEsnik je elektricky spojen s kiffdlovym zédvEsnikem kolikovym spojem
7. Pro ziskéni optimdlnich aerodynamickych charakteristik jsou pfedni a zadni Zela silového
nosniku zakryta aerodynamickymi kryty 1 a 17. Upevnéni zévEanych uzld pumovych zémkd na si=-
lovém nosniku tvofi konzola 28. Na ka¥dé konzole je upevniZn mechanismus blokovédni a signali-
zace MBS=66 (4), dchyty 25 a zémky 5.

Zémek (obr. 42) slouZi k drien{ pumy v zav&Seném stavu a k jejimu shozu s nucenym od-
nriténim, Zémek tvof{ objimka 11, ve které jsou umistiné fdsti pyrotechnického uzlu a kine-
matika.

Se zémkem je spojena komora 6, do které se nabiji pyropatrona PPL. Komora 6 spolu
8 védlcem 35 tvofi pyrotechnicky uzel zémku.

Pyrotechnicky uzel (obr. 43) zémku zabezpefuje odemZeni zémku a nucené odmr3tini pu-
my. Uzel se sklédé: z vélce tvaru L (4), v jehoZ svislém kolen& A je pist 3, komora 6, uvnit¥
komory je objimka 14 a zévér 10, ktery je v komofe zajistén matici 8"

Koleno A védlce 4 mé dva nédlitky, které maji tvar vybrdni pro koliky, jejichZ prostifed=-
nictvim se vdlec upevinuje v objimce zémku. Koleno B vélce 4 mé uvnitf kruhové vybréni 16,
do kterého zapadd vystupek komory 6. Pist 3, ktery je v kolen® A, slouZfi k odmrit&ni pumy.
Horn{ #dst pistu mé labirintové t&sndni (kruhové vybréni). Do spodniho &ela pistu 3 je nad-
roubovand patice 1. Proti vypadnuti{ z vdlce je pist drZen matic{ 2, kterd je spojena s vdl-
cem pomoci pifiruby. K vyjmut{ pistu z vdlce je tPfeba pooto¥it matici 2 o thel 950 ° v libo-
volném sméru.

V komore 6 se umisfuje pyropatrona. Komora se sklédé z hlavnové a nébojové Xdsti.
Uvnit# hlavnové Z4sti je priislehovy kandl 5. Na konci hlavnové &dsti je pist. Zdola jsou
ne hlavnové %4ti komory dvd drd%ky 15, se kterymi jsou spojené ¥ésti kinematiky zémku. V né-
bo jové Eésti komory 6 je objimka 14, Do nébojni komory objimky se vklédé pyropatrona PPL.
Zpfedu je komora zakryta zévirem 10. Na wvnd j51 zesflené Zdsti komory je zévit, na ktery se
nadroubovévé matice 8, JjeZ zabezpeluje tEsné spojeni zévEru 10 s objimkou 14,

Aby se matice nemohla samovoln® pootélet, je na komoPfe upevnén zaji3tovad 7. Zévir 10
slouZi k uzamZeni pyropatrony, jeZ je v objimce. Zévér se sklddd z t¥lesa, ve kterém je
izolétor s kontaktem.

Do té&lesa je za¥Sroubovand krytka, jeji%¥ pomoci je izolétor t&sn& pfitlafen k t&lesu.
Ve stfedu izoldtoru je pruZny kladny kontakt 11. Kladny pol elektrického zdroje je veden
pouzdrem hadice, ke které je pripdjen zdporny vodilZ.

Kontakt propojuje napét{ atejnosmérného proudu na zdpalku pyropatrony. Kontakt se
sk1l4dé4 z tZlesa, vlastniho kontaktu a prufiny.

Védlec je upevnén v objimce dv&ma koliky. Kolik se sklddéd z d¥fku, na jehoZ konci je
pohyblivé4 zardika a na druhém je krouZek.

Kinematika zémku (obr. 42) slouZi{ k automatickému odemykén{ a zamykén{ nosného héku
pfi shozu a zavddovéadn{ pumy. Kinematikes zdmku se sk14d4: z nosného héku 31, jehoZ horni ra=-
meno je t¥menem spojeno s opérnou pékou 29. OpSrné péka 29 je voln¥ nasazena na ose 13 a opi
ré se o plo¥ku uzamykaci pdky 27. Uzamykac{ pdka 27 je na ose 14 zaji3téna 3roubem 28,

Spodni vystupek uzamykaci péky 27 je tla¥en nahoru pouzdrem 26 (uvnit¥ pouzdra je pru-
%ina 32), které je v klouzétku 23 a horni rameno zapadd do dré&¥ka v hlavnové &dsti komory 6.
Zébér pék 27 a 29 se kontroluje otvorem ve stén& objimky.




Pri montdzi zamku
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Obr. 40, Zavé3en{ pum na zdvisniku MBD-2-67U

1l - vicezédmkovy nosnikovy zédvEsnik MBD2-6T7U; 2 - kiffdlovy zédvésnik BDZ-60=21D; 3 - piedni doraz; 4 = kolikovy
J; 7 = kolikovy apo.j;hmo
t-

spoj; 5 = dfik mechanismu blokovéni a signalizace v zémku zAvésniku; 6 - kolfikovy spoj
8 = zédmek; 9 - zadn{ doraz; 10 - ovléddaci kolik vypima¥e skupiny relé v zédvEsniku BDZ-60-21D; 11 - puma o

nosti 100 kg
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Obr. 41. Vicezémkovy nosnikovy zdvéanik MBD-2-6T7U

1 - prednf aerodynamicky kryt; 2 =- krytka otvoru; 3 - trubke pro umf{stin{ MBS-66; 4 - mechanismus MBS-66; 5 = zémek; 6 ~ predni
doraz; 7 - kolikovy spoj; B ~ zé&v&sné oko; 9 - hlavice pro zapnuti MBSVN-57 zémku ki#fdlového zdvésniku; 10, 18 - zdvitové pouzd-
ra pro upevn®ni bloku MPI, MVN; 11 - zadn{ doraz; 12 - zard¥ka; 13 - hlevice pro stlafeni koncového vypinale kfidlového zdvEsniku;
¢ - Zroub pro zaji3téni dorazu; 17 - zadni serodynamicky kryt; 19, 22 = konzola pro monté% bloku MPI,

14 - ksbel; 15 - dorsz; 1
MVN; 20 - blok MPI, Mvﬁ; 21 - Broub pro upevn&ni bloku MPI, MVN; 23 - oznaleni; 24 - konzola pro montd% zdmku; 25 - uchytka;
n&ni MBS-66; 28 - konzola pro montd% zémku a MBS-66; 29 - zémek; 30 - otvor v aerodyna-

26 - silovy nosnik; 27 - matice pro ugev
mickém krytu pro zavedeni kabeld EPU do mechanismd MPI; 31 - blok BI-3u
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K udrfovéni komory 6 wve vychozi poloze a ke znemoZn&ni jejfho samovolného pohybu v dis=-
ledku pfetfZfeni, kterdé vznikajf za letu, jsou v zémku hlavni a doplnkové zaréZky.

Hlavni zaré¥ka 2 s vratnou pruZinou je pomoci Zepu 4 spojena 8 tdhlem 25. Na téhlo 25
Jje nasunuta pru%fina 24, pod udfinkem sily této prufiny zapadd ozub zardfky 2 do dréZky komo=-
ry 6. Doplnkovéd zardfka 5 zapadd do dréiky komory 6 shora a pritla¥uje se pfitlaZnou deskou,
Pohyb zardZfky a desky je omezen omezovacim t¥menem 3,

Cinnost zémku

PFi pfivodu proudu z palubni af{t® na kontakt 11 (obr. 43) zévéru, je iniciovand pyro-
patrona PPL. Plyny, které se pfitom vytvor{ jsou vedeny kandlem 5 komory 6 do vdlce 4, kde
pisobi tlakem ma pist 3 a komoru 6. Kdy? dcséhne tlak tekové hodnoty, pri které se uvede
v &innost kinematika zémku, zane se komora 6 pohybovat ve améru od kolena B védlce 4 a bu~
de se pohybovat do té doby, dokud svymi vystupky nenarazi na &elo kruhového vybréni 16 vél-
ce. Komora 6 pritom za sebou vlele zardfku 2 (obr. 42) a uzamykaci pdku 27, soufasnd se zve-
d4 nahoru doplnkovd zardika 5. PPi pohybu zard¥ky 2 se stlafuje pfedsuvnd prufina. Uzamyka=-
ci péka 27 se pootdl{ na ose 14, vyjde ze zédb&ru s opdrnou pékou 29, Nosny hék se vlivem
plisobeni hmotnosti zav&3eni{ pumy pootodi.

Tlak plynd je v tomto okamZiku tak velky, Ze umo¥nuje pfstu 3 (obr. 43) silou odmrd-
tit pumu, kterd se uvolnila s nosného héku. Puma je shozena po odemdeni zdmku, stlafend vrat-
né prufina zardZky 2 (obr., 42), jeZ se opiré o pevnou osu 12, se rozpinéd a pfitom vrac{ za=-
réZku 2 a komoru, kterd je s nf v z#béru, do vychozi polohy. Do vychozi polohy se vraci ta-
ké zardika 5. Uzamykaci péka 27 se vlivem pisobeni pruZiny 32 pouzdra 26 pooté¥{ na doraz
svym hornim ramenem o Sroub 18 a taktéZ zaujimd vychozi polohu. Nosny hdk 31 zilstévéd v odem-
gené poloze. PPi nouzovém shozu je &innost zémku stejné,

K odpojeni komory € od zdémku, je tfeba presunout téhlo 25 dolfl. PPitom se ozub zardi-
ky 2 vysune z dré¥ky. PootoZenim komory 6 o 90 © v libovolném smiru a jejim posunem vzad
se komora rozpoji s hornim koncem uzamykac{ péky 27. Kdy% se zémek odemyké ruéné, pomoci

specidlniho klife, pootd€i se osa 14. PFitom se uzamykaci péka 27 vysune ze zébéru s opérnou
pékou 29 a zémek se odemkne.

Systém pro ovlddén{ zapalovadd pum

Na vicezémkovy nosnikovy zévEsnik se mohou zaviSovat pumy, jeZ jsou opatfené zapalova=-
¢i s mechanickym a elektropyrotechnickym zaji%ténim. Zapalovade se ovlédda ji mechanismy MVN-66
(= mechanickym zaji¥tdnim) a MPI-155 (s elektropyrotechnickym zajidt&nim), které jsou umis-
téné ve dvou blocich na &tyF specidlnich konzolédch ve stifedni &ésti nosniku z&v&sniku,

Oba bloky jsou priSroubované Zrouby 21 ke konzolém, namontovanym zleva a Zprava na
nosnik zav&sniku.

Blok se sklédé z t&lesa 1 (obr. 44), ve kterém jsou dva mechanismy MPI-155 (4) a dva
mechanismy MVN-66 (1C). K t¥lesu 1 je 3rouby 6 prfiSroubovanéd vidlice kol{kového apoje 2RM22
(7), ke které je uvnit# bloku pripdjen kabel 5. Kabel 5 Je objimkami 2 upevn®n k horni &da-
ti t¥lesa. Vodife kabelu 5 jsou pfipojené k mechanismim MPI-155 a MVN-66. Zédporny vodi& ka-
belu je veden na sb&rnici 9, kterd je upevniné v t&lese 1 bloku. T&leso bloku je zakryto
krytkou 12 a mé zdola otvory pro zavdddnf{ kulidek EPU zépalovadl pum. KuliZky se zavaddjf
pfi otevfenych krytkdch 12, Na ka?dé krytce 12 je zémek, ktery slouf{ k uzavirén{ bloku.

Ochyty slou’{ ke znemoZnsni rozkyvéni pum, zavéSenych na zdvisniku., Na vicezdmkovém
nosnikovém zdvésniku jsou &tyFi dvojice udchytd: dvd dvojice prednich a dvd dvojice zadnich
(Oh_ro 41)0 3 5

Ochyt se sklédd z vidlice a dvou ramen.
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Obr. 42. Zémek MBD=2-67U

1l - deska; 2 - zaré¥ka; 3 - t¥men; 4 - %ep; 5 - zard’ka; 6 - komora; 7 - zajistovaZ; 8 - matice; 9 = zévér; 10 - kolfk; 11 - ob-
jimka; 12 - ose; 13 - osa; 14 - osa; 15 = osa; 16 - pouzdro; 17 - matice; 18 ~ Zroub; 19 = pouzdro; 20 -~ tlumi&; 21 - osa;

22 =~ 3roub; 23 - klouzdtko; 24 - pru¥ina; 25 - tdhlo; 26 - pouzdro; 27 - uzamykaci péka; 28 - droub; 29 - opdrnd péka; 30 ~t¥men;
31 - nosny hék; 32 - pru¥ina; 33 - matice; 34 - pist; 35 - védlec; P - dré¥ka pro klfn; 36 ~ zard¥ka
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Cbr., 43. Pyrotechnicky uzel zdmku MBD-2-6TU
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1 - patice; 2 - matice; 3 - pist; 4 - vélec; 5 - kandl; 6 - komora; 7 - zajistova¥®; 8 - matice; 9 - izoldtor; 10 - zévér; 11 - kon-

takt; 12 - tdleso; 13 - vystupek; 14 - objimka; 15 - dréZka; 16 - kruhové vybrani
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Na vidlici je podélnd dréZka, do které zapadé zard’ika, kterd drZf vidlici proti pooto-
ceni okolo podélné osy.

Ve vnitfnim primdru vidlice je zdvit. Uchyt je v konzole upevnin zévitovym kolikem,
na ktery je na3roubovand matice, matice je na zdvitovém kolfku zakolfkovand. Na zavitovy
kolik je nasunuta pruZina.

Blok intervaldt BI-3M je urSen k vysfléni impulsi stejnosmérného proudu k pyropatroném
pro shoz pum.

Blok intervald tvoi{ konstrukce, kterd je namontovend na textolitové desce. Do obvodu
bloku patf{ tranzistor, tyristory, dioda, stabilivolt, transformétor, odpory a kondenzétory.

Viechny sou¥éstky bloku jsou mezi sebou spojené elektrickymi vodiZi. Spojeni s elekt-
rickym obvodem vicezémkového nosnikového zéAvEsniku je provedeno pfes péjeci ofka.
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Obr. 44, Blok mechanismd MPI-155 a MVN=66

1 - té&leso; 2 - obji - Zrouby; 4 - mechanismus MPI-155; 5 ~ kabel; 6 - 3roub; 7 - ko=
likovy spoj 2RM22B10 Vl {vzﬂl;ce}, 8 -~ podloZka; 9 = abérnlce- 10 - mechan;smua HVN-SS
11 - krou%ek; 12 -~ krytka; 13 = 3roub

Mechaniamuas MBS-66 (obr. 45) slouZi k ovlddéni obvodld blokovéni a signalizace elekt=-
rického obvodu vicezdmkového nosnikového zdvésniku. Mechanismus je upevndn ke konzole pomo=-
ci trubky a matic.

Mechanismus MBS-66 se skld4d4 z t&€lesa 3, uvnit? kterého jsou upevn&né Etyfi mikrovy-
pinade 2 a vdlec 9. TEleso se zakryvé krytkou 1. Ve vdlei 9 se pohybuje dffk 12, ktery je
ovlddén zavé3endu pumou.

Uvnit? df{ku je vedeni a dv& spirdlové pruZiny 7 a 8. Zardiky vn&j8{ pruZiny tvori pod-
loZka 11 a pouzdro 5. Zard?ky vnit#n{i pru¥finy 7 tvo¥{ podloZka 11 a pfiruba vedeni 10. Vede-
nf 10 je spojeno s destidkou 4.

PPri stladeni dfiku se pruZiny 7 a 8 stlafuji. Vliivem plsobeni sily pruZiny 7 se vede-
ni 10 pohybuje nahoru a plsobf pfes destifku na mikrovypinale 2, které se pfepnou. P*i uvol=-
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nén{ tlaku na dfik se viechny &dsti mechanismu vraceji do wvychozi polohy. Z&vEsné uzly vice-
zémkového nosnikového zévEsniku se sklddaji ze dvou zdvésnych ok 8 (obr. 41), pfedniho 6 a
zadniho 11 dorazl a ¥tyr zardfek 12. Zdvdsné oko se sklédéd z vlastniho zédvésného oka, pouzd=
ra, kulidkového loZiska, &{i8ky, matice, kolikd a krouZku.

8{8ka tvor{ zdkladnu uzlu a jejf koncovka je opatfena zdvitem, jehoZ prostfednictvim
se zdv¥sné oko upevnuje k zév&sniku, Z vnit¥n{ strany profilu nosniku je pri¥roubovand vloZ-
ka, kterd zabezpefuje upevnéni zévésnych ok. Pouzdro je udrfevémo v ¥{Bce dvaceti jednou ku-
ligkou a pfi jeho otéleni za Zestihran se z&v&sné oko pohybuje ve svislé rovind.

Pohyb zévE&sného oka je omezen koliky, které jsou vloZené do jeho pedélnych dré%ek a do
dréZek &1i8ky. Proti vypadnuti jsou kuli¥ky dr¥ené kroufkem.

Pfedni 6 (obr. 41) a zadni 11 dorazy tvoi¥{ doplnkové upevnini ¥ésti vicezémkového nos-
nikového zdv&sniku. Dorazy zapadaji do vybrédni v pfislusSnych dorazech k¥fdlového zévéaniku
letounu. Na vicezdmkovém nosnikovém zdvEsniku MBD-2-67U je upevnina hlavice 13, kterd slou=-
21 ke stlaeni dfiku koncového vypinade na kifidlovém zdvEsniku BDZ-60-21D,

B & ® @~ T oW o W R

Obr. 45. Mechesnismus MBS-66

1 - krytka; 2 ~- mikrovypinale; 3 - téleso; 4 - destika; 5 - pouzdro; 6 -~ otvor pro upevnd-
ni; 7 = prufina; 8 - prufina; 9 - védlec; 10 - vedeni; 11 - podloZka; 12 - d¥ik

. Ovlddaci systém shozu a jiné zétdle

Ovlédavi systém shozu pum a jiné zét&Ze je elektricky, napdjeny z palubni elektrické
sit& letounu napdtim +27 V. Systém zabezpefuje takticky shoz pum na "ostro®, nouzovy shoz
pum na "ostro" i na "slepo", signalizaci zav&Sen{ pum a pfepnut{ na "ostro" a takté? bloko=-
véni soufasného shozu zét&%e s druhych zdvisnikd (po dvojicich, s vnit¥nich nebo vné j8ich)
v pfipadé semovolného shozu zdté%e s jednohe zévdsniku. OvlAdaci systém kromd toho umoZnu je

vysléni proudového impulsu k'pyrotechnickému zajidtovadi zapalovald pum s blokovédnim a% do
uplného otevifeni nosnych hékd zémku.

Elektricky ovlddaci systém shozu pum se skl4dd z t&chto &dst{ a zaffzeni:
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- elektromagnetického spousfového mechanismu se dvEma vinutimi, taktickym a nouzovym
(v zémku DZ-57D vZech zéviésnikd);

- elektromagnetu mechanismu "Ostré-Slepd" (VN), v zémku DZ-57D v3ech zév&snikl;

- mechanismu blokovénf a signalizace (MBS), v zémku DZ-57D v3ech zdvdsanfkl;

-~ mechanismu pro vysildni impuled (MPI), 3 kusy v kaZdém zdvEsniku;

- ovlédaciho zafizeni:

a) rulnfho, které je v kabin® letounu (sutomatické jistife sité, pFepinale, tlafitka);

b) automatického (relé pro zapnuti obvodd taktického shozu pum);

- svitelné signalizace v podob& signédlnich Zdrovek v signalizainim tablu. Spojeni
elektromechanismd zdmku DZ=57D a mechanism® pro vysiléni impulsd vdech z4v&anikd s palubni-
mi elektrickymi ovlédacimi obvody je provedeno kolikovym spojem SR32PK10NGl, ktery spojuje
zédvéanik s instalaci v k#{dle letounu.

Zatizeni pro ovlédéni a signalizaci

Rozmist&n{ ovlddacfho zaFfizen{ a signalizace v kabin¥ letounu je znézorndno na obr, 68,
69 a T0.

Na avislém zadnim panelu pravého pultu jsou umistény:

- automaticky jistid sft& AZS-5 "Tla&itko stielby” 45P. Pies n¥j je propojeno napéti
palubni sft® do obvodu bojového tlaZftka a na vinuti relé pro ovlddéni shozu pum;

- automaticky jisti¥ s{t® AZS-15 "Takticky shoz 1-2" 37P. PFes n&j je propojeno napé-
t{ palubni sit& do ovlddaciho obvodu taktického shozu pum, které jsou zavéSené na vnit¥nich
zédvésnicich;

- automaticky jisti& sf{t® AZS-15 "Takticky shoz pum 3-4" 47P. Pfes n&j je propojeno
napst{ palubni s8{t& do ovlddaciho obvodu taktického shozu pum, které jsou zaviSené na vndj=-
Z1{ch zdvéanicich;

- automaticky jistil s{t& AZS-20 "nouzovy shoz pum, RS, APU. Nouzové odpdleni SS" 23P.
Pfes n&j je propojeno nap8ti palubni si{té do obvodu nouzového shozu pum;

- automaticky jisti& s{t& AZS~5 "Signalizace zdt&Ze™ 22P, pro pifivod napdti k signél-
nim #drovkdm signalizace zavédeni zdtdZe.

Na piistrojové desce Jjsou umistény:

-~ tladitko "Nouzovy shoz vné& )81 zdt&%e" (Avar. sbros podvesok vn&3nych) 27P, sloui{i
kX pfivodu nep¥t{ +27 V do elektromagnetickych spousfovych mechanismi z&mk® vnéjSfich zdvdsni-
kd; :

= tladitko "Nouzovy shoz vnitini zd4t&Ze" (Avar. sbros podvesok vnutrennych) 24P, slou~
#{ k pfivodu nap&t{ +27 V do elektromagnetickych spoudfovych mechanism8 z&mkd vnitfnich zé-
vésanikd,

Na stfednim Stftku pod pFistrojovou deskou jsou umistény:

= vypinal ZVG-15K "Takticky shoz" (Taktifeskij sbros) 48P, slouZi k zapnut{ a vypnuti
obvodd taktického shozu pum a obvedd mechanismd "Ostré-Slepé";

- %ervend signdlni Zdrovka "Ostré"™ 41P, signalizuje polohu mechanismd "Ostré-Slepé”
na "Ostra®;

- zelené signdlni Zdrovky "Zav&3end 1 vnitfni", "ZaviZend 2 wvnit¥ni", "ZaviSend 3 vn¥j-
5{", "Zavi%end 4 vn&ji3{", v tablu 225, Zérovky signalizujil zav&Seni zdt&Ze (pum, odpalovacich
zafizen{) na zdmtich zdvdsniki,

Na hornim levém 3titku nad pifistrojovou deskou je umistén:

- vicepolohovy pfepina® volby druhu zbran®# 19P. PFi Zinnosti s bombardovaci vy¥zbroji
musi byt prepinad v jedné z t&chto poloh: "B 1-2", "B 3-4", "B 1l-4",

Na t{dic{ pédce letounu jsou umistiny:

- bojové tlalitko 13P, tladfitko slouZ{ pro ovlédéni v3ech druhd vyzbroje, kromé kand-
nu;
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- tlaiftko stPelby 197P, slouif k ovlddén{ stfelby z kanonu G3-23.

4. Ginnost elektrického ovlédaciho systému shozu pum
(obr. 46)

Pfed zahdjeni{m bombardovéni muaeji byt zapnuty tyto automatické jistile sité:

- "Tladitko stielby" 45P;

- "Nouzovy shoz pum, RS, APU. Nouzové odpdleni SS" 23P;
- "Takticky shoz 1-2* 37P;

- "Tgkticky shoz 3-4" 47P;

- "Signalizace zdt&¥e" 22P;

- "Napdjeni zatdZe 1-2, UB, MED".

Pro &innosat zemdfovade v reiimu bombardovdni musi byt pfepinad "Gyro=S5" na hlavé za=-
méfovade prfepnut v poloze "SS" a pPfepinal "S-B" na konzole hlavy zam&fovale v poloze "B",

Vicepolohovy pfepina& volby druhu zbrané musi byt pfepnut do jedné z téchto poloh:

- "B 1-2" pro shoz pum 8 vnitfnich zé4vdsnikd &. 1 a &, 2;
- "3 3-4" pro shoz pum s vn&j3ich zAvEanikd &. 3 a &. 4;
- "B 1=-4" pro shoz pum se v3ech &tyF zdv&sniki,

K provedeni taktiékého bombardovdni je tieba zapnout vypimal taktického shozu 48P, ten-
to vypina¥ musi byt taktéZ zepnut pfi nouzovém shozu pum na “"ostro". Kdy% je tieba shodit pu~
my na "slepo™, musi bft vypina& 48P vypnut.

KdyZ jsou pumy zavéSend piimo na zémky DZ-57D zdévdsnikd &. 1 a &, 2, zlstdvé koncovy
vypina& KV pro zapnuti skupiny relé zdv&sniku vypnut, relé Rel, Re2 a Re3 zév&snikd jsou bez
napsti. Mechanismy MPI a vinuti zdmkd& DZ-57D budou pfimo pfipejené k ovlddacim obvodim bom=-
bardovédni, avS8ak uvnit# zdvEsnikd budou ovlddaci cbvody uzavieny pfes rozepinaci{ obvody re-
1€ Rel, Re2, Re3. ) :

Kdy% je zavdSen vicezdmkovy nosnikovy zévésnim MBD-2-67U, tla¥i t&leso vicezémkového
nosnikového zév&sniku na d¥{k mechanismu blokovéni a signalizace zémku DZ~57D pfes kontakty
3=-4 tohoto mechanismu MBS se pfipravuje k &innosti automaticky systém soculasného shozu.

Specidlni vystupek vicezémkového nosnikového zdvésniku zvedd ovlddaci dF¥ik koncového
vypinade KV ki{dlového zévEsniku, koncovy vypinal se zapne a avymi sepnutymi kontekty 3-4
pfipravuje obvod k napédjeni relé Rel, Re3 zdvé&sniki.

Pri zapnuti automatického jistide sité "Napdjeni zdt&Ze 1-2, UB, MBD" 7P je napdjenc
vinut{ relé Rel, Re3 zdévésniki &, 1 a &. 2, obvodem:

- automaticky jisti& s{tZ 7P, svorky 10 spoje 3R~55 zav&snfkd, kontakty 3-4 koncového
vypinafe, vinut{ relé Rel a Re3, svorky 9 spoje SR-55 - zéporny pél.

Kdy% sepnou relé Rel a Re3, nastane:

- rozepnutim rozepinacich kontaktd 1-2, 7-8, 13-14, 16-17 relé Rel a kontaktd 1-2, 7-8
relé Re] se rozpoji obvody napdjeni a odpdleni raket;

- rozepnutim rozepfnacich kontaktd 4-5 relé Re3 se odpojuje zéporny pol, ktery je pro-
pojovany pfes MBS zdmku DZ-57D k Zédrovce signalizace zdtE%e a sepnutim jeho spimscich kon-
taktd 2-3 se pfes svorku 12 spcje zdvEsnikd propojuje na tutéZ Zérovku zéporny p6l z paralel-
né zapnutych koncovych vypina®l zdvdsniku MBD-2-6TU (kdyZ jsou na ném zavidené pumy);

- gepnutim epinacich kontaktd 14-15 relé Rel je pfipraven obvod nouzového shozu pum
na "ostro";

- rozepnutim rozepinacich kontaktd 4-5 relé Rel se rozpojuje cbvod pro zapnut{ vinuti
taktického shozu zémku DZ-57D a sepnutim spinacich kontaktd 2-3 relé Rel se priprawvuje obvod
pro zapnuti{ taktického shozu pum se zdvésniku MBD=-2-67U;
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- rozepnutim rozepfinacich kontaktd® 10-11 relé Rel se rozpoji obvod mechanismi "Ostré-
~Slepd" a MPI zémku DZ-57D a sepnutim jeho spinacich-kontaktd 9-8 se pPiprav{ zapnut{ téch-
to obvodd zdvEsniku MBD-2-67U;

- sepnutim spinacfich kontaktd 11=-12 relé Rel se pPfipravuje obvod pro zapnuti relé Re2
pro nouzovy shoz pum se zsivEdsniku MBD-2-67U na "ostro”.

Cinnoat elektrického obvodu signalizace zgv&Senf pum

PFi zav&fen{ pum tla¥{ t&leso pumy na d¥*{k mechanismu blokovéni a signalizace (MBS)
a zatladf jej nahoru. Df{k svymi kontakty 1-2 uzavird zdporny obvod signalizace, kontakty
4-3 uzavird zdporny obvod elektromagnetického spudt&ni zdmku, pFipravuje tak ovléddaci obvod
nouzového shozu pum k &innosti a rozepnutim kontaktd 6-5 blokuje obvod soufasného shozu.
Pfi zapnut{ automatického jistile sf{t® "Signalizace zdt&Z¥e™ 22P je propojeno napidtf +27 V
k signdlnim Zérovkdm "ZavéSend 1 wvnitfni®, "Zav&Send 2 vnit¥ni", "ZaviBend 3 vnd ji¥{", "Zavi~-
Send 4 vnd ji{" obvodem: automaticky jisti¥ sft& "Signalize > z4t&Ze", signdlni Zérovky zavé-
Seni z4t8%e, svorky 11-10 (8-7, 17-16, 14=-13) relé 25S, k¢::. kty 2=-1 relé 72P a 73P pro ob-
vody vnéj31 zdt&Ze, kontakiy 2-1 (5-4) relé 42P (pro obvody vnitifni zdt&Ze) nebo 2-1 (5-4)
relé 43P (pro obvody vmndjS8f z4t¥Ze), svorky 1 spojd SR-32, sepnuté kontakty 1-2 MBS a zépor=-
ny pol. Kdy% jsou na vnit¥nich zdvdsnicich zavidené vicezémkové nosnikové zavdaniky MBD-2-67U,
je zdporny pol propojen k signdlnim Z4rovkém zavi3en{ zdtd%e timto obvodem: zdporny pol, kon=-
cové vypinele zaviSeni pum a MBD V9 a% V12, svorka 12 spojd MBD, kontakty 2-3 relé Re3 v ki*{d-
lovém zdvEenfku, svorka 1 spoje SR-32 a ddle stejnym obvodem.

Signédlni Zéfovky se rozsviti a sviti do té doby dokud budou zaviSené pumy. PFi shozu
pum se dfik MBS vlivem pisobeni sfly pruZiny vysume, kontakty 1-2 MBS se rozepnou a signél-
ni Zdrovky zavéSeni pum zhasnou. KdyZ je zav&Sen MBD-2-67U, tak se pfi shozu pum vypinaji
koncové vypinale V9 aZ V12, rozpoji se zdporny obvod a signélnf Zérovky zav&3eni pum zhasnou,.

finnost elektrického obvodu pri taktickém shozu pum

I. Na wvnit¥nich ki*{dlovych zdvdsnicich jsou zavilené MBD-2-67U, zatf{fené &tyfmi pumami
a na vnd j8ich kf{idlovych zdvEsnicich je zaviZSeno po jedné pumé,

Pro taktické bombardovéni musejf{ byt zapnuty v3echny vySe vyjmenované automatické jis=-
tide sit® a vypina& "Takticky shoz" 48P,

PFri jeho zapnuti nastane:

1. Napst{ palubni sitd je propojeno na svorky 9 spoji ZR-32 vZech &tyf kiffdlovych zd=-
visnikd obvodem: setrvaZnéd pojistka 97P (IP-15), kontakty 3-4 vypinafe 48P, svorky 9 3R-32.

Ze svorky 9 je napsti vedeno:

a) ve vnitPnich kff{dlovych zévésnicich - do vinut{ elektromagnetu mechanismu "Ostré-
-Slepé"” zémkd DZ-57D, kterd majif privedeny zdporny pol pfes svorku 8 a na kontakty koncové-
ho vypinade MPI. Mechanismus MVN se zapne na "ostré”;

b) pres spinaci kontakty 9-8 relé Rel, svorku 24 spoje zdvdsnikd - na vinuti elektro-
magnetd mechanismd MVN vicezédmkovych nosnikovych zév&snikd MBD-2-6TU = zéporny pol a takté¥
na koncové yypinéée-VB a¥ V8 mechanismd MPI. Mechanismy MVN vicezémkovych nosnikovych zdvés-
nikd MBD-2=67U jsou zapnuty na "ostré"; _

_4 spinascimi kontakty 11-12 relé Rel - do vinutf relé Re2 (které mé propojeny zdporny
pol #8poleln& s relé Rel a Re3 pres svorku 9 zévEsniku). Relé Re2 sepne, rozepnutim svych kon-
taktd 1-2 odpojuje nouzové vinut{ zdmku DZ-57D od tlaZitka nouzového shozu 24P a sepnutim
svych kontaktd 2-3 pfipojuje k tomuto tlafftku pfes kontaskty 15-14 relé Rel obvod nouzového
shozu pum 8 vicezémkového nosnikového zdvBaniku MBD-2-67U,

2, Je privedeno nap&tf{ palubn{ s{td k signédlni Zérovce "Ostr4" 41P stejnym obvodem
pFrs rozepinaci kontakty 7-8 relé 39S (relé kontroly Z&rovek). Signélni Zérovka se rozavitd,
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0% svédZf o tom, ¥e je zapnut vypinal taktického shozu a zapnuty mechanismy MVN zémkd, tj.
pumy jsou pripravené ke shozu na "ostro".

3. Pres automaticky jisti& si{t® "Takticky shoz 1-2 (37P) a kontakty 1-2 vypinale 48P
je propojeno napiti palubni sit® na kontakty 2 a 5 relé 91P, kde bude pPfipraveno do okamZi-
ku stlafeni bojového tladfitka a sepnuti relé 91P.

4, Pfes automaticky jistil sf{td "Takticky shoz 3=-4" 47P a kontakty 5-6 vypinale 48P
je propojeno napiti palubnf{ sit® na kontakty 2 a 5 relé 92P, kde bude pifipraveno do okam-
%2iku stlaZenf bojového tladitka a sepnuti relé 92P,

Napst{ na kontakt 12 vicepolohového pifepinafe 19P je proveden stlafenim bojového tla=
Zitka 13P obvodem: automaticky Jjisti& s{t® "TlaZitko stPelby” 45P, kontakty bojového tlalit-
ka, kontakty prepinae "S-B" konzoly hlavy zam&éPfovafe 75P, kontakt 12 vicepolohového vypima-
&e 19P.

Dal3{ prichod proudu zévisi na poloze vicepolohového vypinade.
Kdy¥ je vicepolchovy prepinal 19P v poloze "B 1-2", je ze svorky 1 vicepolohového vy-

pina%e 19P propojeno napit{ do vinut{ relé 91P, které mé& pripojeny zdporny pol. Relé 91P sep-

ne a sepnutim svych spinacich kontaktd 2-3 a 5-6 propojf napdt{ (které bylo pfipraveno) na
svorky 6 spojd 5R-32 zévEsnikd &. 1 a &, 2, tj. do obvodu taktického shozu pum,

Kdy% je vicepolohovy prepina& 19P v poloze "B 3-4", je ze svorky 2 vicepolohového pfe=
pina%e propojeno napstf do vinuti 92P, které mé pripojeny zdporné pol. Relé 92P sepne a sgp-
nutim svych spinacf{ch kontaktd 2-3 a 5-6 propoji nap¥t{ (které bylo pfipravenc) na svorku 6
spojd 3R-32 zévEsnikd &. 3 a ¥. 4, °

Kdy%Z je vicepolohovy pfepinal v poloze "B 1-4", je z jeho svorky 3 propojeno napdti

do vinut{ relé 93P, které mé pripojeny zéporny pol. Relé 93P sepne a sepnutim svych spinacich
kontaktd 2-3 a 5-6 propojf napit{ do vinut{ relé 91P a 92P, kterd maji plipojeny zéporny pol.

Ob% relé (91P a 92P) sepnou. Sepnutim svych kontaktd 2-3 a 5-6 (91P a 2-3 a 5-6 (92P), pro-
poji sou¥asn® napdti na svorky 6 spojh v3ech ¥tyF zdvEsnikd. ;

Déle je nap¥ti propojeno pres svorky 6 spoje 5R-32 zévisnikd &. 1 a &. 2, kontakty 3=2
relé Rel na svorky 28 spojd zévEanikd BDZ a MBD, Ze svorky 28 spoje 51 je napit{ propojenc
ptes diodu D1 na svorky O a 2 bloku BI-3M. Blok zahdji vys{léni napifovych impulsd. SouZas-
né je napéti propojeno pies odpor Rl a sepnuté kontakty koncového vypinafe V4 k zdZehu py-
ropatrony E4. Dojde ke shozu pumy s levého pfedniho liZka vicezdmkového zdv&sniku. Pak ze
svorky 5 bloku BI-3M pifes kontakty koncového vypinale V1 je propojen impuls na pyropatronu
El. Je shozena puma se zadniho pravého liZka vicezdmkového zdvEsniku.

V disledku shozu dvou pum se piepnou koncové vypinade V1, V5, V4, V8. P¥i zapnut{ kon-
cového vypinade V1 pfipoj{ se vystup (svorka 5) bloku BI-3M k obvodu zd¥%ehu pyropatrony E2
a odpoji se od obvodu zdZehu pyropatrony El.

Sepnuti koncovych vypinald V5 a V8 zabezpefuje prfivod napét{ ze svorky 24 spoje 51 do
mechanismu MPI prvniho a &tvrtého zdvdsného uzlu vicezémkového zdvésniku,

V ddsledku sepnuti koncovych vypina®d V4 se rozpoji obved pfivodu napit{ k pyropatro=-
n& E4.

Nédsledujici impuls z vystupu bloku BI-3M je veden pFes kontakty koncovy¥ch vypina&d V1
a V2 a zabezpeli &innost pyropatrony a shoz pumy s pravého piedniho 1ld%ka vicezdmkového nos-
nikového zévésniku. V disledku toho dojde k prfepnuti koncovych vypina¥d V2, V6 a V10 a ke
shozu pumy s levého zadniho 1ldZ%ka vicezémkového nosnikového zévisniku.

PFi odd&leni pumy se rozepnou kontakty koncovych vypina&ld V9 a% V12 a po shozu poasled-
ni pumy se rozpoji zéporny obvod signélnich Z4rovek "Zavi3ené 1 vnit¥ni", "ZavéSend 2 vnit¥-
ni". Signélni Z4rovky zhasnou, coZ svZd&{ o tom, %e byly shozeny v3echny pumy se zévEsniku
MBD=-2-6T7U.

Privedené napit{ ne svorky 6 spojd 3R-32 &. 3 a &. 4 postupuje do vinut{ taktického
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shozu zémkdl DZ-57D zavésnikd &. 3 a &. 4, pumy jsou shozeny na "ostro", zhasnou signédlni
2drovky "Zavé&3end 3 vndj3{i", "ZavdZend 4 vnsjsi".

II. Na v3ech zdvésnicich je zavé3ena jedna puma.

Pro taktické bombardovéni je t¥eba zapnout viechny automatické jistiZe sftd pro ovlé-
déni shozu pum, které jsou vy3e vyjmenované a také vypima¥ "Takticky shoz" 48P,

Pri jeho zapnuti je pfivedeno nap&ti:

- z automatického jistide sité'"Takticky shoz 1-2" 37P pfes spinaci kontakty vypinale
48P 1-2 na kontakty 2 a 5 relé 91P, kde bude nap®ti pfipraveno;

- z automatického jistife s{t& "Takticky shoz 3-4" 47P pfes spinaci kontakty 5-6 vypi-
na%e 48P na kontakty 2 a 5 relé 92P;

- ze setrva®né pojistky IP-15 97P pres spfnac{ kontakty 3-4 vypinaée 48P t¥emi obvody:

a) pres kontakty 7-8 relé 395 pro kontrolu Zérovek, k signdlni Zérovce "Ostré" 41P,
kterd mé pripojeny zdporny pol a rozsviti se;

b) pfes svorky 9 apojﬁ'33-32 do vinuti elektromagnetu mechanismd MVN zédmkd DZ-57D zé-
vEsnikd. Zéporny pol je pripojen pFes svorku 8 spoje 5R-32 a elektromagnet "Ostré-Slepé" sep-
ne a pékami zémku mechanismu "Ostré&-Slepd" bude dr¥en krouZek drdtd UVP-IS, jeZ zajidtujf
vrtulky zapalovad® a péky zémku se pfi shozu pumy neodjistf, &im# zaji¥fuj{ p&d pumy bez dré-
td a v disledku toho odji%t3n{ vrtulek (na "ostro™);

- pfes stejnou svorku 9 spoje 3R-32 je propojeno napit{ na kontakty koncového vypina-
%e, ktery slouZi k zapnuti MPI v zévEaniku pFfi otevieni nosnych hdkl zémku DZ-57D, napdti
zlastane na kontaktech pfipravené.

Nyni jesou obvedy zcela pfipravené k taktickému bombardovéni,
Takticky shoz pum se provdd{ stlalenim bojového tladitka 13P.

Pfitom je propojeno napEti palubni sit& z automgatického jistife sfté "Tladitko stiel~-
by" 45P pres kontakty bojového tlaZitka 13P, kontakty prepinafe "S-B" konzoly hlavy zaméfo-
vafe 75P na svorku 12 vicepolohového pfepinale 19P,

Dal3f{ prichod proudu zévisi na poloze vicepolohového piepinale 19P,
Je-1li v poloze "B 1l-2":

- je napéti vedeno ze avorky 1 vicepclohového pfepinafe 19P do vinut{ relé 91P, které
mé pripojeny zéporny pol. Relé 91P sepne a svymi spimacimi kontakty 2-3 a 5-6 propoji na nich
pfipravené napit{ na svorky 6 spojl 3R-32 vnit¥nich zdvdanfkd &, 1 a &, 2,

KdyZ Jje vicepolohovy pfepinad 19P v poloze "B 3-4":

- Je napdti vedeno ze svorky 2 vicepolchového pfepinale 19P do vinuti relé 92P, které
mé pPipojeny zdporny pol. Relé 92P sepne a svymi kontakty 2-3 a 5=6 propoj{ na nich piipra-
vené napst{ na svorky 6 spojd 5R-32 vn¥j&fch zdvisnikd &. 3 a &. 4.

Kdy? je vicepolohovy prepihad 19P v poloze "B 1-4":

- Je napdt{ vedeno ze svorky 3 vicepolohového pifepinale 19P do vinuti relé 93P, které
mé pifipojeny zdporny pél. Relé 93P sepne a svymi spinacimi kontakty 2-3 a 5-6 propoj{ napi-
t{ z vicepolohového pfepfnale do vinut{ relé 91P a 92P, které maji pfipojeny zdporny pol a
svymi spinacimi kontakty 2-3, 5-6 (91P a 92P) propojujf na nich pfipravené nap&ti na svorky
6 viech &ty spoji 5R=-32 zdvisniki.

Ze svorek 6 spojd 5R-32 je nap&t{ propojeno pres svorky 6 zémkd do taktického vinut{
elektromagneticky spoudfovych mechanismd zémkd, k taktickému shozu pum, svorky 8 zdmkd a
spojt 3R-32, na zéporny pol. Zémky se odemknou a pumy jsou shozeny.

Pfi shozu pum 8 vrtulkami zlstédvajf{ drédty UVP-IS v zdmcich "Ostréd-Slepé” a pumy pada-
ji 8 odjisté&nymi vrtulkami zapalovald, tj. na "ostro".

Pfi shozu pum s pyrotechnickym zajist&nim zapalovadl naatane:
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a) kdyZ se oteviou nosné héky zédmku je pferuleno plsobenf kolfku listové pruZiny na
koncovy vypina® zdvEsniku; koncovy vypinal sepne a pfes jeho kontakty je propojenoc nap&t{
na kontaktni desky MPI;

b) kdy% se pumy odd&l{ od zévEsniku, vytrhnou se nabijec{ kabely zapalovalll z mecha=-
nismd MPI, kuli&ky kabeld prokluzujf po kontaktnich deskdch MPI, snimaj{ map&t{ a propojuji
je v podobZ proudového impulsu do zapalovadd pum, tj. pumy jsou shozeny na “ostro".

KdyZ se pumy odd¥1{ od zév&snikl, jsou uvolndné d¥iky MBS zdmkd DZ-57D, kontakty MBS
rozpojuji obvody signdlnich Zérovek zav&Seni, Zérovky zhasnou, &im% signalizujf{, Ze jsou pu-
my shozeny.

Sinnost elektrického obvodu pfi nouzovém shozu pum

-I. Pumy jsou zavd3ené pfimo na kFfdlovych zdv&snicich.

Nouzovy shoz pum je moéné provédét jak na "ostro”, tak také na “slepo”™. Nouzovy shoz
pum a ostatni zAtZZe se provéddi po dvojicich.

K nouzovému shozu pum je tfeba zapnout automaticky jisti& s{t& "Nouzovy shoz pum, RS,
APU, Nouzové odpéleni 33" 23P.

K nouzovému shozu pum na "ostro” je tfeba zapnout vypina& "Takticky shoz™ 4BP. Se zé=-
vEsnikd &, 1 a &, 2 se nouzovd pumy shazuji tlafitkem "Nouzovy shoz vnitfni zétéZe" a se zd~-
véanikd . 3 a &, 4 se pumy shazujf tladitkem "Nouzovy shoz vn& j3{ zdtéZe” 27P.

PFi stla¥eni tlaZitka je propojeno napfti palubni sit® do nouzového vinuti elektromag-
netickych spoudtovych mechanismd zémkd zévEsnikd obvodem:

a) automaticky jisti& si{té “Nouzovy shoz pum, RS, APU. Nouzové odpéleni SS™ 23P, kon=-
takty tlalitka "Nouzovy shoz wnitfni zAtZZe" 24P, svorky 7 spojd 3R32 a zémkd zdvésnikd &, 1
a &, 2, nouzové vinut{ elektromagnetickych spoudfovych mechanismd zdmki, svorky 8 zémkl a
3R32, zéporny pél. Elektromagnety spousfovych mechanismd sepnou a zémky se odemknou a pumy
padaji na "ostro" (ostatni obvody pracujf{ stejn®, jako p¥i taktickém shozu).

b) automaticky jistiZ s{it& "Nouzovy shoz pum, RS, APU. Nouzové odpdleni 33" 23P, kon=
takty tla¥itka "Nouzovy shoz wn&j3{ zAt&%e" 27P, svorky 7 spoje 5R32 zdvésniki &. 3 a &. 4.
Déle ndsleduje &innost tak, jako pfi shozu vnit¥nich pum.

K nouzovému shozu pum na "slepo" je tfeba vypnout vypinal "Takticky shoz" 48P, pifitom
se odpojf{ vinut{ elektromagnetd mechanismd "Ostré-Slepd", je odpojeno piipravené napéti z kon-

taktd koncovych vypina®d mechanisml MPI a rozpoji se kladny pol signélni Zérovky "Ostré"
41P, :

Pri stlafeni tlalitka nouzového shozu zdtéZe (24P nebo 27P) je piivedeno nap&tf do nou-
zového vinuti elektromagnetickych spousfovjch mechanismi zémkd, zédmky se odemknou a pumy pa-—

daji na "slepo".
II. Na vnitfnich zévEsnicich jsou zavi3ené vicezdmkové nosnikové zédvisniky MBD-2-6TU.

K nouzovému shozu pum je t¥eba zapnout:
- automaticky jisti& sit& "Nouzovy shoz pum, RS, APU. Nouzové odpdleni SS" 23P.
K nouzovému shozu pum na "ostro" je tfeba zaprout vypina¥ "Takticky shoz" 48P.

Nouzovy shoz pum s kifidlovych zdvésnikd &. 1 a &. 2, na kterych jsou zavddené vice=-
zémkové nosnikové zévEsniky MBD-2-67U, se provdd{ stlafenim tla¥{tka "Nouzovy shoz wnit¥ni

z4t&Ze" 24P. Nouzovy shoz pum se zdvEsnikd &, 3 a &, 4 se provédi stlaenim tladitks “Nou~-
zovy shoz vné& j8{ zdt&Ze" 27F.

Nouzovy shoz s kfidlovych zdvéanikd je vy3e popsdn. Nouzovy shoz sérii s vicezdmkové-
ho nosnikového zdv&sniku se provédi na “ostro", na "slepo” se pumy shazuji spolu se zdvés-
nikem MBD-2-57U.
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Pri stlalen{i nouzového shozu wvnit¥ni zété&%e 24P je propojeno napéti do bleku BI-3M vi-
cezédmkového nosnikového zAvisniku obvodem: )

- automaticky jisti® sit® "Nouzovy shoz pum, RS, APU. Nouzové odpéleni 55" 2]3P, kontak-
ty tla®itka 24P, svorka 7 spoji 5R-32 k¥{dlovych zév&snikd &, 1 a &, 2, spinaci kontakty 2-3
relé Re2 a 15-14 relé Rel, svorka 27 spojd k¥fdlovych zdvésnikd a vicezémkovych nosnikovych
zévEanfkl, dioda D2, blok BI-3M a pyropatrona E2. Déle je &innost obvodu stejné, jako u tak-
tického shozu pum. Soufasné, obvodem, jeZ je vyZe popsany, se zapinaji mechanismy MPI a MVN.
Bude nouzov# shozens série pum na "ostro".

K nouzovému shozu pum na "slepo" je tifeba vypnout vypina® "Takticky shoz" 48P, pfitom
se rozpojenim jeho kontaktd 3-4 odpoji relé Re2 zdvdsnikld &, 1 a &. 2 a takiéZ mechanismy
MVN vicezémkovych nosnikovych zdvEsnikd.

Pfi odpojeni relé Re2 se rozepnutim jeho komtaktd 3-2 rozpoji obvod zdémkd MBD (obvod
nouzového shozu pum) a sepnutim kontaktd 1-2 se pfipravuje k &innosti obvod vinuti{ zdmkd
DZ-5TD ki{idlovych zAvésnikldl (obvod vinuti{ nouzového shozu pum).

Pri stladeni tlaZfitka nouzového shozu wvnit¥ni zdtd%e 24P, je propojeno napdti palubni
si{t& z automatického jistiZe s{it& "Nouzovy shoz pum, RS, APU, Nouzové odpdleni SS" 23P do
vinut{ elektromagnetickych spoustovych mechanismd zémkd DZ=-57D (vinut{ nouzového shozu zdtd-
Ye) pfitom se mepfivAdd{ nap¥t{ do MPI, zdmky se odemknou a vicezdmkové nosnikové zavEsniky
MBD=-2-6TU spolu 8 pumami jsou shozeny.

Kusovnik ke schématu ovlddén{ bombardovaci vyzbroje

(ﬂbr. 46)
g?:: Nézev zafizeni Typ Poket Umistdni
TP |Automaticky jisti& s{t& "Napdjeni| AZS-10 1 |Pravy pult
zAté%e 1-2, UB, M3D"
13P |Bojové tla¥itko 204K 1 |Rfdici péka letounu
19P | PPepina¥ volby druhu zbran& 11P4N8K 1 |Levy horn{ elektricky 3t{itek
22P .| Automaticky jisti® sit& "Signa- AZS=5 1 |Pravy pult
lizace zétdZe”
23P |Automaticky jisti& s{it& "Nouzo~ AZ3-20 1 |Zadn{f elektricky 3t{tek pra=-
vy shoz pum, RS, APU., Nouzové vého pultu
odpéleni S3"
24P |Tladitko nouzového shozu vnit#- 204K 1 Pristrojové deska
ni zédtéZe
25P |Zémek levého vnit¥niho kfidlové~ DZ-5TD 1 |Levé kifdlo
ho zéw&sniku :
26P |Zémek pravého wnit¥niho kfidlo- DZ-57D 1 | Pravé kiidlo
vého zévdsniku :
27P | Tlagitko nouzového shozu vné j- 204K 1 Pristrojové deska
81 zétdZe
37P | Automaticky jisti& sfté "Tak~ AZ.5-15 1 |[Zadni elektiricky &titek pra-
ticky shoz 1-2" vého pultu
41P | lervend signélni %drovka "Ostré” SLCN 1 | Stfedn{ Btitek
42PF | Relé v obvodu signalizace wvnit#- TKE24PD1 1 Sk¥{nka relé v¥zbroje, pfehra-
ni zétdZe da 13
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ggg' Nézev zaFizeni Typ Polet Unisténi
43P |[Relé v obvodu signalizace vngj- TKE24PD1 2 Skfinka relé vyzbroje, pfehra-
31 zétéZe da 13
45P [Automaticky jisti¢ sit& "Tlad{it- AZ5-5 1 Zadn{ elektricky &t{tek pravé-
ko stfelby" ho pultu
47P |Automaticky jisti¥ sit¥ "Taktic- AZS=15 7 Zadni elektricky 3titek pravé-
ky shoz 3-4" ho pultu
48P |Vypine& taktického shozu ZVG-15K 1 | Strednf Stftek
72P|Relé signalizace zavéZen{ pii- TKZ21PDT 1 Sk¥{nka relé vyzbroje, prehra-
davné palivové nédrie na zdvés- da 13
niku &, 3
T3P Reié signelizace zavéden{ pifi- TKE21FDT 1 Sk¥{nka relé vy}zbroje, pfehra-
davné palivové nédr¥e na zévis- da 13
niku &. 4
T5P |Hlava zam&fovade ASP=-PFD-21 1 Nad pfistrojovou deskou
91P |Relé taktického shozu pum s vnit-| TKE52PD1U 1 Skr{nka relé na pravém pultu
fnich zdv&snikl ;
92P |Relé taktického shozu pum s vndj | TKE5S2PD1U 1 Skf{nka relé ma pravém pultu
S{ch zévEsnikd
93P[Relé taktického shozu pum se TKES2PD1U 1 Skf¥inka relé na pravém pultu
v3ech ¥tyf zdvEsnikd
97P|Setrvalnd pojistka IP-15 X Levy energeticky uzel
171P|Zémek levého vnd j3iho kFidlového DZ-57D 1 Levé ki#{dlo
zévésniku
172P |Zémek pravého vné jstho k¥idlové- DZ2-57D 1 Pravé k#idlo
ho zévésniku
2235 |Signdlni tablo . T=-8U2 1 Kabina, stifedni stitek
255 |Relé komtroly Zdrovek TKE26PD1 al Kabina, ski*fnka relé
39S |Relé kontroly Zérovek TKE26 PD1 1 Sk¥inka relé kontroly Zdrovek
za pfiatrojovou deskou
142 |Elektricky spoj zémku &, 1 5R32 PK1ONG1 1 Levé k¥fdlo
143 |Zlektricky spoj zdvésniku &, 1 5R55PK 30NG1 3 Levé k¥fdle
145 |[Elektricky spoj zdmku &. 3 ER32 PK10NGL 1 Levé kifidlo
162 |(Elektricky spoj zémku &, 2 5R32PK10NC1 1 Pravé kfidlo
163 |Elektricky spoj zévEsniku &. 2 5R55PK 30NG1 1 Pravé ki{dlo
165 |Elektricky spoj zémku &. 4 5R32PK10NG1 s Pravé krfdlo
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HLAVA 6

KANGNOVA VYZ3ROJ

Kandnové vyzbroj (obr. 47) je urlena k nifeni vzdudnych a pozemnich cild za optické
viditelnosti. :

Kandnovd vyzbro]j se skléd&:

- z kandnu G3-23, ré¥e 23 mm, jen% je upevmin v predn{ &ésti trupu. Palebny primér ka-
nénu je 200 ndboji;

- z upevnovacich uzld kanonu;

- ze systému zdsobovéni kanonu néboji a odvodu Zlénkd a nébojnic;

- ze zaffzenf, zabezpefujicich bezpelnost proti vybuchu a stabilitu letounu pii stiel-
bé;

- ze systému napindni a ovl&dén{ st¥elby z kandnu;

- ze gzamibova¥e ASP-PFD-21, spojeného s radiolokétorem RP-21.

1, Kanon G3-23

Kandn G5-23 je dvouhlavrovy, jehoZ automatickd &innost je zalo¥ena na vyuZit{i tlaku
prachovych plynd vedenych z vyvrtu hlavné do plynové spojky. Hlavnim ¢lénkem automatiky jsou
smykadla s plynovymi pistnicemi. Kanon mé dvé smykadla, kterd jsou kinematicky mezi sebou
spojena spojovaci pdkou a t¥meny. Za jeden cyklus automatiky dovr3f ka%dé smykadlo svij chod
pouze v jednom sméru (bud z&kluz nebo pPedkluz).

Zé&sobovéni kanonu je provedeno nébojovym pdsem, ktery se sklédd z néboji typu AM=23
a &lénkd typu "KRAB". Néboje jesou podévané Etyrk¥idlym hvézdicovitym podavalenm, ktery je ki-
nematicky spojen s hlavnim ¥lénkem sutomatiky. Za dobu jednocho ptemisténi smykadel v jednom
sméru, podd poddvaci mechanismus nébojovy pés o jeden krok. Zasunuti ndboje do zéAchytld poda=-
vale je provedeno prednim a zadnim zasouvalem. Zasouva¥e jsou kinematicky spojeny se smykad=-
ly. ZévEry zesouvaji néboje postupné do ka%dé hlavné.

Uzamykéni hlavn® je provedeno postupnym premisténim z&v&ru, kaZdy ze zdvérd je spojen
se svym smykadlem ojnic{ a zrychlovalem.

Kanon mé dderny spoudfovy mechanismus s jednim uddernfkem, ktery postupnd ovlédd hlav-
Sové agreghty kandnu. Predni zasouvafe zabezpe¥ujf napnut{ udernfku, jeho blokovéni proti
vystfelu pfi neuzamfeném vyvrtu hlavn&, uvolnEni udderniku ze aspoustové péky a celkové ovlé-
dénf Z#innosti ddernfku. Spustsn{ ddernfiku z elektrické spousfové pdky je provedenc ddlkovE
pomoci elektrického spusfadla kandnu. Népich zépalky néboje provédl uddernik vlivem Zinmnosti
bojové pruZiny postupné v kaZdém hlavnovém agregétu, KdyZ pohyblivé &édsti kandnu stojf ve
vychezi poloze pro vystifel, je ddern{k drZen elektrickou spoudtovou pdkou., Po privedeni
elektrického impulsu do civky elektromagnetu spoudtového mechanismu je zapnuta elektrické
spousfovéd péka a uvolnuje se udernik. Udernik vlivem Zinnosti bojové pruZiny prenese uder
na kloub a pfes n&j na zdpalnik a zdépalku néboje, dojde k vyatielu.

Jakmile stiela projde za plynové otvory ve vyvrtu hlavn®, proniknou prachové plyny té&-
mito otvory do plynové spojky a sou¥asn® do prostoru pfed pist, ktery tlaZi pistnici se smy-
kadlem a do prostoru za pfst, vytahujic pistnici se smykadlem. PFi pohybu smykadel s pistni-
cemi jsou uvedeny v &innost zrychlovaci mechanismy: jeden z nich zasouvé néboj do nébojni
komory a té% vyhazuje nébojnici; druhy, pomeci zdv&ru, vyhazovale a vystupkd pouzdra vyta-
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huje z nébojni komory nébojnici a zasouvé Jji dold k vyhozeni vpfed. JestliZe je do civky
elektromagnetu spudtadlas ddle pFivédén elektricky impuls, pfenese udernik uder na kloub a
zépalnik druhého zévéru. Z4palnik napichne zdpalku néboje ve druhé hlavni a dojde k druhému
vystrelu atd. aZ do skon¥eni piivodu proudového impulsu do spustadla nebo do vyst¥ileni pa-
lebného priméru. Po skonfeni p¥ivodu proudového impulsu zapadne elektrické spousfovéd péka

do vybrédni udderniku a bude jej drZet v napnuté poloze a% do nového pfivodu proudového impul-
su do civky spusfadla,

Ke sniZen{ & stlumeni zékluzu kandnu je na lafei kanonu tlumiZ. K nabijeni a napiné-
ni mé kanon napinaci mechenismus.

Zékladni technick4 data kandnu

Héi......-..-.......o.....-,......?.}mm

Rychlost stielby v bdZngch podminkéch . o + + o « o o+ « o o o o 3000 a2 3400 LiStleld

HEotno8E ERARBAN: o o e 5 = ol ar oo ey e b e aa e ew  DO B HY 5 kg
Vn3 j8{ rozméry:

a5 VTR R S e SRS ) R e SR S P S L

= BB TRl el e w e N o e e e h ke o e e e e e e T

= wUARA- o s o e WA s TR E e e e e e e e e DD NI
PoZdtedni rychlost stfely BZA a OFZ o o « « o » « « ¢« s o o = & 715 ¥15 m/s
Hmotnost néboje:

= Be 8tPelon OFFZ o o s o s o ¢ 5 s @ & s-5 .2 2 & » o =9 » s o 0,325 kg

= ma stPelEut AR oo G e R e e e e e e e leee QRO Jegt

2. Umfst¥n{ a upevn&ni kandnu

Kanon je umistdn v pPedni &dsti trupu (obr., 47) zdola v roviné symetrie letounu mezi
prehradami &. 11 a% &. 16. Kanon, stejnd jako ostatni druhy vyzbroje, je umfistdn pod thlem
1 ° 30 ° dold, vzhledem k vodorovné ose trupu.

-

Pfedni uzel pro upevniZni (obr. 48) sloufi pro upevnini kandnu na nosnicich trupu a
zabezpedfuje jeho sefizovéni pfi nastFelovéni ve vodorovné a svislé roviné.

Predni uzel je upevndn &tyfmi Srouby k¥ nosniku trupu u p¥ehrady ¥. 13A. Uzel se sklé-
dé z konzoly 8, zdvitového pouzdra 17 , vidlice 9 a &ésti pro seffzenfi a upevndni kanonu.

Zévitové pouzdro 17 & vnitfnim zdvitem se montuje do konzoly 8 predniho uzlu a je
v nZm upevnino matici 7, které jena pouzdru zaji¥tdna koliky. Z&vitové pouzdro se miZe na
konzole otdfet okolo své osy.

Vidlice 9 mé ty® s vné&j3{m zdvitem a podélnymi prifezy, ve spodni Zésti mé tfmeny s oky
pro upevnini vedeni. Uvnit¥ tyde wvidlice jsou kuZelové otvory a zédvit, které slouZi k drie-
ni{ vidlice v pouzdru 17 kuZelovym Sroubem 6 a k vymezeni vile v zévitu. Vedeni 16 je upevné-
ne ne vidlici zdvitovym pouzdrem 10 a z jedné strany je pridrZovéno pojistnou matic{ a z dru-
hé strany je pfidrfovédnoc omezovacf podloZkou. Vedeni 16 mé podéiné dréZky, ve ktergch se upev-
nuje &4st pPednfho uzlu,kterd se montuje spolu s kandnem.

K seffzenf kandnu ve svislé rovind je treba vydroubovat o nékolik z&vitd kuZelovy 3roub
6 a2 pootéddenim zévitového pouzdra 17 sniZovat nebo zvedat vidlieci 9 & vedenim a tim i cely
uzel, ktery je namontovédn na kandnu. Po seffzeni je tfeba opit zadroubovat kuZelovy $roub 6
a zajistit jej zajistovacim drétem,

Ve vodorovné rovind se kenon sefizuje pootd¥enim zévitového pouzdra 10, které pri oté-
Zeni posunuje vedeni{ v pPf{&ném sméru spolu s &dst{ uzlu upevniné na kanonu,

Po seffzenf je tPeba zévitové pouzdro upevnit Sroubem 1 a zajistit Sroudb zajisfovacim
drétem,
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fast prednfho uzlu, kterd je nemontované na kanonu, se sklédd z horni 11 a spodni 12
poloobjimek, které jsou spojené 3rouby. StPednim otvorem uzlu prochézi 3roub 5. Hlavice Srou=~
bu 5 m& plochy pravouhly vystupek, ktery pfi montédZi zapadéd do dréZfky ve vedeni 16 predniho
‘ﬁpevﬁovaciho uzlu., Na ZtyPhranné zakonZeni 3roubu je nasunuta specisdlni podloZka 15 a na
druhy konec je nadroubovsnd a zajist&nd matice 18.

Sroudb se poot&¥f pootolenim matice 18 a pFitom vlivem pidscbeni s{ly pruZiny zapadd do
vytezu v podloZce 15 doraz 14, ktery omezuje pootéZeni Sroubu v rozsahu 90 °, Na podloZce je
népis "Zaji%t&no" (Zakr.) a odji3t&no" (COtkr.), &oZ odpovidd zaviend nebo oteviené poloze
Sroubu 5 vzhledem k dréfkém vedeni 16. :

Obr. 48, PPedni upevnovac{ uzel kandnu

1 - 3roub pro zajisdtén{ zévitového pouzdra; 2 - 3rouby pro upevniEni konzoly k nosniku;

3 - nosnik trupu; 4, 13 - 3rouby dZlenych objimek; 5 - droub; 6 - kuZelovy 3roub; 7 - mati-
ce; 8 - konzola; 9 - vidlice; 10 ~ zévitové pouzdro; 11 - horni poloobjimka; 12 - spodni
poloobjimksa; 14 - opdra; 15 - podloZka; 16 - wvedenfi; 17 - zévitové pouzdro; 18 - matice

Zadn{ upevnovacf uzel (obr. 49) slou?f jako druhé opéra kanonu na nosnicich trupu a je
nosnym uzlem, ktery zachycuje zékluzové sfly p¥i stifelb®. Zadni uzel je dvima Srouby pfilrou-
bovén k nosniku trupu u pfehrady &. 15. Uzel se sklddd z konzoly 5, v jeji% horni ¥4sti jsou
oka pro upevnéni uzlu a ve spodnf{ &ésti je plocha s otvory pro opédrnou matici 11 a 1ldZko pro
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dosedaci krouZek vedeni 2. Uzamykaci matice 11 mé uvnit® dva segmenty lichob&Znikového zévitus
z vng j8{ strany mé& pfirubu s vystupky a ve spodni &ésti jsou dva otvory pro k1{& 13. Matice

Jje vloZena do otvoru konzoly 5 a je zaji%tZna ti¥emi Zrouby pomoci{ tvarovaného krouZku 9.

Z vné j81 strany tvarovaného kroufku 9 je népis "0djidt¥no" (Qtkr.) a "Zajistdno" (Zakr.),

coZ sv&d¥{ o odjistdné nebo zajidtZné poloze matice 11. V zajistiné poloze je matice drZena
zépadkou 6, kters zapadd do vy¥Pezu na prirub® opirné matice vlivem pruZiny 7.

V prostoru umfstén{ tlumi¥e se na kandn montuje vedeni 2, které méd v horn{ &ésti dré%-
ky k monté%i na kanon a ve spodni ¥dsti dosedaci krouZek a zévitovou &&st 10 se dvéma seg-
menty lichob&Znikového zévitu.

Pri mont&%i kenonu zapedé zivitovd &4st vedeni do otvord uzamykaci matice 11, peotodenim
matice pomoci{ kli{Ze se provede 3roubové zajistEni veden{ s kandnem v zadnim upevnovacim uz-
lu. Pfitom musi{ dosedaci kroufek vedeni zapadnout do pifslu3ného 18%ka konzoly a% na doraz;
vystupky priruby opirné matice se museji opirat o omezovaci 3rouby a zépadka 6 musi zapadnout
do vyfezu na pffrubd uzamykaci matice 11.

- Obr. 49. Zadni upevnovaci uzel kandnu G3-23

1 - nosnik trupu; 2 - vedeni; 3 - Sroub; 4 - matice; 5 - konzola 6 - zédpadka; 7 - pruZina;
8 - zévlalka; 9 - krouZek; 10 - z4vitové E4st vedeni; 11 - uzamykaci matice; 12 - otvor
pro doraz; 13 - otvor pro kli&
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J. Zésobovaci systém kandnu ndboji a odvod 81énkS a nsbojnic

Zésobovaci systém kandnu néboji (obr, 50) se skl4d4 z nébo jové schrénky - dseku a né-
bojového rukévu 1, z nichf je nébojovy pés veden vodicim rukdvem k podava®i kanonu.

Nébo jové schrénka ~ tsek je v horni &dsti levé poloviny trupu mezi pifehradami &, 14 a
&. 15. Tvolri ji dvé& bolnice, svisld a vodorovmé prepifka a plechy, které jsou na potahu sa-
ciho kandlu motoru a na potahu trupu. :

V mist® spojeni nédbojového rukévu a schrénky - useku je vodici hrdlo a vodic{ etdna,
kterd mé rddius a zabezpeduje plynuly pfechod pésu ze schrénky do nébojového rukdvu.

Ve stfedni &4sti nébojové achrénky; smérem k trupuy, je otvor, ktery se zakryvé krytkou
otvoru pro pFfistup k palebnému prim&ru 8, timto otvorem se uklddé nédbojovy pds do schrénky.

Na vnit¥fni stran® krytky je schéma uklédén{ nébojového pdsu do schrénky. Nébojovy ru-
kév 1 je umistén podél vn&j3the potshu pravé poloviny trupu, mezi prehradami &. 14 a 15.
Je sloZen ze dvou U profilld, snytovanych mezi sebou stdn zésobovactho rukévu 10 a 15, které
tvoi{ obdélnikovy prifez. Ke zvySeni pevnosti rukévu jsou na profilech po celé délce ruké-
vu vytvoifeny ohyby. Vnitfni sténa 15 mé ﬁchyty,'kterymi Je rukév pfinytovén k potahu trupu.
Pro sprévné zajidt¥ni polohy nébojového pésu, pfi jeho pohybu v rukdvu, jsou po celé délce
rukévu pFinytovény vodic{ profily 14 a 16 a vodici desky 11 a 12, Na koncfch vodicich pro-
fild 14 a 16, v mist¥ apojeni nébo jového rukévu s vodicim rukédvem, jeou vlo%ena t&snédni 28
a 29, kterd zabezpefuji spolehlivost:spojeni vodicich profild v mfstd spojeni kandld bez
pfechodi.

Krytka 31 je nasunuta na kolfky horni stdny rukéwu a zajisfuje se na okéch tF¥menu hor-
ni stény pruZinovymi zémky 30, které jsou piinytovény ke krytce. Vstupni &&st rukévu Jje ze
strany podavale kandnu zesflena pfirubou.

Na vnitfni strand st¥n a krytky rukévu jsou vedeni 20 a 21, kters zabezpeZujf pévné
zajistdni nébojového pésu pfi jeho pohybu v rukdvu a na vystupu z rukévu do podavade.

K hrdlu rukévu je na ose kloubov# upevnéno vedeni uzdévdry 32, kterd, pPi vstupu nébo-

Jového pédsu do podavale, vyrovnévé pohyb podavale vzhledem k rukévu pii zdkluzu a predklu-
zu kanonu pri stfelbd.

Na kanonu Je rém 41, ktery zabezpe¥uje rychlé poddvéni nébojového pésu z rukévu do el
davale kandnu.

Systém odvodu &lénkd se sk14dd z odvodu &lénkdt 4 a z kendlu pro odvod &lénkt 7, kte-
rym jsou prdzdné &lénky pii stfelbd vedeny do sb&rafe #lénkd 6. Odvod &14nkd Jje kloubove

pfipojen pomoc{ koliku 37 ke kandlu pro odvod X14nkd a ke konzole 39 Jje pfipojen pomoci pru-
Zinovych zémkd 38,

Odvod ¥lénkd se sk1lédd z horniho vedeni 34 a spodnf stdny 46, které tvor{, spolu s zo:
dic{ deskou 45, kandl obdélnfikového prifezu ve tvaru &1lénku. Krytka odvodu &1énkd je lehce
snimatelnd, z jedné strany je nasunuta na koliky horntho vedenf a z druhé strany je zajistd-
na dvime prufinovymi zédmky 33 na okéch tfmenu kandlu pro odvod &ldnkil. Vodicf desks odvodu
¢lénkd mé dréfky, do kterych zapadajf pojistnéd Zebra zébdrové &&sti apodniho vedeni 49 kand-
lu pro odvod &lénkfi. Kandl pro odvod &lénkd se skl4dé z horni a spodni stény 47 a 50, stény
Jjaou mezi sebou snytovény, déle se sklédd ze spodniho a hornfho wedeni 49 a 48, kterd maji
prifez ve tvaru &lénku. Konstrukce horn{ ¥4sti kandlu pro odvod ¥lénkd zabezpeluje vystup

€lénkd z kanélu. Kandl pro odvod ¥l4nkd je upevn¥na dvdma uzly, které jsou na prepéfkdch sbi-
rafe &ldnkid.

Pro rozpojeni 61anﬁ Jje v horni &ésti kandlu pro odvod &lénkd 7 umfsténa prufina - roz-
pojoval 51 a ve spodni st&n¥ 50 a ve vedeni 49 je proti pru?in¥ wytvoPfeno okno pro 3roubo- .
védk nebo hék k sejmuti &lénku.
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Obr. 50. Systém z&sobovéni kandnu a odvod &lénkl a nébojnic

1 - nébojovy rukév; 2 - privodovg rukdv; 3 - odvod nébojnic; 4 ~ odvod &lénkl; 5 = kryt ot=
voru sbérgle blénkﬁ; 6 - sbErad &1l4nkl; 7 - kandl pro odvod &lénkd; 8 ~ kryt otvoru pFistu-
pu ke kanonu; 9 - nébojové schrénka; 1C, 15 - stdny pfivodového rukdvu; 11, 12, 13 - vodied
desky; 14, 16 = vodiei profily; 17 - spodni sténa; 18, 19 - voditko; 20, 21 - vedeni; 22 =

=~ horni st¥na; 23 - profil; 24, 25 - vloZka; 26 - Sroub; 27 - konzola odvodu nébojnic; 28,

29 - vloZka; 30 - pruZinovy zémek; 31 - kryt pfivodového kandlu; 32 - vodici{ zéclonka; 33 -

- zémek; 34 - konzola; 35 - Sroub; 36 - nabijék; 37 - kolik; 38 - pru¥inové zdmky; 39 - kon~-
zola; 40 ~ kahon; 41 - rédm; 42 - konzola; 43 - nabijék; 44 - horni voditko; 45 - vodici des-
ka; 46 - spodni sténa; 47 - horn{ st®na; 48 - hornf voditko; 49 - spodni voditko odvodu &lén-
k& kandlu; 50 - spodni stZna; 51 - pruZina-rozpojoval; 52 - vzduchovy saci otvor
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Sb&ra¥ &lénki 6 je ve spodni ¥ésti pravé poloviny trupu ped nébojovou schrénkou.
tvori jej dvE bolni stiny, horni a dolni{ prepéiky, potah vstupniho kandlu motoru a potsh
trupu. V horn{ &4eti sb¥rafe ¥lénkd je ve st&n& trupu otvor, zakryty krytkou 5, kterym se
vyjimaj{ &lénky ze sb&rale &lénkd po stfelbd., V horn{ &ésti sb&rale &lénkld 6 je umistin od-
rafe?, ktery m& vélcovy povrch, odraZe¥ znemoZnuje peddni &1énkd k hornim uzlim zésobniku
pfi zépornych pfetiZenich,

Odvod nébojnic se sklddé ze sbirale vzduchu (pro vétrdni serodynamického krytu od pra-
chovych plynl) a sva¥ovaného nétrubku pro odvod nébojnic. Jeden konec odvodu nébojnic je
upevn&én ke konzole na aerodynamickém krytu kandnu a druhy konec je pfipojen prirubami sb&-
rafe pfimo k aerodynsmickému krytu. Zadni upevnEni odvodu ndbojnic méd ovdlné otvory, které
umoznujf se¥izeni polohy odvodu nébojnic pfi jeho monté%i na aerodynamicky kryt.

4, Zatfzeni pro zebezpefeni stability letounu pfi st¥elb& a bezpelnost
' zaf{zeni proti vybuchu

Plynovy kompenzdtor (obr. 51) slouz{ ke sniZenf vlivu stfelby na ovladatelnost letou-
nu pii stPelb® z kandonu. Je umistin pod trupem v prostoru pfehrady'é. 11. Prostiednictvim
plynového kompenzdtoru je vyuZita energie prachévych plynd pro vytvoifeni stoupavého momentu,
aby byl vyrowvndm klesavy moment vznikejici pPi stielbé.

Kompenzdtor tvof{ duté svaPované t&€leso 1 ovdlného tvaru s sercdynamickym krytem 10
shora a dvima vyfezy zdola, pro pfivod plynl., Dutina tZlesa jg rozd&lena Zebrem 3 a pfi¥nd
pfehrazena 3ikmou deskou 2, které jJ pfivafena k t&lesu pod dhlem 45 ° k podélné ose. V ik-
mé desce jsou otvory pro prichod stiel bihem stfelby.

Plynovy kompenzétor je na trupu piisroubovén t¥emi Srouby 11 tak, Ze spodni vyfez hlav-
ni je v blizkoati a proti otvoru dna kompenzdtoru. Otvory ve dné kompenzdtoru maji rizny
tvar: pravy je kruhovy, levy je ovdlny s hornimi a spodnimi disky. Otvery s disky zabezpe-
duji zajis¥t&n{i hlavn{ kanonu vzhledem k plynovému kompenzétoru stfedem opdry hlavni 5 a umoZ-
nujf sefizeni kandnu ve vodorovné rovin¥.

PFi st¥elb® z kandnu jsou prachové plyny odvadiny z vyvrtu hlavni okam%it® za strela-
mi, odréZeji se od ¥ikmé desky 2 dold, &imZ vytvofi reak®ni s{lu, kterd vyvold stoupavy mo-
ment, ktery plsobi proti klesavému momentu, jen¥ vznik& pPi stfelbd z kanonu. Takto je za=-
bezpedena stabilita letounu pii stielbd.

Opira hlavn{ 5 se sklédé4 ze dvou &dstf, které jsou spojené 3roubem a je fasunuta na

- pravou i levou hlaven kanonu a zajist&na na pouzdru 8, které je na spojce hlavild 9, opdr-
nym Zroubem 7, kdy% je opirny Sroub v jednom z otvoril tvarovaného prifezu pouzdra. Prufino-
vé& pojistka 6 se nastavuje do dvou poloh: do spodni osy kanonu a pod thlem 90 © k ni.

V prvnim pfipadd je pohyb opdry hlavni doll znemoZn&n a ve druhém pfipad& je pohyb hlavni
dold moZny.

KdyZ je kanon namontovén, zapadajil védlcové &dsti opéry hlavni do otvoru dna plynové-
ho kompenzdtoru. PFitom ¥roub, ktery zajisfuje opiry hlavnf, je v pPednim priFezu pouzdra.

PPi vyjiméni kanonu z letounu se opira hlavnf vysouvéd dozadu a vyjme se z otvord ve
dn& kompenzdtoru.

Aby bylo vyloufeno samovolné pootofeni Zroubu s disky v otvorech tvarovaného prife-
zu pouzdra, zapadé ozub pruZinové pojistky do specidlnich vyfezd ve t¥menu opdry hlavni,

Po nastfeleni kan&nu se v3echny 3rouby, které upevﬁuji plynovy kompenzétor, zajistu-
j1 zajis¥ovacim drdtem.

Pro znemoZn¥ni vzniku vybuchu vlivem koncentrace prachovych plynd v kandnovém iuseku
pri st¥elb# z kanonu, jsou na aerodynamickfch krytech upevndny dva sbé&rale vzduchu, které
vedou proud vzduchu do mist s nejintenzivnd j8im vystupem prachovjch plynd z kanonu. Zadni

S ——
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Obr., 51l. Plynovy kompenzétor

1 - t8leso; 2 - ¥ikmé deska; 3 ~ Zebro; 4 - dno kompenzétoru; 5 = opéra hlavni; 6 - pruZi-
nové pojistka; 7 - opfrny Zroub; 8 - pouzdro; 9 - srovnévaci objimka hlavni kanonu; 10 -
- aerodynamicky kryt; 11 - Xroub; 12 - néstavec; 13 - Zroub
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&d4st serodynamického krytu je sefiznuta k vytvofeni okna. Vzduchové sbirale a okno zabez-
peuji v&trén{ kanonového useku za letu. K tomuto uelu slou?{ 3t¥rbiny a Zaluzie v kry-
tech otvord v trupu a taktéZ otvory v aerodynamickém krytu monté&Zniho uzlu kanonu.

Z divodd sniZenf{ mnoZstv{i prachovych plynd, které vnikajf do dseku pro vybaveni, jenZ
je nad kandnovym usekem, je na nosnicich umistdno ochranné stinitko.

K odvodu prachovych plynd do atmosféry (které unikajf plynovymi spojkemi pFi stfelbd),
jsou na kandnu, v prostoru vystupujicfeh plynovych otvord spo jky, umistény odvody plyni.

Plynovy odvod 12 (cbr. 47) tvo¥{ zahnuté trubkové hrdlo, jehoZ jeden komec je zasunut
do otvoru plynové spojky a druhy zapadd do odvéddécihe nétrubku, ktery je na aerodynamickém
krytu. Upevn&ni plynovych odvodd na plynové spojce je provedeno vloZkami, pod kterymi jsou
nédlitky pro upevnéni plynovych odvedi.

Pri stfelbd z kandnu jsou prachové plyny z plynové spo jky vedeny do dutiny plynového
odvodu a nétrubkem jsou odvad&ny do atmosféry.

5. Ovlédaci systém st¥elby a napinéni kandnu G5-23

Na obr. 32 je principidlnf schéma ovlédaciho systému stPelby a napinéni kandonu G5-23.
Do elektrického obvodu ndle¥i tato zaffzeni:

o . Nézev zar{zenf Typ Polet Unfst&n{
3P{Relé pro blokovéni odpéleni po~ | TKES3PDT 1 |Kabina, sk¥frnka relé za sedad-
lohou podvozku lem
197P|Tladitko st¥elby z G3-23 76-5101~ 1 Rfdic{ pska letounu
=3200
45P|Automaticky jisti& sitd "Tla- AZS-5 1 |Kabiha, pravy pult
%1{tko stifelby” »
155P|Kolfkovy spoj "Kontrola G35-23" ZR16PK2N55 il Levéd strana, pfehrada &, 14
90P|Kanon 63-23 1 Pfedn{ &ést trupu
95P| Automaticky jisti¥ sfté "Kandn" AZS=10 1 Kabina, pravy pult
134P|Relé stFfelby z kandnu TKD12PD1U ‘1l |Kabina, sk¥inka relé za sedad-
lem
135P| Odpor PEV=15=5,1 01 1 Kabina, skfinka relé za sedad-
lem
152P| Napfnac{ tladftko 1 204K 1 Kabina, nad pristrojovou des-
kou
153P| Napinac{ tlaZfitko 2 204K 1 Kabina, nad priatrojovou des-
kou
154P| Napfinac{ tlalitko 3 204K 1 Kabina, nad pfistrojovou des=-
kou

Priprava elektrického obvodu k &innosti

Priprava letounu k letu se st¥elbou z kanonu G35-23 se aklédd z:

= vloZen! sm&nného balistického bloku AO-9 do po¥itale zaméfovale T4P;
-~ zapnut{ automatickych jisti¥® s{t® "Zam&fovad", "Tla¥ftko stfelby"” v kabind letounu;
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- pfepnuti pPfepinadd na konzole hlavy zaméfovalfe do t&chto poloh: "S-B" do polohy "S";
"RS=NO" do polohy "NO"; "Automat-Ru¥nd" do polohy "Automat", tj. k pfepnutf reZimu stielby
z kandnu na vzduiné cfle s sutomatickym zavdddnim ddlky do zaméFovade; ;

- zapnuti‘pfialuénych automatickych jisti%d s{t%¥ a pPepinadl, pot¥ebnych k Zinnosti
radiolokétoru.

Pri zapnut{ automatického jistife sft& "Tlalitko astfelby"™ 45P Je pfivedeno.napéii pa-
lubni sft& na kontakty tla{itka stifelby z kanonu G3-23 (197P), kde bude pfipravené, aZ do
okam#iku stlafen{i tla&ftka stPelby. Obvod je pFipraven k napnutf{ kandnu a ¥ zah&jent stfel-
by. -

Cinnost elektrickych obvodd napinéni kanonu

Po vzletu letounu provede pilot tyto \kony:

- pPepne prepinal "3yro-SS" na hlavd zam&¥ovale do polohy "Gyro", cof je kone¥né pf{p-
rava k Sinnosti zam&Ffovale;

- zapne automaticky jisti® s{t& "Kanon" 95P . Pritom bude prfivedeno napst{ palubni
sft¥ z automatického jisti¥e s{t® "Kanon" 95P ke kontaktim 2 a 5 relé 134P, ke kontaktdm
napinacich tla&ftek 152P, 153P, 154P, kde bude pPipraveno. a% do okamZiku stlafeni tlaZftek;

- napne kanon, provedenim pyrotechnického napnuti stlafenim tla{tka "Napindn{ 1" (Pe-
rezarjadka 1) na dobu 1 a% 2 s, pfi stladen{ tla¥ftka "Napindnf 1" (152P) je privedeno na=-
pit{ palubnf aft¥ k elektrické zdpalce - zaZehovali pyropatrony &. 1 kazety obvodem: auto=-
maticky jisti® s{td "Kanon", svorka 3 spoje elektrického spusfadla, sepnuté kontakty K1,

K2, K3 elektrického snima¥e, svorka 4 spoje elektrického spustadla, zhdZeci odpor 135P, kon=-
takty tladitka "Napinén{ 1" 152P, svorka 5 spoje elektrického spudfadla, kontakt (elektric=-
ky zépalnik) v t¥lese kontaktd kezety, stfedni kontekt elektrické zdpalky - zafehovale, Zha-
viel vlékno pyropatrony &. 1, zéporny pol. Pyropatrona je iniciovand. Prachové plyny, vyt-
vofené hofeni{m prachové néplné pyropatrony, uvolnd ji vdlcové ventily v kazetd a vniknou do
plynové spojky. Dojde k napnut{ kandnu a pohyblivé &ésti (jedné z hlavni) se vrét{ do vycho-
z1 polohy. Elektropyrotechnické napnuti se provédd{i pouze za letu. Napinédni je moZné prové-
d&t pouze tehdy, kdy% jsou Zdsti asutomatiky kanonu ve vychozi poloze,

KdyZ jsou pohyblivé &dsti ve vychozi poloze, sepne kontakt K3 s kontakty K1 a K2, vyt-
vofi® elektricky obvod. Pf{vod proudu k elektrickym zdpalkém - zaZehovallm pyropatron je umoZ=-
n&n pouze obvodem snimale elektrického spuitfadla, prifem% ke ka?dé pyropatron® pouze od je-
jiho prfislu3ného tladftka. PFi del3fm letu, v prfpad® Ze nastane zédrika pri stPfelbd nebo
pfi op&tné zAdrice, kterd je zapfi¥inéné nesprdvnym urovndnim nédbo jového pésu, provede pi=-
lot op#tné napnut{ stlafenim tladftek "Napinéni 2", "Napinéni 3". Pritom se opakuje vy3e
popsany proces, ale s propojenim napEti k elektrické zdpalce - za¥ehovadi &. 2 nebo &. 3,
podle toho, které tladitko bylo stladené.

8innost elektrického ovlédéni stfelby

Pred stfelbou na pozemn{ cile je t#eba pfepnout pFepina& "Vzduch-Zem&" do polohy "Ze~-
m&" (na schématu neni zndzorn&n). PFi stladeni tla¥ftka stfelby z G3-23 (197P) je pPivede-
no napéti do vinuti relé 134P pro ovléddni st¥elby obvodem: automaticky Jjisti¥ s{t¥ "Tlalf{t-
o stPelby” (45P), kontakty tlaZftka stielby z G8-23, kontakty 2-3 relé 3P blokovéni podvoz-
¥em, vinutf relé 134P, zdporny pol.

Relé 134P sepne a svymi spinacimi kontakty 2-3 a 5-6 uzavie obvod vinuti elektrického
spudfadla kanonu obvodem: sutomaticky jisti¥ sft¥ "Kandn® (95P), kontakty 2-3 a 5-6 relé
134P, svorka 1 elektrického spusfadla, vinutf civky elektrického spudfadla, zéporny pol
(pFes svorku 2). Proud, ktery protékd vinutim elektrického spusfadla, vytvor{ magneticky
tok, ktery quune'kotvu. Kotva pootéfi zard¥ku elektrické spousiové péky a uvolni ji. Elekt=-
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Obr. 52. Schéma ovléddni kandnu G3-23
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rické spoustové péka uvoln{ udernik. Jinnost{ dderného spoudt¥ctho mechanismu napichne z4-
‘palnik zdpalku néboje a zapo¥ne automatické stPelba, jak je uvedeno v popisu kanonu, do té
doby, dokud je stlafené tladftko stPelby 197P.
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HLAVA 7

ZARIZENS SOUPRAVY ZAMEROVACE

1. Radiolokétor RP-21

Palubnf letounovy radiolokétor RP-21 je urden pro &innost v komplexu prostiedkd pro
pfepad vzdu3nych cild na piepadovém stihacim letounu.

Radiolokétor nezévisle na podminkéch optické viditelnosti zabezpeZuje:
1. Automatické prohleddvéni prostoru. pfedni polosféry.

24 Zjiafovéni a rozpoznévéni c{18 na indikétoru s modulaci jasu.
Prostor zjistovéni:

a) v azimutu +30 °;
b) v néklonu *12 %
c) v ddlce do 20 km.

Polohovy dhel Sttedd prohleddvaného prostoru radiolokdtoru je vzhledem k podélné ose
letounu sklonZn pri zavdSeni raket R-35S o thel -1 3 Ly pfi zavé&Seni raket RS-2US o dhel

'4'030 .

3. Poloautomatické zachyceni cfle po jeho 2jiit&n{i a jeho automatické sledovéni v thlo-
vych soufadnicich a délce.

4, Zamétovén{ podle vlastniho indikédtoru s automatickou indikaci pédsma povoleného od-
péleni samonavdd&cich raket R-3S a #{zenych raket RS-2US,

5. Cinnost pfi nesynchronnim impulsnim ruen{ a to jak v reZimu vyhledévéni, tek i v re-
Zimu automatického sledovéni a taktéZ &innost pfi pasivnim rudeni, vytvdfenym odraZedi vyha-
zovanymi pied pfepadovy stihac{ letoun v reZimu zachyceni a automatického sledovéni.

6. Vysléni signdlu o hladkém Sumovém rudeni a po pfepnuti radiolokétoru do reZimu za
ruenf, indiksci a automatické sledovdni zdroje Zumového rudeni v ihlovych soufadnicich (bez
zjisfovén{ délky zdroje hladkého Zumového ruleni).

7. Automatické pPevedeni radiolokdtoru do reZimu pfehledu pifi piferufeni hladkého Zumo-
vého ruseni.

8. Automatickou kontrolu vlastni ¢innosti pomoci systému vlastn{ kontroly.
9. Rozpoznévéni vlastnich letound podle signéll vytvérenych rozpoznévacim zafizenim.

10. Vysilédni skutelné délky k cili do optického zam&Fovafe ASP, k zabezpeleni odpédle-
ni raket R-3S a RS-2US a takté? k odpdlen{ nefizenjch raket a st¥elby z kanénu, pfi optic-
ké viditelnosti c{ile.

Radiolokétor RP-21 pracuje, pfi naveden{ stfhaciho letounu, v td3chto zdkladnich reZi-
mech:

a) pPehledu prostoru a zjisfovén{ cile;
‘b) automatickém sledovéni cile (zamEfovédni).

V reZimu piehledu enténa ozafuje prostor pfednf{ polosféry. Kdy% se cil objevi v pros-
toru prehledu, jsou odraZené vysckofrekven®n{ signédly pfijimené anténou pFem&nény a zesf{le-

ny v pfijimacim ﬁstroj{, projdou traktem ochranného zaf{zen{ proti rufenf a z n&ho do indi-
kédtoru radiolokétoru.
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Obr, 53. Indikétor radiolokétoru

1 - zna¥ka "nahofe"; 2 - znalka "dole"; 3 - c{l je v¥8; 4 - cil je ni%¥; 5 - znalka cile;

6 - znalka neprfdtelakého cile; 7 = znalka "vlastni"; 8 - znalka cile; 9 - skutednd ddlka

k efli; 10 = um#ly c{l "ptiZka" - indikdtor cfle; 11 - zna¥ka skute®né ddlky; 12 - isek do-

volené ddlky odpéleni;ou - kruh dd4lky 5 km; 14 - kruh ddlky 10 km; 15 - kruh o rozméru

odpovidajfcim dhlu #1 ~; 16 - tablo "odpoutdni" (vyjitf ze ztefe) = "O"; 17 = tablo "ruSeni"
HP"
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Na indikétoru radiolokétoru jsou cile vid&t v podobd vodorovnych jasovych zna¥ek, se
svislymi znakami "Naho#e" a "Dole". KdyZ je cfl v jedné vySce s pPfepadovym stfhacim letou-
nem, jsou na stinftku indikétoru obé znalky "Nahofe" i "Dole" soulasné.

Pilot sleduje stinftko indikédtoru a manévrem letounu v kursu a vySce se snaZi sesouh-
lasit stPed zna¥ky cile s nulovym azimutem a o to, aby se objevily znafky "Nahofe" i "Dole"
u vodorovné jasové znalky.

KdyZ se pfibli%{ k cili na ddlku men3i neZ 10 km a pod dhlem +5 ° v azimutu, objevi-
ly se ob& svislé znafky "Nahofe" i "Dole" (nad a pod znalkou cile), stladf pilot tla&fitko
"Zachyceni" (Zachvat), které je na ¥{dic{i pdce letounu a tim provede zachyceni cile.

11.

Po zachyceni cile sleduje systém udhlového sledovéni automaticky polchu cfle v idhlovych
soufadnicich. Kdy#Z je pferueno zachyceni cile (pfi uvolndni tla¥ftka "Zachyceni"), pifechd-
z1 radiolokédtor opét do refimu pfehledu, V pFfipad® zachyceni nesprédvnych cfld (odrazd zemd)
nebo jiného cile, ne%¥ ktery méd byt zamifovdn, miZe pilot zru3it zachyceni stlalenim tlad{it=-
ka "Zrufeni c{ile”, které je pod levym hornim 3titkem pFistrojové desky.

Bhlové poloze cile v prostoru odpovidé poloha st¥edu um¥lého zobrazeni cile a ddlce
(pfepadovy stfhaci letoun - c{fl) odpovidd vzdélenost od stfedu umZlého zobrazeni cile ke
znatce délky.

Manévrovénim letounu v refimu zem&fovén{ pilot nepletrZitd udriuje stifed umilého zob-
razeni{ cile uvnitf malého kruhu 15, jehoZ polom¥r odpovidd odchylce cile (v absolutnich hod-
notdch) od osy letounu podle azimutu @ polohovém thlu maximdlné +1 ®, Kdy¥ doséhne zna&ka
ddlky temné #dsti (piferuleni{ v kifidlech um&lého zobrazeni cile) - pdésma povoleného odpdle-
ni 12, odp4lf pilot rakety.

Dosdhne-1i pFepadovy stihac{ letoun nebezpelné délky k cili, rozaviti se na indikéto-
ru radiolokdtoru %4rovka "O" (Odpoutdni) 16, kterd upozornuje pilota o nevyhnutném wyjitf
ze ztele. KdyZ nedoZlo k zachycen{ cile radiolokdtorem RP-21, provéd{ se zaméPovén{, pFi
optické viditelnosti cfle, zamdfovalem ASP a odpdleni raket RS-2US se provad{ v refimu ra-
diolokétoru RP-21 "Pevny paprsek". Ddlka k cfli se zjisfuje opticky, pomoci zamdfovaZe ASP
nebo prosttedky pozemniho navedeni, V reXimu "Pevny paprsek" je zna¥ka umilého zobrazeni
cile ve stfedu stinftka a je pevné. Zam&Fova® ASP vyhodnocuje néklon zémérné paralelnd
k "Pevnému paprsku” radiolokdtoru RP-21.

Pro vyhodnoceni udhlov¥ch oprav zam¥fovale ASP, pifi stfelb® na vzdud3né cile neffzenymi
raketami a z kandnu, vys{lé radiolokétor RP-21 do zaméFova¥e ASP (obr. 54), v jeho re¥imu
ginnosti "Gyro":

-~ skute&nou délku k c¢fli v rozmezi od 600 do 2000 m;
povel "Zachyceni";
povel "Vyjiti".

V reZimu &innosti zamé&fovale ASP "SS5" (odpdleni rsket RS-2US a R-3S) wysild radiolo-
kétor do zaméfovade:

1

skutetnou délku k cili v rozsahu od 1000 do 9C00 m;
povel "RS-2US";

povel "Zachyceni®;

povel "Odpouténi”.

Pro kontrolu provozuschopnosti radiolokdtoru a Zinnosti pilota v reZimu pfehledu a za=-
mEfovéni je v soupravé radiolokdtoru namontovén fotograficky kontrolni pristroj (PAU-473),
ktery fotografuje stinitko indikétoru.

Pifitom se na stinitku indikétoru objevi um#lé zobrazeni cile "Ptika" se znalkami délky

i
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Napédjen{ radiolokétoru

Radiolokétor je napéjen stejnosmErnym proudem o nap&ti 27 V, stfidavym proudem o na=
pEt{ 115 V, 400 Hz z m#nie PO-1500VI~ZI a kmitodtu od 400 do 900 Hz z generdtoru SGO=-8 a
taktéz stifdavym t¥{fézovym napétim 36 V, 400 Hz z mé&nile PT-500C,

Napdjeni je mofno zapnout pfi finnosti dynamospou¥t&fe nebo pfi pfipojeném pozemnim
zdroji stejnosm&rného a st¥fdavého napéti, zapnutim automatického jistife s{t& "CD", ktery
Jje na zadnim elektrickém 3titku pravého pultu.

Napédjeni blokd radiolokédtoru jak stejnosmérnym, tak také stff{davym napétim a taktéZ
spojeni obvodu radiolokdtoru s palubnim elektrickym obvodem je provedeno pomoci technologic-
kého spoje 350.

Poznémka. 1. Podrobny popis radioclokétoru RP-21 a rozmist®ni jeho blokd na letounu
je uveden v piedpisu Let-27-52.

2., Zvld3tnosti navedeni, zam&lfovéni a odpdleni raket pfi pasivnim a hladkém
Sumovém rufeni jsou uvedeny v pfespisech "Palubni st¥elecky radiolokétor RP-21"
(Let-28-23/2, 4).

2, Zaméfoval ASP-FFD

Véeobecné udaje

Opticky stifelecky zaméfova® ASP-PFD je ur&en pro zamdfovéni pPi stifelbd na vzduiné
cile z nepohyblivého kandnu G3-23, neffzenymi reketami S-5M, pPi odpélen{i F{izenych raket
R-3S a RS=2US a pro zam&*ovéni pfi stfelb® na pozemni cfle z kandnu G§-23, nef{zenymi rake-
tami S-5K, S-24 a takté? pro zam¥Povédn{ pfi bombardovéni z letu stfemhlav, s ruZnim nasta-
venim zémdrnych dhld.

Zaméfoval Fe3{ kol zamdfovéni (urleni takové polohy zbran® v prostoru v okamZiku
vystfelu, kterd zabezpel{ zdsah cile stfelou) automatickym vypo&tem a sestrojovénim dhlové
opravy pfi neustéle se ménicich parametrech stielby.

Uhlové oprava je dhel, o ktery je t¥eba vychylit zbrsn od osy cfle, pfitom je tdeba
brédt v dvashu pfemisténi cile, sni¥en{ stifely za dobu letu do bodu stfetnuti a taktéZ odklon
sméru pohybu stfely od osy zbrand po vystfelu vlivem hlu ndbdhu a vybodeni.

Uhlovou opravu Fedf{ polfta¥ a sestrojuje se v podob& pohybu zémZrného obrazce v zor=
ném poli pilota.

Proto¥e jsou zbran i zaméfova® pevn namontovény, je t¥eba zami¥eni zbrand provést ma-
névrem letounu. Pilot pilotuje letoun a nepfetr?ité sesouhlasuje spoleZny pohyb zém3rného
obrazce s cflem po dobu n¥kolika sekund (3 a% 5 s). PPitom zbran v prostoru zaujimé polohu
dhlové opravy, kteréd je nezbytné ke znileni cile stielou.

Maximélni celkovéd dhlové oprava vyhodnocovand zamEfovafem je 7 o

Pro zam&fovén{ pii stfelb& se zahrnutim idhlové opravy nefizenych raket S-5M (letec-
kyeh protivzdudnych) se do zaméfovale zavédddj{ tyto parsmetry: ddlka k cifli, vy3ka letu, hod-
nota dhlu nédb&hu a thlu vyboleni (pouze pifi stifelbd nePfizenymi raketami), rozmér cile a ba-
listické charakteristiky zbrani.

Rezsah zavéd&nych parametrd pro pifesné sestrojeni celkové hlové opravy:

ddlka od 600 do 2000 m;

vyska letu od 200 do 17 000 m;
rychlost cile od 500 do 2000 km/h;
thly nébZhu od O do 9 °;

thly vybofent 3 °.

t
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ZaméPova® pfitom vyhodnocuje délku k efli, funkci Zasu T (v zdvislosti na délce, vy3=-
ce letu a balistickych charakteristikéch zbran¥) a v zdvislosti na hodnoté T , se zahrnu-
tim balistiky zbrand (pro mefizenf rakety takté? se zahrnutfm 1ihld ndbd3hu a vyboZenf) zabez-
pefuje sefizovéni proudu v civkéch magnetického korek¥nfho systému gyroskopu zemdPovale,
Kdy¥ zém&rnéd sleduje c{l, m##{ gyroskop asutomaticky tihlovou rychlost cile a zabezpeluje
vychyleni zdmérné vzhledem k ose zbrané o ihel, jenf odpovidd celkové uhlové opravé,

Aby byla umoZnina kontrola rozsahu povolené stielby z kandnu a nei{zenymi raketami na
vzdulné a pozemnf cile, jsou v zamdPovali vytvéFeny povely "Odpdleni" a "Vyjiti" (v poloze
"Gyro" a "SS'). Povely Jjsou vytvéreny pfi zavdd&ni skutedné ddlky k c¢{li v tichto rozsazich:

- pii stfelbé na vzdusné cile: "OCdpdlenf" - 1950 a% 600 m (pro v3echny stPely), "Vyji=-,
ti" - minimdlng 600 m; - ' :

- pfi stfelb® na pozemnf cfle: "Odpdlenfi" - 1950 aZ 1200 m (pro v3¥echny stfely, kro-
mé S5-24), "Odpdleni” = 1950 a¥ 1600 m (pro rakety S-24), "Vyjiti" - miniméln® 1200 m (pro
v3echny stPely krom& 5-24), "Vyjiti" - 160C m (pro rakety S-24).

Signalizace povelu "Odpdleni"” je zabezpefena signdlni oranZovou %érovkou, kterd je vle-
vo na konzole hlavy zaméfovale a povel "Vyjiti" je signalizovén Zervenou signélni Zérovkou,
kterd je vpravo na hlavd zam&Povade (obr. 55).

Pro zamdFovéni pfi stPelb® neffzenymi leteckymi protizemnimi raketami S-24, S-5K na
pozemni cile, zavdddji{ se do zamEfovale tyto paremetry: délka k cili, rozmér cile, balistic~
ké charakteristiky zbrané.

Rozssh zavédénych parametrd pro pfesné sestrojovdni celkové uthlové opravy:

- dédlka k e¢fli - do 2000 m;
- vySka letu - od 500 do 1500 m; o
-~ rychlost cile - od O do 90 km/h,

Zam3foved pfitom vyhodnocuje délku k cfli s pak, podle stPedni hodnoty doby letu stie=
ly, se zahrnutim balistiky zbran& (S-3K, S=24), zabezpeduje sefizovéni proudu v civkéch mag-
netického korek&niho systému gyroskopu.

Kdy: zémErnéd sleduje cil je zabezpeﬁano, stejné jako pfi stfeldbd na vzdudny cfl, vy-
chylen{ zémErné vzhledem k ose zbran¥ o celkovou dhlovou opravu.

Pro kontrolu rozsahu povolené dédlky stielby nefizenymi raketami (S-5K, S-24) na pozem-
ni ‘ci{le, jsou v zamdFovefi vytvéPeny povely "Odpdleni" a "Vyjiti". Povely jsou vytvélfeny pi
zavdd&ni skute&né ddlky k cfli v t&chto rozsazich:

PFi strelbé S-24 PFi st¥elbd S-5K
- "Odpdlenf - 1950 a¥ 1600 m; - Ddpélent” - 1650 a%.1200 m;
- "Vyjit{" - miniméln& 1600 m; - "Vyjit{" - miniméln® 1200 m.

Délka do zam¥Fovale se zavéddi{ tfemi zplsoby:

- automaticky, z radiolokdtoru RP-21 pfi stifelb® na vzdudné i pozemni cile v refimu
"Pavny paprsek"; :

- automaticky, z bloku $ikmé délky (ndle’i do soupravy zamdfovale), pfi stfelbX na
pozenni cile; :

= ru¢én¥, z optického ddlkom&ru, pfi st¥elbd na vzduiné i pozemni cile.
PFi st¥elb¥ z kanonu na vzdu3né cfle je do zam¥Fovale zaveden refim malé ddlky 300 m,

kdyZ je rukojef runfho zavédéni délky nastavena na minimdlni ddlku (v krajn{ poloze), svi-

t{ Zdrovka "Vyjit{". Rozmér cile je tfeba nastavit predem, podle doplnkové stupnice zékla-
den. YVypina¥ "Automat-Ru¥n¥" musi byt v poloze "RuZni",

Uréeni okamZfiku zahdjen{ stielby je provéd&no podle vepséni cile do délkomérnéhs kru-
hu. :

Kdy%? zamEfovad vyhodnocuje &ikmou ddlku, je spojen se snimadem vysky DV-30 (s nasta-
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vovadem vySky ZDV-30) a se snimalem AGD-1l. Zpisob zavédéni délky do zamdfovade se vol{ plepi-
nafem "Automat-Run&", jenZ je na hlavé zam&fovale.

KdyZ je pfepinal v poloze "Automat", zavédd{ se skute&nd dédlka do zamdiovaXe z radio-
lokédtoru RP=-21 v reZimu "Vzduch" (v refimu "Pevny paprsek", kdy%¥ je cfl zachycen pfi stiel=-
b& na pozemni cile se délka takté? zavédl stejné, jako pPi stPelb® na vzdusné cile) nebo
z bloku 3ikmé ddlky v reZimu "Zem&". PPi ztrdtd signdlu "Zachyceni”, bZhem st¥elby na vzdud-
né cile, zam¥fova® automaticky odpracovévd ddlku 600 aZ 650 m.

Pfi stfelb® na vzdu3né a pozemnf cfle, neni-li wvysildn signdl "Zachyceni", zavéd{ se
délka z optického ddlkoméru, pfepina¥e "Automat-Ru¢n2" a "Vzduch-Zem&" musej{ byt v polohéch
'"Ru&n&" a "Vzduch" nebo "Rufn&" a "Zem&". Rozmdr cile se do zamdFfovale zavéd{l pomoci todft=-
ka "Zékladna" (Baza), je? je na hlav® zamdfovale (ptitom sledovat stupnici osv&tlenou Zer-
venym svdtlem).

V rozsahu 600 a% 2000 m se ddlka zavddf v reZimu "Vzduch":

- pii pdoze pé¥ky na "Gyro" pro nefizené rakety a kandn:
- pfi poloze pélky na "SS" pro stPelbu z kandnu.

Délku kontrolovat na stupnici skute®né ddlky s rozsahem 400 a% 2000 m.

V rozsahu 1000 aZ 9000 m se ddlka zavdd{ v reZimu "Vzduch" tehdy, kdy% je pfepinald
"Gyro-SS" v poloze "SS" a pfepina "NO-RS" v poloze "RS", pfi stifelbd raketami.

Délku kontrolovat na stupnici skutené ddlky s rozsashem 1000 a% 9000 m (obr. 55).

Ke zlepSen{ sledovéni indikace skuteZné ddlky a k zajiSt3ni moZnosti nastaveni polo-
méru délkom¥rného kruhu rukojeti pro ru¥n{ zavddén{ ddlky, je v zamiFfovali prizralné stupni=-
ce. Spodni ¥ést prizra¥né stupnice odpovidd stupnici malého rozsahu ddlky (400 sZ 2000 m).
Na horni &ésti prlzradné stupnice jsou oznalené hodnoty polom&ru d4lkom&rného kruhu, které
se mohou nastavovat v refimu "SS", "Ru¥n¥" rukojeti{ pro ru¥ni zavédd&ni délky. Toditko "Zdk-
ladna" (Baze), je% je na hlavd zam&fovale, musi byt pPitom nastavena na zHadce 70 m,

Ke zlepSeni sledovédni je signdlni Zdrovka "Vyjiti" umisténa v t&lese prizra&né stup-
nice (obr. 55).

Kontrola okamZ?iku zachyceni cile radiolokétorem RP-21 a privédéni ddlky do zam&Fovale
se provédi podle rozsviceni zelené kontrolnf Zdrovky "Zachyceni" (Zachvat), jeZ je vlevo od
indikdtoru skutefné ddlky na hlav® zam®fovale. V§3ka je do zaméFovale zavd&ddna z mechanis-
mu vydky. Mechanickym snimaZem vyXky je vlnovec, jeho? délka se m&ni se zmfnou statického
tlaku (vysky letu). Uhly néb&hu a vyboleni se do zamifovale zav4d®ji ze snima¥e DUAS-61-14
(Pouze v reZimu "Vzduch"). Balistické charakteristiky zbran& se do zam¥fovale zavads j1{
vloZenim smEnnfch balistickych blokd do pofitale zamifovaZe.

Zamitovéni pri st¥elb® samonavéddcimi raketami R-3S na vzdulné c{le je zabezpefeno za
t&chto podmfnek: délka 1000 a%Z 9000 m a vy¥ka 200 a¥ 17 000 m,

Zamitova® miZe automaticky vyhodnocovat hodnotu povolené délky odpéleni v rozsahu od
2000 do 550C m v podob& funkce vysky. Zamd¥ova¥ prfitom nastavi pevnou polohu znalky. Okam-
%ik odpéleni raket, kdyZ nen{ z radiolokdtoru vysfldn signél “"Zachyceni”, se urduje porovné-
nim ddlky k cfli zfskané 2z navéddciho stanovidt® s ddlkou povolendho odpdleni, ktersd se
vytvéar{ v zamdFovadi (v zévislosti na vjsce letu) a indikovanou. na indikétoru, jenZ je vle-
vo na hlavé zamdfovale.

Pro zam&fovén{ pfi st¥elbé raketami Fizenymi po paprsku (RS-2US), nastavuje zamdfoval
pevnou polohu znaZky, vychylenou ve svislé roving o uhel -3 © od vychozi (ndstfelné) polohy.
Tim se doséhne rovnob&fnost zémérné se smirem paprsku sntény radiolokdtoru RP-21 a zabezpe-
Zuje se pfi sesouhlasenf st¥edového bodu & cilem, poloha "Pevny paprsek” RP-21 na cfli.

Pro zam&fovéni pri bombardovdni se zam¥foval vyuZivéd jako prosty kolimétor se zémdr=-
nou sklonénou dold v rovind symetrie letounu pri nastaveni prfsludného zémErného dhlu. Zé-
mdrny hel se nastevuje ru¥nd v rozsshu od 0 © do 11 © kxnoflfkem "Uhly" na hlavd zam&fovale,
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ReZimy &innosti zamdfovalde se voli polohou prfepinall "35-B", "NO-RS", '"Gyro-3sS", jeZ
jsou na konzole hlavy zamifovafe a na hlavé zam&fovale (obr. 55) a pPepinalem "Vzduch-Zem&",
jenZ je na levém hornim Stitku.

Pfepinad "S-B" (stfelba-bombardovéni) musi byt pFi stPelbd z kanonu a libovolnymi ra-
ketami v poloze "S" a pfi bombardovén{i v poloze "B". Pfepina& "RS-NO* (rakety-kam;n} musi
byt prfi stielb¥ nerizenymi raketami v poloze "RS" a pFi stFelbd z kandnu v poloze "NO",

Prepinal "Vzduch-Zem2" urduje finnost zam&¥ovade pro vyhodnocovéni ithlovych oprav pfi
stfelb& na vzdudné nebo pozemni cile.
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Obr. 55. Umist¥ni prepinadl, stupnic a signédlnich #drovek na hlavé zam&fovade

1 - indikétor povolené délky; 2 - stupnice ddlky (rozsah 1000 a% 9000 m); 3 - stupnice ddl-
ky (rozseh 400 a% 2000 m); 4 - pfepina& pro pfepnut{ Zhavicich vléken osvitlovaci Zérovky
pohyblivého zémErného obrazce zaméFovafe; 5 = knoflfk pro ‘sefizovéni osvitlen{ stupnic hla-
vy zaméfovale; 6 - pevny zémdrny obrezec zamdfovafe; 7 - doplnkové stupnice rozpdti cfle;

8 - reostat pro sefizovéni jasu pohyblivého zémErného obrazce; 9 - prepinad Zhavicich vlé-
ken osvdtlovacl Z4rovky pevného zém&rného obrazce zaméfovade; 10 - prizra¥né stupnice
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Prepina® "Qyro-SS" zabezpefuje v poloze "Gyro" pohyblivy zémérny obrazec zemirovale,
ktery se vychyluje na celkovou thlovou opravu pro zaméfovédni pii stifelbd z kanonu a neffze=-
nymi raketami na vzdu3né a pozemni cfle a v poloze "SS" zabezpefuje pevnou polohu zémérné-
ho obrazce zamifovale, kteréd je vyul{véna prfi stfelb® z kandnu, reketami R-3S, RS-2US a ne-
fizenymi raketami. '

V poloze "SS" se zam¥Poval vyuZivd jako prosty kolimdtor, rozmdr jeho zémérného kru-
hu se m&n{ v rozmezi 11 a% 60 tisfcin vzddlenosti stfelby pomoci knofliku "Zékladna" (3aza),
jen? je na hlavé zaméfovale (kdyZ je pfepinaZ "Automat-Rudn&" v poloze "Automat", prepinal
"Gyro-SS" v poloze "3S" a pfepfnal "Vzduch-Zem&" v poloze "Vzduch" a neni vysildn signél
"Zachyceni"). Zam&foval pfitom vyhodnocuje pevnou délku 480 m.

V zam&fovali je umoZndno automatické a ru¥ni nastavovédni zém&rngch ihld,

Automatické nastavovén{ st¥ednich udhlovych oprav zém&rnych 1thld nastévéd tehdy, kdyZ
jsou prepinaZe v polohéch "SS", "Automat", "Zem&". Ru¥n& se stPedni opravy zdmdrnych dhld
nastavujf knoflfkem "Uhly", jen? je na hlavi zam&fova¥e, prep{nae pfitom musej{ byt v po-
lohéch "SS", "Ruln&", "Zem¥". Na knofliku "Ghiy" je stupnice, na které jsou rysky odpovida-
jiel zémErnym thldm pro stfedni podminky stfelby.

Ur¥eni a rozmistZni blokl zam&fovale

Zam¥ifoval se sklddd z hlavy zamEfovale, konzoly a politadle.

‘Hlava zamifovafe je urfena k promftdni zém&rného obrazce do zorného pole pilota a k je=-
ho vychylovéni o potfebné idhly. '

Hlava zamdfovale mé prepinale reZimd &innosti zamsfovale, stupnice skuteéné ddlky, pev=-
ny zém&rny obrazec a signédlni Zdrovky.

Hlava zam&Fovale je v kabin# letounu pfed pilotem a je upevndna pomoci své kxonzoly
k letounové konzole, kteréd je spojena s pfedni konzolou &elniho 3titu kabiny a s pPemosté-
nim podkrytového panelu. Poloha hlavy je sefizena tak, aby zémErnéd sviresla ve svislé rovind
se stavde{ vodorovnou osou trupu dhel -1 © 30 ° a le?{ v rovin® rovnobZ#né k roving symet-
rie letounu. :

Hlava zam&fovade je ke své konzole pfisroubovand &tyfmi Erouby, k tomuto udelu je
opatfena oky s otvory a na jeji konzole jsou zévitové otvory.

Konzola hlavy zaméfovale je svoji pfedni vidlic{ a dvdma paticemi spojena s letouno-
vou konzolou pomoci Broubu a dvou kolfkd, na letounové konzole je oko s kulovym loZiskem
(kloubem) a dva otvory pro zadni koliky, to umoZnuje sefizovéni polohy hlavy zami¥ovaZe ve
vodorovné roviné, Ve svislé roving se hlava zam3Fovale sefizuje zm&nou polohy matic kolf-
k8 na vysku, V sefizené poloze hlavy zam¥fovale se matice na kolfcich zajidfujf drétem. Na
metice se vyznaejfi rysky. Poital zamiFovale je ur¥en k vypodtu udhlovyeh oprav, propojové-
ni obvodd soupravy zam&fovale a k jejich ovlédéni{ v rdznych reZimech jeho Zinnosti., V po&i-
tafi jsou: mechanismus pro automatické zavéd&nf vysky, blok &asu, napédjeci blok, blok Zik=-
mé délky, stabilizédtor napsti a zesiloval,

Na predni st&n& t&lesa politale je prostor, ktery slouZf k zasouvédni sménnych balis-
tickych blokli. PoditaZ md kolikovy spoj pro pFipojeni kontrolnfiho pfistroje KPA-FF,.

Po¥ital zamEfovale se montuje do zakabinového iseku, mezi prehrady 11 aZ 13 vlevo a
upeviuje se ke speciélnimu panelu s vyuZitim ¥ty¥ tlumid. Upevnini je lehce snimatelné:
jedna strana panelu je upevn&na hraditky a druhé koliky ke konzolém, jeZ jsou upevnZné na
profilech spodniho panelu zakabinového useku.

Filtr F-14A je v obvodu napdjeni zamEfovale, umistén je v kabind u pFehrady ¥. 11
vpravo. Svym zakon¥enim je filtr zasazen do upeviovaciho t¥menu, ktery Je ptinftovén
ke konzole kolejnic vystfelovaciho sedadla e dv¥ patice jeho t3lesa jsou upevnény Srouby
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Obr. 56. Snima& hld nédb&hu a vybofen{ DUAS-51-14

1 - ohfev PVD; 2 - kontaktn{ destifka; 3 ~ potenciometr idhlu néb&hu; 4 - kartélek potenciometru; 5 - protizévaZfi{; 6 - kF¥idélka
snimafe uhlu nébdhu; 7 - ohfev snimafe ithlu néb&hu; 8 - kontaktni destidka; 9 - potenciometr udhlu vyboZeni; 10 - kartdZek poteneio-

metru; 11 - protizévaZi; 12 - ohfev snimae hlu vybodeni; 13 - kfidélka snimade uthlu vybolfeni

\\\
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Obr. 57. Elektrické schéma snimade DUAS-61-14
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zadroubovanymi do kotevnich matic. Pro ru¥ni zavddéni skute&né ddlky je na ovlédaci péce
motoru (v kabiné) potenciometr, ovlédany rukojeti.

Pro ovlddéni obvodu tlumeni zam&ifovale je na Fidic{ péce letounu tladitko tlumeni,

které je zéroven tladitkem "Zachyceni", kterym se zapind reZim automatického sledovéni cile
radiolokétorem RP-21. '

Podrobny popis zaméfovade je uveden v pfedpisu Let-29-27,

3. Snima& (hld nédb&hu a vybofenf DUAS-61-14

Snima& thld ndb&hu a vybofeni DUAS-61-14 (obr. 56) je urden k vyaflédni elektrickych
signéld, jeZ jsou uimErné dhlim néb¥hu a vyboleni letounu., Skléddd se z védlcového t&lesa, do
kterého je zamontovén pfijima& vzdudného tlaku PVD-7, ktery slouZ{ k zabezpeleni Zinnosti
tlakomdrnych pfistroji a snfmaf hld nébZhu a vybofeni, ktery slouff k zavdddni 1hld nédbé-
hu a vyboZeni letounu do zamsfovale.

Snima¥# DUAS je umfstdn na pfednim koneci ty%e PVD, ve smdru letu a je obrdcen pfijima-
Zem PVD proti vzduinému proudu. Snima& DUAS je sklon®n o 1 s dold vzhledem ke stavic{
vodorovnd ose .trupu letounu. Elektricky kebel snimae je umistdn v ty&i a je pfipojen k elek-
trickému obvodu zamdfovale devitikolikovym elektrickym spojem (obr. 57). Pro m&¥eni hll
nédbZhu a vyboleni mé snimad dty¥i kfidélka, kterd jsou po dvojicich upevnina na dvou vzéjem-—
né& kolmych osdch. Pfedni dvojice kifidélek je ve vodorovné rovind a m3¥{ hly ndbZhu, zadni
dvojice k¥idélek je v rovin® symetrie letounu a m&¥{ ithly vyboZeni letounu.

Osy natéfeni kiidélek jsou mechanicky spojené a kartd®ky 4 a 10 potenciometrd 3 a 9,
které jsou uvnitf t&lesa DUAS,

Princip &innosti snime¥e je zaloZen na zmdn¥ vystupniho pom&rného odporu (napdti) v zé-
vislosti na poloze kfidélek. Ka?dé urfené poloze kfidélka odpovidd urZité hodnota vystupni-

ho pom&rného odporu (napfti), coZ vyjadfuje vztah %—%%%ﬁf v procentech,

F?i zmEnd dhlu nédbZhu nebo*vybofen{ letounu, wykloni se k#idélka o urdeny ithel, v dis-
ledku #ehoZ kart4lky 4 a 10, které jsou upevn&né na protizédva%i ka%dé dvojice kFidélek, sklouz-
nou po pevnych potenciometrech 3 a 9, zmé&nic tak hodnotu vystupniho nap&ti.

Napéti, které je snimané z potenciometrd snimade Uhld néb&hu a vyboZeni se zavdd{ pifi- !
mo do obvodu pro sestrojovéni svislé a vodorovné sloZky udhld zpoZdénf. Pomoci tX#chto obvodd '
se provéAdi sefizovdni proudu v korek&nich civkdch gyroskopu. Napit{i z potenciometrt se sni-
mé pFes kontaktni desky 2 a 8. |

Pom&rné napétf mezi kartédlkem potenciometru a jeho zdpornym koncem se médni linedrns
v zévislosti na thlu nato¥enf k¥*idélek. Hodnota vystupnfho pomErného napit{ se zvy3uje p¥i

vyklon®ni k#idélka hlu vybofen{ vlevo a kFidélka thlu nébZhu nahoru, divéme-li se ve sméru
letu.

Pro zabrédnini némrazy mechanismd kfidélek a PVD jsou uvnit¥ t¥lesa ohffvac{ t&lesa.
Oh#{vaci tZlesa se zapinajf{ soufasn® se zapnutim ohifevu PVD automatickym jistiem sitd
“DUAS, PVD, Hodinky" (DUA, EVD, Casy), ktery je v kabind na stfednfm 3tftku pFistrojové
desky. Aby nedoSlo k poSkozeni kfidélek po dobu stén{ letounu na zemi, navlékéd se na t&-
leso DUAS ochranny kryt.
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HLAVA 8

MONTAZ FOTOGRAFICKEHO KONTROLNfHO PRfSTROJE

1, V3eobecné iudaje

Pro fotografovéni spole¥ného zobrazeni zdmdrného obrazce zamd¥ovale a cfle pfi cvil&~-
nych stfelbdch a bojovém poufiti je v letounu fotograficky kontrolnf pFfstroj S5-45-1-100-0S,
spolu s &asovym mechanismem VM-2,

2 tografi kontrolni {stroj S5-45-1-100=0S
Fotograficky kontrolni pfistroj (obr. 58) je umfstdn v kabin¥ letounu zprava od hla-
vy zamdFovale., Piistroj je upevn&n pomoc{ lehce snimatelné konzoly, kterd se sklddd z tdle-
sa a stojanu, TElesc je upevnino na hlavd zam&fovade dvdma Xrouby. V tZlese je zamontovédn
kuZelovy kol{k s pruZinou, ktegy zajisfuje vzpéru na tdlese.

V horn{ Zésti vzpdry je tdst s kulovym povrchem, s ni% je spojeno t&leso pFistroje a
je k ni prisroubovédno ¥tyfmi 3rouby. Kloubové spojen{ umo¥nuje zm&nu polohy pristroje pfi
Jjeho nastfelovéni. Je-~li tifeba pifistroj sejmout, stladi se kuZelovy kolik a dojde k rozddle-
ni konzoly na dvZ Zdsti: vzpira je pevn# spojena s pristrojem a sniméd se spolu s nim, téle=-
so zistévd na letounu,.

Zédkladni technickd data

ObJektiv « & v o o o o v o o v v 0w o oo . . BtyFEo¥kovy, typu F-455
MaxinéInt svatelnoat . . oo sian ol e sn o Q5578

Chniskovd vzdédlenost o o « o« v v ¢« s o o o & « » 100 mm

TOENE-Ple DETBEUBIE o/ a o i e e wie e T s S 28 T B
PoREItE PLIMOL o s o oin lanh oty aon o e el ot es ALARAATANT 35 mm
Rozmlr ondmkn "y ol 5 vis w e iwign el e e e Te 3k X025 mm

Rychloat sniménf . . + + & = = ¢ 4 « « = o 4 « + 5 +1 enimek/s

Délke Filmi'v jednd ¥agetd. . G 20 o 2 e o o o o0 JpbM

Polfet snimkd.v jedné-Kazet® 00 o V0 aoy v W97

Doba expazice (abalf) L e 5 ateas wh e e 1/50 8

Oh#{vac{ ustroji:

L4

-vjkon.....-..a.........--36'&':10%
<~ apotlebs proddu & o L. % s s e s s oate somAaXimAINS ) 3 A

NominAIn{- vrkbn Motort ahah sins s wiivit e ve s IO
Do soupravy fotografického kontrolniho pPistroje patfi: pfistroj s objektivem a hra=

nolovym néstavcem, dvé pracovni kazety, nastPelovaci kazeta; z4loZni Zésti, néFadi a pris-
lusenstvi,

Fotograficky kontrolni pfistrog se sklédsé z komory, pracovni kazety, napéjeciho kabe=-
lu s kolikovym spojem a objektivem s hranolovym néstavcem.

Komora pfistroje mé t&leso s krytkou, kde jsou umfst¥ny: elektricky motor, uzévirka,
pracovni kazeta s civkami a bubnem, jen? slou?i k protasfenf filmu, systémem ozubenych kol,
kterd jsou urfena k preddni pohybu od elektrického motoru na buben uzévérky. Krom& toho Je




. Obr. 58. Souprava fotografického kontrolniho pfistroje S5-45-1-100-03
1l - fotograficky kontrolni pfistroj; 2 - nastfelovac{ kazeta; 3 - kazeta se sejmutou krytkou; 4 - krytka kazety; 5 - kazeta;

6 - konzola pro montéZ fotografického kontrolniho pfistroje
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v télese umistén tepelny reguldtor a odpor ohfevu. Uzévéru tvoff védlec s otvorem pro pri-
chod sv&telnych paprskii, které jsou vedeny z objektivu pfistroje. Uzévdra je k ozubenému
kolu pfi¥roubované.

Pri otéfenf elektrického motoru je preddn pohyb p¥es ozubeny hiidel na ozubené kolo,
které se otdd{ spolu & uzévirou a preddvé pohyb maltézskému k#{¥i. Maltézsky k¥{% se pootd-
&{ pres ozubené kolo prfeddvd pohyb na protédeci buben pracovni kazety., Timto zpiiscbem se
pFi otéZeni ozubeného kola otéEf uzédvira a pFerulovand se otd¥{ maltézsky kifZ.

Za dobu iplné otélky uzdvEry dojde k sejmuti jednoho obrézku a za dvé otd¥ky dojde
k otoleni maltézského ki*f%e. Doba trvém{ zastavenf maltézského kf{iZe a tim i filmu, mezi
Jeho pooté¥enimi za otd&dku uzédvéry, neni stejnd. Otvor uzévéry je wytvofen tak, aby bylo
sejmut{ obrézku provedeno v okam¥iku del3{ zastévky, Buben & filmem se ot4df a pres kladi&-
ku a prufinovy t¥eci pohon piedévé pochyb na navijeci{ civku a tim provdd{ pFevijenf filmu
z odviject civky. Se zvEtSovénim prim&ru svitku filmu na navijec{ cfvce se linedrni rychlost
filmu zvySuje, ale jeho rychlost na bubnu zlstévs stejné.

PruZinovy tPfeci prevod pfes prufinovy Ffemfnek umo¥nuje civece prokluzovat vzhledem
k Peminku a tim se vyrovnévé rychlost otédenf filmu na civce a bubnu a je odstranfna mo%-
nost pretrZenf filmu., Odvijec{ civka je spojena se spojkou signélniho disku, ktery je namon-
tovdn na vn&j8{ strand pffstroje. PFi otd¥eni civky se otéd{ také signélnt disk, ktery sig-
nalizuje pohyb filmu pfi &innosti pfistroje. Opticky systém pristroje se sklddd z objekti=
vu, mPi¥ky pfistroje a snimatelného hranclového néstavce, ktery je opatfen jednim hranolem,

Vhpfiatroji Je pouZit objektiv s ohniskovou vzddlenosti 100 mm, s maxim&ln{ svitelnos-
tf 1:5,6. Objektiv mé irisovou clonu, které umoZnuje plynule m8nit hodnotu svitelnosti ob=-
Jektivu a clonit jej na svételnost 1:5,6, 1:8 a 1:11.

MF{%ku pfistroje tvor{ sklendné deska s k¥i¥em a mE¥{tkovou znalkou., Ki#{% slousf pro
nastfelovéni pristroje a m&F¥itkové znafka slouZf pro ur¥en{ m&#{tka pfi vyhodnocovéni, Vzd4-
lenost od k¥i%e k m3¥{tkové znalce je 10 mm,.

Pro nastfelovédni fotografického kontrolniho p¥istroje se k pristroji prikl&d4 nastfe-
lovac{ kazeta, kterd se pfi nastfelovdni vkl&d4 na stejnou zdkladnu jako pracovni kazeta,

3, Casovy mechanismus VM-2

fasovy mechanismus (obr. 59) zabezpeduje ¥innost fotografického kontrolniho prf{stro=-
Jje S5-45-1-100-0S po dobu nastaveného Zasového intervalu {od O do 3 8) po uvoln&ni bojové-
ho tlalitka,

Casovy mechanismus VM~-2 tvo#{ schrénka, do které jsou namontovény:

- mechanismus a elektromagnet, ktery zpracovévé nastaveny Zas;
- prepina¥ zabezpedujici &innost fotografického kontrolniho ptistroje s &asovym me-
chanismem nebo bez n&ho;

= elgpinaZ zsbezpefuilcl autematické edmpigni fategrafickéha kamtralniha wiiatraig wa
uplynutf{ Zasového intervalu, ktery byl nastaven na &asovém mechanismu (od O do 3 8);

- elektricky obvod s tepelnym regulétorem pro oh¥ev ¥asového mechanismu p¥i nizkych
teplotéch.

K t¥lesu Zasového mechanismu se upeviujf t¥f a &tyfkolfkové vidlice, které jsou urle-
né pro spojeni &asového mechanismu, prost¥ednictvim kabeld, s fotografickym kontrolnim
pristrojem a palubn{ elektrickou sit{ letounu. Casovy mechanismus je umfatén v aerodynamic=
kém hiebenu trupu u pfehrady &. 25. Je upevnén ke konzole piijimade MRP-56P tifemi Zrouby.
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v t¥lese umistdn tepelny reguldtor a odpor ohfevu. Uzdvdru tvo#{ vélec s otvorem pro pri-
chod svitelnych paprsk@, které jsou vedeny z objektivu pf{stroje. Uzévéra je k ozubenému
kolu pfi3roubované.

PFi otéZen{ elektrického motoru je pFeddn pohyb pPes ozubeny hifdel na ozubené kolo,
které se otd¥i spolu 8 uzévdrou a preddvé pohyb maltézskému k¥{Zi, Maltézsky k¥{%¥ se pootd-
&1 pres ozubené kolo pfeddvé pohyb na proté¥ecf buben pracovni kazety. Timto zplsobem se
pFi otéZeni ozubeného kola oté¥{ uzévira a pferulSovand se otdd{ maltézsky kiiZ.

Za dobu udplné oté¥ky uzdvéry dojde k sejmuti jednoho obrézku a za dvE otédlky dojde
k oto¥eni maltézského k¥i¥e. Doba trvéni zastaven{ maltézského kii%e a tim i filmu, mezi
jeho pootélenimi za otd¥ku uzévéry, neni stejnd. Otvor uzévéry je wytvofen tak, aby bylo
sejmut{ obrézku provedeno v okam¥fiku del3{ zastdvky. Buben s filmem se otél{ a pfes kladil-
ku a prufinovy tPeci{ pohon pfedévé pohyb na navijeci{ civku a ti{m provddi pFevijeni filmu
z odvijec{ civky. Se zviétSovénim priméru svitku filmu na nav{ijeci{ civce se linedrni rychlost
filmu zvy3uje, ale jeho rychlost na bubnu zlstdvé stejné,

PruZinovy tbheci prevod pres prufinovy femfnek umo?ruje civce prokluzovat vzhledem
k Pemfnku a tim se vyrovnédvé rychlost otden{ filmu na civce a bubnu a je odstran&na mo¥-
nost pPfetrfen{ filmu, Odvijec{ civka je spojena se spojkou signdlnfho disku, ktery je namon-
tovén na vn& j&{ stran® pfistroje. PFi otédfeni civky se oté&{ také signdlni disk, ktery sig-
nalizuje pohyb filmu pii &innosti pffstroje. Opticky systém pristroje se sklédd z objekti=-
vu, mPiiky pfistroje a snimatelného hranclového nédstavce, ktery je opatfen jednim hranolem.

V| pPistroji je pou?it objektiv s ohniskovou vzdélenosti 100 mm, s maximéln{ svEtelnos-
t{ 1:5,6. Objektiv mé irisovou clonu, kters umo#nuje plynule m&nit hodnotu sv&telnosti ob~-
jektivu a clonit jej na svételnost 1:5,6, 1:8 a 1:11,

MP{2ku pfistroje tvof{ sklendnéd deska s kiiZem a mEF{tkovou znalkou., KFi{Z slouZ{ pro
nastfelovéni pFistroje a mEF¥{tkové4 znalka slouZi pro ur¥enf md¥{tka pfi vyhodnocovédni, Vzdd-
lenost od k¥fZe k m&f{tkové znadce je 10 mm.

Pro nastfelovédn{ fotografického kontrolnfiho pfistroje se k pfisiroji pFiklédd nastie-
lovaci kazeta, kterd se pii nastPelovdni vkléddd na stejnou zékladnu jako pracovni kazeta.

3, Casovy mechanismus VM-2

Casovy mechanismus (obr. 59) zabezpefuje 8innost fotografického kontrolniho pfistro=-
je S3-45-1-100-0S po dobu nastaveného ¥asového intervalu (od O do 3 8) po uvelndni bojové=-
ho tlafitka,

Casovy mechanismus VM=-2 tvo#{ schrénka, do které jsou namontovény:

- mechanismus a elektromagnet, ktery zpracovdvéd nastaveny &as;

- prepinal zabezpedujic{ &innost fotografického kontrolniho p#istroje s fasovym me-
chanismem nebo bez n&ho;

-~ pPfepina& zabezpefujici automatické odpojeni fotografického kontrolniho pristroje po
uplynutf &asového intervalu, ktery byl nastaven na &asovém mechanismu (od O do 3 s);

- elektricky obvod s tepelnym regulétorem pro ohfev tasového mechanismu p#i nizkjch
teplotach.

K t¥lesu Zasového mechanismu se upevnuji t¥{ a &tyfkolfkové vidlice, které jsou urie-
né pro spojeni &asového mechanismu, prostfednictvim kabeld, s fotografickym kontrolnim
phistrojem a palubn{ elektrickou sitf letounu. Casovy mechanismus je umfatdn v aerodynamic-
kém hiebenu trupu u pfehrady &. 25. Je upevnén ke konzole piijimade MRP-56FP tfemi Zrouby.
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4 BM-2 &lknoze

obr, 59, Casovy mechenismus VM-2
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HLAVA 9

moNTAZ PyLon® Pro zavESENf PRfpavicH PALIVOVYCH NADRZE

1, Trupovy pylon pro pffdavnou palivovou nédr? a jeho pyromechanismus

Pro zavi%enf a shoz pfidawvné palivové nddrZe je na letounu namontovén pylon (eobr. 60),
ve kterém je zédmek pro zavéSeni nddr¥fe a pyromechanismus pro odmri3tdni nddrZe pod letoun.

Pylon je umistZn pod trupem v roviné symetrie letounu, mezi pPfehradami &, 15 a% 21 a
je upevnin ke spodnimu panelu trupu pomoci pfednfho 3 a zadniho 11 svornikld, které jsou za-
sunuté do pouzder na pfehraddch &. 16 a 20. Do pouzder se nejprve zasunou svorniky a upevni
se maticemi 38 s wvn&jiim zévitem, potom se na avorniky nasune pylon, ktery se pPitéhne a za-
jist{ maticemi 37 a pojistnymi maticemi 36.

Pylon tvo¥i noasnik obdélnikového prifezu s pfednim a zadnim aerodynamickym krytem.
Kostra nosniku je odlita z elektronu. Uvnit¥ nosnfku jsou umfstdny: pfechodové palivové pot-
rubl "l kgg;é teleskopicky spojuje potrubi nddrZie a palivového systému; pfrechodové potrubi
9 s vakuovym ventilem; zdmek BDZ-56Je, ktery slou¥i k zavddeni nédrZe 5, = elektromagnetic-
k¥m ovléddénim; koncovy mikrovypina 13, ktery signalizujd zavéS8eni pfi{davné palivové nddr-
Ze a blokuje vysunuti spodniho brzdicfho 3titu; pyromechanismy 8 a 4, které slocuZi k odmri-
t&n{ nédrZe od letounu; dorazy 2 a 10, které spolu s dorazy néddrfe zamezuji jejimu pohybu.

V potahu pylonu je otvor 35, ktery umoZnuje pifstup k pyropistoli = kruhovy vyfez,
kterym se kontroluje uzamdeni zémku. Otvor se zavird krytem na zdv&sech, kryt se uzaviré
zémky .

Pod lehcesnimatelnym zadnim aerodynamickym krytem je na konzole upevnin elektricky

kolfkovy spoj 12, jenZ slouZi pro spojeni elektrické instalace pylonu s letounovymi elekt-
rickymi obvody.

Pyromechanismy pylonu tvofi pyropistole 8, pyrotechnicky odraZeZ 4, pruZinovy spous-
t3c{ mechanismus 6 se zdpadkou 16.

Pyropistoli 8 tvoP{ ocelovy vélec, ktery je upevniny vodorovnd v konzoléch nosniku
pylonu. Na jednom konci je do vdlce vsunut a pfesuvnou matic{ upevnZn zdvEr, na druhém kon-
ci je nétrubek s kufelovym rodt¥m. Do dutiny védlce se vklédé pyropatrona FK-3M-1, X nétrub-
ku je pfipojena trubka s prim¥rem 10x8 mm, kteréd je spojena s nédtrubkem vélce pyrotechnic-
kého odraZfefe, tim jsou spojeny dutiny pyropistole a pyrotechnického odraZele.

legenda k obr, 50. Pylon pro zavEdeni pfidavné palivové nédrZe s jeho pyromechanismem

1 - echodové palivové potrubi; 2 - pfednf doraz; 3 - pfednf svornfk; 4 - pyrotechnicky
odrd%ef pro odmr3t&Zni palivové nédrZe; 5 - zémek BDZ-56Je; S5 - pruZinovy spoultdci{ mecha-
nismus; 7 - kolikovy spoj zédmku; 8 - pyropistole; 9 = pifechodové podtlakové potrubi;

10 - zadni doraz; 11 -~ zadn{f svornik; 12 - kol{kové spoje; 13 - koncovy mikrovypina& pro
signalizaci zavé&Sen{ pridavné palivové nédrie a blokovéni vysunuti spodniho brzdiciho &ti-
tu po zavi3eni pf{davné palivové néddrZe; 14 - zdvZsné oko pf{davné palivové nédrZe: 15 - do~
raz na nadrZi; 16 - doraz; 17 - tdhlo; 18 = pruZfina; 19 - pdka; 20 = tdhlo; 21 - dvouramenné
napinac{ vahadlo; 22 - vidlice (tfmen); 23 - bojovy¥ klin; 24 - ddernik; 25 - kladifka v uder-
niku; 26 - bojové prufina; 27 - potrubi; 28 - nosny hék zémku; 29 - st¥iZné podloZfka; 30 -

- spona; 31 - presuvnd matice; 32 - stshovaci matice; 33 - tlouk; 34 - pozemni zajistovad-
lo z praporkem; 35 - otvor pro pfistup k pyropistoli; 36 = zajistovaci matice; 37 - matice;
38 - podloZka; 39 - matice s vn&j8im zévitem
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Zévér pyropistole se sklédé z télesa, uvnitf kterého je dvouzdpalnikovy uddernik 24 a
bojové prufina 26. D¥{k ddernfku je pro¥f{znut a do prifezu je vloZena kladilka 25, kteréd
odtlatuje tvarovanou plochu bojového klfnu 23 pfi jeho pohybu. V napnuté poloze je uddernik
drien kladifkou, kterd zapadd do vybrénf klfnu. Klfn se vsunuje do t&lesa zdvéru a udriuje
se pnutim bojové pruZiny, které se pPends{ pPes kladi&ku dderniku. VytaZnd sila klinu musi
byt minimdlng 78,45 N (8 kp). Vn&j8{ konec uderniku mé otvor pro pozemn{ zaji3tovadlo s pra-
porkem 34, které se vklédé otvorem v krytu 35, K pozemnfmu zajisfovadlu je pomoed spony
pfipevnén ferveny praporek, ktery lze lehce sejmout v pfipadé otevirén{ krytu bez vyjmuti
zajistovadla. Na hlavieci zéviru je oko (ne obr. 60 nenf znézorn#no), za které je mo¥no ¥rou-
bem pfipevnit vidliei 22 spoustéciho mechanismu po jeho natafeni pfed zavé&Senim nddrZe.

Pyrotechnicky cdra%e& tvof{ svisle upevniny vélec s natrubkem'v horni &4sti a pfesuv-
nou maticf 31 ve spodnf %dsti. Do védlce je vloZen tlouk 33 ve tvaru pistu se zédvitovou kon=-
covkou. Ka koncovku je nasunuta stifiZnd podloZka 29, kterd je upevndna mezi pistem tlou-
ku a matici{ 32, jeZ Jje na3roubovand na koncovce. Tlouk je vloZen do védlce a vdlec je uzav-
fen piesuvnou matici 31, které tla¥{ okraj stfifné podloZfky k &elu vélce.

Po zavdden{ nédrfe se sesouhlasf otvor dorazu 15, ktery je naZroubovédn v nédrii, s ot=
vorem koncovky tlouku a mezi sebou se apoji apomou 30,

PruZinovy spoust&ci mechanismus je urden k vytaZeni bojového klinu ze zévdru a ke spud=
t&n{ dderniku. PruZinovy mechanismus se sklédd z tdhel 18 a 17, kteréd jsou zavd3ena na pé=-
ce 19 dhlového vahadla 21, otdfenfm osy vahadla se napinéd mechanismus; vidlice 23, jeZ je
spojenéd 3roubem 8 bojovym klfnem 23 zdvi3ru a prufiny 18, jeZ je navle¥ena na téhlo 17 a stla-
Zena mezi osazenim téhla a konzolou dorazu 16. Vidlice, thlové vahadlo a téhlo jsou mezi se=-
bou kloubové spojeny.

Téhlo mé EtyFfhranné zakonfenf vsunuté do konzoly dorazu, v téhlu je vyfez se skosenim
pro doraz. Doraz 16 tvolfi kolik, jenZ je uloZen v konzole s pouzdrem. Plisobenim pruZiny je
kolik stdle stlafen doll. Horni konec dorazu je plochy, se skosenim pro zachyceni téhla.
Spodni konec dorazu je zvedén nosnym hékem zdmku pifi napnuté poloze nahoru. JestliZe je tdh-
lo 17 v napnuté poloze, zapadne do vyFezu tédhla doraz a drZ{ tdhlo v napnuté poloze.

2 ﬁinngst pyromechanismu pylonu pFi shozu pffdavné palivové nédrie
(obr. 60)

Pfed zavE3enim nédrZe se vklédd do pyropistole pyropatrona a uzavird se napnutym zé-
vérem. Bojovy klin neni spojen s vidlicf{ pruZinového mechanismu. Natoenim osy vahadla na-
pindnf 21 proti sm&ru chodu hodinovych rufifek se napne téhlo spoultdcfho mechanismu, kte-
ré stladfi pruzinu 18, Pak vidlici spousiového mechanismu spojit s okem hlavy z&véru, Zavd-
sit pridavnou palivovou nédr%Z. NédrZ svymi dorazy dosedne na dorazy 2 a 10 pylonu a zévds-
nym okem 14, zasunutym do vybréni nosnéhc héku 28, natofit hék do polohy "Uzamdeno" (Zapre-
to), pPifem? doraz 16 zasko®{ do vyFezu téhla 17 a zajist{ jeho polohu. Vidlici 22 spousfo-
vého mechanismu odpcjit od oka zév&ru a spojit ji s bojovym klinem 23. Do vnéjdiho konce
iderniku vloZit pozemn{ zajisfovadlo s praporkem a spojit sponou 30 zakonZeni pistu tlouku
s dorazem v nédrZi 15.

Pred letem pozemni zajiZfovadlo e praporkem vyjmout.

Pri zav&8ené pfidavné palivové nédr¥i mus{ svitit signédlni Zdrovka "ZavdZeni nddrie”
(Podveska baka) /Zérovka je ve spodnf Fad® tabla, na spodnim 3titku pod pfistrojovou dea=-

kou/, které je zapnuta koncovym mikrovypinafem 13, jeho% kolfk je stlalen pfi zav&3eni nédr-
Ze.

Nédr%Z se shazuje stlafenim tla&ftka "Shoz nédrZe" (sbros baka)., Pii silaéeni tladf{t~

ka se uvede v ¥innost elektromagneticky spoudfovy mechanismus zémku pylonu a nosny hék se
. Oteﬁ."e.
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Obr. 61, Zémek BDZ-56Je pylonu pro savdSeni piidavnych palivovych nddrZi

1 - t8leso; 2 - t¥men; 3 - pfechodovd pdka; 4 - kuliZkové loZisko; 5 = kladifka; 6 = opdrnd
péka; 7 - mikrovypina® VK1-140; 8 - pdka; 9 - tésndni; 10 - tdhlo; 11 - pruZina;

12 - pPechodovd péka; 13 ~ klévesa; 14 - elektromagneticky spoudfovy mechanismus; 15 - napima-
c{ pédka; 16 - noany hék; 17 - doraz; 18 - prufina; 19 - trubka s esou

Obr. 62. Schéma uzam¥eni pruZinového mechanismu

32 - kolik; 2 - téhlo; 3 ~ sefizovaci matice; 4 - zajisfovac! matice; 5 - Zep; 6 - zdmek BDZ=56Je



- 160 -

P¥i natodenf nosného héku (ve sm&éru 3ipky I, na obr. -60) se doraz 16 vysune, plisobenim
sily pruZiny, z vyPfezu tdhla 17. UvolnZné téhlo plsobenim sily pruZiny 18 (ve sméru Sipky III)
nato¥{ napinac{ vshadlo 21 (8ipka IV). Péka vahadla prostfednictvim vydlice 22 vytrhne bojo-
vy k1lin 23 ze zévEru (3ipka V). UvolnZny uddernik zévéru pohybujici se pliscbenim sily bojové
pruZiny 26 napichne zé4palniky zdpalky pyropatrony (3ipka VI). Zdpalky zapéli prachovou népln
pyropatrony a plyny, vzniklé hofenim prachové népln& wniknou ro3tem do védlce pyrotechnické-
ho odra¥efe 4. Tlakem plynd se tlouk posune doll, pFfest¥fhne st¥i%nou podloZfku 29 a vyrazi
z vélce. Energie tlouku se pfenese na palivovou néddrZ a ta je odmr3idna pod trup letounu.

Poznémka, K pylonu je pfiloZen aerodynamicky kryt a zétka pro pfechodku palivového
potrub{. Aerodynamicky kryt se montuje na pylon pfi letech bez pifidavné palivové nédr-
Ye., Aerodynamicky kryt mé tvar %labu a upeviuje se k hylonu zdola Srouby zasroubova-
nymi do kotevnich matic. Pfed za3roubovédnim serodynamického krytu je tFfeba vlo%it zdt-
ku na pfechodku palivového potrubi. Dva zadni Zrouby jsou vymEnné. Pri montéZi aero-
dynamického krytu poufit 3rouby o délce 32 mm, po sejmut{ aercdynamického krytu pouZit
§rouby dlouhé 18 mm (primér 5 mm). Pred zavd3enim pffdavné pelivové nédrZfe musi byt
aerodynamicky kryt a zdtka sejmuty.

Js Zémek HDZ-56Je

Konstruk&n& a principem své &innosti je zémek BDZ-56Je (obr. 61) urfen k zavifen{ a
shozu pfidavné palivové néddrie.

Zékladni technické data.
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Zémek je v pylonu upevnén dvéma Srouby. Mikrovypina& VK1-140 v zémku BDZ-56Je neni
vyuZit, V letounovém obvodu je pro signalizaci zav&3eni wvyuZit mikrovypina#, jenZ je umfis=-
t&ny v pylonu a zéroven slouZi k blokovéni vysunuti spodnfho brzdicfho Zt{tu do shozu pf{i-
davné palivové nddrie.

Uzamend poloha nosného héku je zabezpefena zdb&rem ozubu apouéfové péky elektromag-
netického spousfového mechanismu se segmentovou pdkou. Velikost prekryt{ opirné plochy seg-
mentu ozubu spoulfové pdky musf byt po celé plode miniméln¥ 2,5 mm a maximdln¥ 3 mm,

Zémek se uzamykd napinaci pékou pomoci klfiZe,

Pi*i pritoku elektrického proudu vinutim se kotva elektromagnetického spousdticiho me-
chanismu pooto&{ o ydhel 10 a3 ° 30 ° a pfitom odemyké zamek,

4. Kfidlové pylony pro zavdSeni pfidavnych nédri{

Na letounu je kromé& pfidavné palivové nddrZe pod trupem mo¥né namontovat dvé pifdav-
né palivové néddrZe po 490 1 paliva pod k#¥{dla letounu,

K tomu mohou byt misto k#idlovych zévéahikﬁ . 3 a 4 namontovény k¥fdlové pylony pro
.zav&Seni pfidavnych palivovych nédrZi (levy na misto zévdsniku &. 3 & pravy na misto z&vis-
niku &, 4},

Kfidlovy pylon pro zav&¥eni pridavné palivové nédrZe (obr, 63) je svym vnit¥nim uspo-
rédénim podobny trupovému pylonu a vn& j&im tvarem je podobny k¥fdlovym zdvEanikim %, 3 a 4.
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Kolik

Zodni’ dorox pridevne
palivove nadrze

Obr. 63. K¥idlovy pylon pro zavé¥en{ pffdavné nédr¥e

K¥{dlovy pylon tvor{ snftovanéd konstrukce, kterd se sklddéd z kostry a potahu, Kostra
pylonu se sklédéd ze spodnich a hornich podélnych profild a pfiZnych mezistén.

Na bocich kostry jsou pfinytovédny wvnit¥ni a vn& j81 potahy z duralového plechu.

V pfedni #4sti potahu je no¥ovy profil, v zadni &dati je aerodynemicky kryt, ktery
tvo¥{ nosnik obdélnikového prifezu a serodynamického tvaru.

V mistech spojen{ zédmku EDZ-56Je & pyrotechnického odra!eéi je potah zesilen ocelovy=-
mi vloZkami.

Piredni a zadni uzly, jeZ slouZ{ k upevnin{ svorniki, jeou odlity z oceli a maji slo-
%ity tvar v podob¥ mezistény se Zebry a pouzdry.

Z oceli jsou teké odlity pfedni a zadnf dorazy pro pifidavnou palivovou nédrZ,

Mezistdny a profily jsou lisovédny z duralu. Kryt otvoru pro pfistup k pyropistoli Je
snimatelny a upevnuje se zémky, Kryt je zhotoven z hlinfkové slitiny.

Predni svornik je upevnén v pfednim uzlu pylenu pouzdry. Pouzdra jsou staZena proti
vypadnuti prichozim 3roubem s same zapadaji{ do pouzdra pfedniho uzlu.

Zadnf svornik se upevnuje svojf dutou koncovkou v zadnim uzlu pylonu pomoci matice a
Sroubu se dvEma disky na dfiku., Témito disky Sroub zapadd do podélného otvoru koncovky, &oZ
umoZnuje, pri zav&Sovén{ pylonu na k¥#{dlo, odstranit nedokonalost montéZ¥e a zkf{¥eni k¥{fdlo-
vych montéZnich uzld v podélném sméru.

Svorniky pylonu jsou nezam&nitelné se svorniky ki¥fdlovych zévésnikd, Stejné jsou pou-
ze dosedaci plochy v uzlech kiffdla (kuZ¥el, délka kuZele, rozpérny kroufek pouzdra) a zéklad=-
na mezi osami svornikd, coZ také umoZnuje zav&3ovat pylony mfsto svornikd a naopak.
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Pylon pfi zavéSeni té&sné€ priléhd k povrchu kiidla, coZ je zabezpeXeno profilovym tés-
n&nim, které je zhotoveno z porové gumy polepené povlakem z tkaniny.

Uvnitf pylonu jsou nemontovény: stejny pyromechanismus jeko v trupovém pylonu (aviak
nelze u nich zaménit: t¥men spoudfového mechanismu, konzolu pro upevn&n{ pyropistole a ply-
novou trubku); pfeéhodové potrubi pfivodu paliva; prfechodové podtlakové potrubi s vakuovym
ventilem a mechanismus pro signalizaci a soudasny shoz.

Mechanismus pro signalizaci a soufasny shoz je proveden stejnd® jako mechanismus pro
signalizaci a blokovédn{ v trupovém pylonu, ale neplni funkei blokovén{ vysunutf brzdicfheo
§titu pfi zaviSen{ pfidavné palivové nédrZe, plni funkci automatu soufasného shozu zavéie-
nych k#fdlovych pfidavnych palivovyeh nédrii.

K zabezpefen{ normélniho shozu pfidavné palivové nédrZe, pri libovolném zbytku pali-
va, je seffznutd spodni ¥dst zadntho serodynamického krytu pylonu. Krom# toho je na pylonu,
v prostoru zadniho dorazu, umisténa ty¥ka. Zadn{ doraz pridavné palivové néddrie mé vyPez
pro tyZku pylonu. Kdy% je pfidavné palivové nédrZ zavésend, zapadd ty&ka pylonu do vyPezu
v dorazu palivové néddrZfe. PFi shozu se nejprve odpojf pPedni Zést pr{davné palivové nédrie
a poté zadni, Zadni ¥4st pFfidavné palivové nddrZe se odpojuje v okamZiku vysunut{ ty¥ky py=-
lonu z vyfezu v zadnim dorazu pri{davné palivové nddr¥e a tak se zabezpe’{ moZnost pritoku
paliva do pfedni Z4sti nédrie.

Pro spojeni elektrického zafizen{ pylonu s palubnimi elektrickymi obvody a aby mohlo
dojft k z&m&n& pylonu za z4vésnik a naopak, je z pylony v jeho atfedni Zésti, vyveden koli-
kxovy spoj 3R-T. .

s Ia I-8U2

Signélni tablo T-8U2 (obr. 64) je urdeno pro svdtelnou signalizaci:

- signalizace prederpédni k#fdlovych pFfdavnych palivovych nddrzf. Zdrovka ped
zelenym svdtelnym filtrem s népisem "Prelerpani kf{dlovych pFidavnych palivovych nédri{®
(Vyrabotka kr. podvesn. bakov) se rozsvitf pFi sepnutf{ signalizédtoru tlaku SDU=-3-0, 35 k#1d-
lovy¥ch pifdavnych palivovych nddrii;

Obr, 64. Tablo T-8U2
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- zavé3eni zéAtZ%e na vnit¥nich kiidlovych zédvEsnicich, Signdlni Zdrovky se zelenym
svitelnym filtrem s nédpiay: “"Zavi8end 1 vnit¥ni","Zav&Send 2 vnitfni",  Zérovky se rozsvi-
t&ji pti zavE%eni vyzbroje na levy nebo pravy vnitini kifidlovy zdvésnik;

- zavd¥eni z4ts8%e na vné jdich kif{dlovych zévisnicich, signédlni Zdrovky pod zelenym
avitelnym filtrem s népisem: "ZavE¥end 3 wvné j81", "Zavédend 4 wvnd j3i", Zarovky se rozsvité-
ji pfi zav&Seni vyzbroje nebo pfidavnych palivovych nédrii na wné j&i kif{dlové zavéasniky;

- zav&8Seni trupové piridevné palivové nddrZe. Signdlni Zdrovka pod zelenym svitelnym
filtrem s nédpisem "Zav&Seni podtrupové piidavné palivové nddrZe" (Podveska podfjuzel. baka),
34rovka se rozsviti pfi zavdZeni podtrupové pfidavné palivové nédrZe ma pylon;

~ zavéSeni startovacich raket., Signdlmi Zérovky s ndpisem "Levd startovaci raketa"
(Uskorit. lev,) a "Pravd startovaci raketa" (Uskorit. prav.), Zdrovky se rozsvit&ji pfi za-
vé3eni startovacich raket. g
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HIAVA 10

STARTOVACI RAKETY 314-11-U2

1, VBeobecné iudaje

Startovaci rakety (dv&) jsou urdeny ke zlepS3eni vzletovych charakteristik letounu, tj.
ke zkréceni doby vzletu a délky rozjezdu, umistuji se po jedné z ka¥dé strany trupu, v jeho
spodnf #4sti, sklon&né pod ithlem 48 © 30 ° xe svislé roviné symetrie letounu. Upeviovaci uz-
ly startovacich raket (dva pro kaZdou) jsou umistZné na prehraddch &. 22 a &. 28 (obr. 65).

Prachové startovaci rakety SPRD jednordzové Zinnosti se doddvaji{ v rozebraném stavu,
tj. t&leso a jeho népln jsou od sebe odd&leny. Pln&ni a monté% objimek s deskami se provdéd{
pied zavéSenim startovacich raket na letoun. Startovaci raketa mé elektrické spojeni s letou-
nem kolikovymi apoji.

2. Popis a technickd data SPRD

TYD BOEOTH o lc /v v cuw vien 3w = G wiwl o w8 e e e e =0 PRACHOVY Paskctivadl
Typ tT¥ySKy o « « o o 5. s + o o o o « o o s s o s+ + + o o+ o 8¢ smEnnymi vleZkami
Typ spouStEnl . & ¢ ¢ @e o o o s o s s o s o o o o o » o €lektropyrotechnické
Tah jedmoho reaktivaniho metoru . . « -« = = « =« « = =« « o« » 12 748 0¥ 36 284 N

: (1300 aZ 3700 kp)
Doba &innosti meteru A N SR e e R B L S T
Motor pracuje v rozsshu teplety prachové néplmé . . . . . +50 °C az -40 °c
MAXIBAIRT ProvezZRl T1aK " & s o + o o o aue o s s v o s s » 8.4 HPa (86 kp/cmz)
Raketa se polkedt pPil tIakWl o o + & % s %in % i » o w.u e mIMIMAIRE 1T O MPa

(180 kp/cm®)

Uhel néklonu trysky k podélné 6se MOtoruU o « o « o o « o« o 24 © #20 °
Polet smé&nnych vloZek trysky PP R e S T D 2
Hmetnest maplnEné startovaci rakety .« « o o ¢ o o o ¢ o « 221 :go kg

Startovaci raketa je védlcevé kemstrukce, kterd je svafema z ecelevéhe plechu, tvei{
t&leso meteru a je soufasm® spalevaci komerou pro prachevou ndpln. K t¥lesu startovaci ra-
kety jsou pfivafena eka (pfedni a zadni) pre montd? zdv&snych uzld startovac! rakety.

Predn{ uzel tvef{ svaPovand mebo bodovE svafované kemzela s okem pra pistnici vzducho-
vého vélce, mamontovaného ma letounu.

Zadni zdvésny uzel tvofi svafovand konzola, kterd mé &tyFi keliky pre upevnéni rake-
ty na letounu. PFedn{i dvejice kelikd se epird de uzlu ma trupu, zabranuje pohybu startova=
ci rakety vzad (preti sméru letu leteunu) a zadn{ dvojice kelikl, jeZ je zachycené za hék
tohete uzlu, pfend3{ silu ed startevaci rakety ma trup leteunu.

V hlavové &dsti t&€lesa je zaSroubevand krytka se zaZehovafem. Dg trubky jsou nairou-
bevédna dv& 1ldZka pro pyrepatremy DPl-4, DetaZeni krytky se komtroluje podle sesouhlasent
rysek ma krytce s fele startevaci rakety.

V zadni &dsti télesa je hrdle pre vleZemi prachevé ndpiné meteru. Do hrdla se vkléds
krytka s roStem a tryskeu. Krytka je zajist&na matici. DotaZeni matice se kontreluje pemect
rysek, které jsou na télese a matici,

Na becich t&#lesa jsou znézorn&ny: poloha t&Zi¥t#, kentrolni{ body s ozmaleni.

Vnit¥ni pevrch télesa, pevrch pfedni a zadni krytky jsou pekryty tepelm& izolani
hmeteu, jeZ slou?{ k echram& preti vysokym teplotdém prachové néplné.
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Obr. 65, MontéZ startovaci rakety SPRD-314-II-U2

1 - zadni zévE&sny uzel startovac{ rakety; 2 - konzola; 3 - startovac{ raketa; 4 - aerodynamickd deska; 5 - oko; 6 = pPedn{ zdvdany
uzel startovac{ rakety; 7 - elektricky kabel startovaci rakety; 8 - pneumaticky vélec; 9 - zadn{ keliky; 10 - pouzdra; 11 - pFedni
kolfiky; 12 - pistnice pneumatickéhe védlce; 13 - deraz na startevact raketé; 14 - deraz ma trupu
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Ve sméru osy je prachevé népla uvnit} télesa zaji¥téma EtyFmi dfevénymi ¥ebry.

K ziskémni urdenych balistickych vlastnesti meteru (doba &imnesti, reaktivaf{ sila) pre
rizné série a teplety prachevych nédplnf se tryska eopatfuje tfemi sménnymi vleZkami s rdznym
kritickym prifezem pre vytek prachsvych plymdl.

Peleméry kritickych prifezd vlefek se vybirajf pre kaZdou sérii prachevé méplmé v zé-
vislesti ma rychlosti hofeni a té% ma teploté# prachové néplmé, kterd je damd stanovenou tep-
lotou okolniho prostiedi.

Startovaci raketa je vybavera ochramnou krytkou, kterd se montuje misto pFedni kryt-
ky prti prepravd# ma vEt3{ vzddlemosti a pFi skladovdn{i nédplmé SPRD. Krytka mé specidlni kru-
hové vybrém{, které zabezpefuje poruleni krytky v pfipadé samovolného zapdleni motoru a tim
k1idné hofeni prachové néplmé pri minimélnfm tlsku, Ochranné krytka je &ervend zbarvena.

Pfipojeni pyropatron DPl-4, které jsou na startovac{ raketé SPRD-314-II-U2, k palub-
nim elektrickym obvodim letounu slouZicim ke aspusténi startovacich raket je provedeno pomo-
¢i elektrického kabelu, ktery pat?{ do soupravy startovac{ rakety. Kabel mé lanko s karabin-
kou, kterd se pfi zavé&deni zapinéd na tfmeny aerodynamického krytu, cocZ zabezpeduje spoleh-
livé odpojeni kolikového spoje kabelu od zésuvky letounu., Aerodynamicky kryt je umistin na
pfedni krytce a slou¥i k ochran® vedi&d kabelu proti po3kozen{ a proti povEtrnostnim vlivim
pisobicim na kolfkovy spoj & pyropatrony motoru.

Predni zdvésné uzly jsou na pfehrad® Z. 22 a slouZi k upevnéni a zajist&n{ startova-
cich raket a taktéf pro pfenos svislé sloZfky tehu na letoun. Na pfednich uzlech jsou vzdu-
chové vélee, které zabezpeluji uzamfeni startovaci rakety na zdvésu a jeji shoz po vzletu,

Vzduchovy vélec pro odhoz startovaci rakety (obr., 66) se sklédd z télesa 1 8 nétrubkem,
pistnice 3 s kulidkou, pruZiny 2, krytky se zdpadkou 4 a matice 6,

Ve vysunuté (provozni) poloze je pistnice drZiena pruZinou 2. PFi pFfivodu vzduchu o tla=-
ku 4,903 325 MPa (50 kp/em®) k nétrubku se pistnice zasune na doraz krytky. V tom okamZiku
zapadne pdka zdpadky 4 vlivem plsobeni sfly prufiny 5 do vyfezu v pistnici a dr#f ji v této
poloze.

Pro otevieni zdpadky je tfeba odtlafit pdku 4 od pistnice, pistnice se vlivem plsobe-
ni si{ly prufiny pPemisti do vysunuté (provozni) polohy.
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Obr. 66. Vzduchovy vélec pro odhoz startovacich raket

1 - t#leso s objimkou; 2 - pru%ina; 3 - pistnice; 4 - zdpadka; 5 - pruZina; 6 - matice
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Zadni uzly pro zavE3eni jsou na prehrad& &, 28 a slouZi, krom& drZeni startovacich
raket pod trupem, pro pfenos tahu se astartovaci rakety na letoun.

V zadnich zdvésnych uzlech a na konzole startovacich raket jsou dorazy. P¥i odhozu
reket zmen3uji dorazy uhel vychyleni startovacich raket pfi jejich otéZeni v zdvésnych opé-
rédch a zabezpeduji jejich odra¥eni v okamfiku dotyku dorazt. K odra¥eni startovacich ra-
ket dojde najednou, po sklouznuti prednich kolikd konzoly startovaci rakety s vadkovych
hran vidlicovych opér.

Na t&lese startovaci rakety jsou aerodynamické desky, které napoméhaji energickému
oddéleni startovaci rekety od letounu pii odhozu.

Pilot spoustf startovaci rakety v qkamziku vzletu letounu stla¥enim tlaZitka "Spulté-
ni startovacich raket" (Pusk uskorit®lej), které je pod Zernou krytkou na levém hornim
elektrickém 3tftku pPistrojové desky (obr. 67).

Startovaef{ rakety se odhazujf po vzletu letounu ve v¥ice a pri rychlosti, je# jsou
uvedeny v pfedpisu pro pilota stla¥enim tla¥ftka "Shoz startovacich raket" (Sbros uskori=-
t&lej), které je pod Eervenou krytkou na konzole ovlddaci péky motoru, na levém pultu
(obr. 67).

Zelend Zdrovky swii

Obr. 67. Ovlédéni a signalizace &innosti startovacich raket pfi vzletu
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Obr. 68, Pristrojovéd deska
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